Race Studio Configurazione

Manuale utente

@7

Racing Data Power

@rrp

Racing Data Power



— Race Studio Configurazione (da 2.30.05 in poi)
é]{/’) Manuale Utente
Racing Data Power VerSIOﬂe 1.08

Questo manuale utente e copyright di Aim srl. Tutte le procedure qui illustrate
possono cambiare anche sostanzialmente; si faccia quindi sempre riferimento al sito
www.aim-sportline.com per conoscere le procedure piu recenti.

Aim si riserva il diritto di aggiornare e ri-pubblicare periodicamente la
documentazione senza obbligo di notifica a chicchessia di tali cambiamenti.

Aim s.r.l. non potra essere ritenuta responsabile per qualsiasi errore contenuto in
guesto manuale o per danni derivanti dalla fornitura, dal funzionamento o dall’utilizzo
di tutte le parti (hardware, software e documentazione).

Microsoft Windows XP e Microsoft Vista sono marchi registrati di Microsoft
Corporation.

www.aim-sportline.com 1



http://www.aim-sportline.it/

= Race Studio Configurazione (da 2.30.05 in poi)
gf@ Manuale Utente

Racing Data Power Versione 1.08
INDICE
IND I CE ..o e e et e e e e e e e e e e e e et a e aaaaan 2
Capitolo 1 — Il software Race StUIO 2........uuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiee 6
1.1 — Compatibilita tra Race Studio 2 ed i SiStemMi OPEratiVi.....cccceeecvvieiiiiiee e 6
Capitolo 2 — Installare Race Studio 2 ed il Driver USB .........ccoovvviiiiiiiiiieeeeeein, 7
2.1 — OpPErazione PreliMINAIe. ... i ieeieeee e eee e e e e e st e e e e e s s ereeee e s s straeereeeeessnnnrneeeeees 7
2.2 — Installare Race Studio 2 sotto Microsoft Windows XP.......ccccovcviiiiiiieiiiiee e 8
2.3 — RisS0IUZIONE dei PrOBIEMI..cc.eiiiii e 12
2.4 — Installare Race Studio 2 sotto Microsoft Windows Vista........cccccceeviiiiiiiiiiiee e 13
2.5 — Installazione del driver USB come AMMINIStratOre .......ccccoooevevieieieeesiiiiiiiiee e 15
2.6 — RISOIUZIONE dEi PrODIEMI..ccii e 17
2.7 — Problemi di Visualizzazione di Race StUdIO 2.......oocuuiiiiiiiiiiiiiiiieeee e 18
Capitolo 3 — Identificazione del Sistema........ccccoeeieiiiiiiiiiiiii e, 21
3.1 —Identificazione Sistema MYCRTION3 .......oiiii i e e e e e ennes 22
3.2 —Identificazione sistema altri STrUMENTI........cooiiiiiiiii e 23
Capitolo 4 — Come configurare MyChron3 kart Plus/Gold/Extreme................... 24
4.1 — Creare una nuova CONFIQUIAZIONE ......c.uuiiiiiic et e e e et rre e e e e 27
R - T o - 1| PSPPSR 28
4.3 — CoNfigUIrazZioNe SISTEMIA. ... uiiiiiiie e e ee e e e e e e e e e e e e s st e e e e e e e s annssrrnareeaees 29
4.3.1 — Riquadro lINQUA AISPIAY .......uurieiieeeiiiiiiiiiie e e e e e e e e e s s areeee s 29
4.3.2 — RIQUAAIO VEIOCIA ..ottt ettt ettt ettt e st e e st e et e e snbe e e nneeenneeas 29
4.3.3 = RIQUAAI0O Shift LIGNT ....coiiiiiie et 30
4.3.4 — RIiQUAAIO Gl IMOTOTE ....itiiieeiiiie ettt ettt s e et e e st e e e snnneee s 30
4.3.5 — RIQUAAIT AITBIMI <.ttt e e e e et e e e e e e s s et bt e e e e e e e e nnnbnaeaaaeens 30
Z e I SR S o (U F=To [ (o I o |1 (o T TP UTT PSRRI 31
4.3.7 — RiQUAAIO SENSOIE IMAITE ... .eeeeiiieeaii ittt e ettt e e e ettt e e e e e e s et e e e e e e e e nnbbeeeaaaeaas 31
4.3.8 — Riquadro UNIta di MISUIA ........eeiieeeiiiiiiiiiiee e e e s e eciire e e e e s s ae e e e e e s e santa e e e e e e e s s nsnnanaeaaaeaas 31
4.4 — Trasmettere 1a CONFIQUIAZIONE .......cooi it e e e e s e e e e e 32
4.5 — Auto calibrazione dell’accelerometro (s0lo GOIA/EXtreme).........coccvvveeeeeeeeiiiiciiiieneee e 32
4.6 — 11 CAlCOIO AEIIE MAICE ..ottt e e e e e 32
4.7 —ViSUAHZZAZIONE ONIINE. ...ttt ettt e e e e 32
Capitolo 5 — Come configurare MyChron3 Auto/Moto Plus/Gold/Extreme........ 33
5.1 — Creare una NnUOVa CONTIQUIAZIONE .......eiiiiiiiiiiiieie ettt e e e e e e e e e e eanes 36
5.1.1 — Le configurazioni Plug&Play di MyChron3 Plus/Gold MOtO...........ccccceeeeeeie e 37
5.1.2 — La configurazione di MyChron3 Gold Snow Mobile ..........cccceeeiiiiiiiiiiiic e 38
LI O T o - | USROS 39
5.3 —Creare un sensore PErSONAlIZZAt0 .......ciuieeiiiciiiiiiiee e e e e e e e s s e e e e e e e e e nnnes 40
5.4 — CONfIQUIAZIONE SISTEMA.....uuiiiiiie e ittt e e e e e s e et e e e s s st eeeeeeessansnraneeeeaeeenennnes 40
5.4.1 — Configurazione sistema di MyChron3 Gold Snow Mobile ............cccccvvviieii i 41
5.5 —Trasmettere [a CONfIQUIAZIONE ........ueiiiiii e 42
5.6 — Calibrazione ed auto—calibrazione dei SENSOI .......coiiiiiiiiiiiiie e 42
5.7 — 11 CAlCOI0 AeIIE MAICE ...ttt e e e e e s e e e aa e e e e e ennes 42
5.8 — La VviSUaliZZazZion@ ONIINE.......ooii et e e et e e e e e e e e nnes 42
Capitolo 6 — Come configurare MyChron3 Log/Visor/XGLOQ .......cccceeeeeeeevvennnnnns 43
6.1 — Premessa su MyChron3 LOg/ViSOrXGLOG .uuuuuiiiiiiiiiiiiiiee e st ee e e e e siieee e e e e e ennanaee s 46
6.2 — Creare una NUOVA CONTIGUIAZIONE .......uuiiiiiiiiii ettt 46
6.2.1 — La configurazione di MyChron3 XG LOg FR2000J.........cccuiuimiiiiiiieeiiiiee e 47
RS T O T o - | SRR 48
6.3.1 — Canali di MyChron3 Visor e MyChron3 XG Log FR2000J ...........ceeeiieiiiiiiiiiiiieaeee i 49
6.4 — Creare Un SeNSOre PersONalIZZAt0 ........ooiiiiiiiiiii it 49
6.5 — CONTIQUIAZIONE SISTEIM@L. ...eiiiiiiiiiititii ittt e et e e e e e e et e e e e e e e e e anneenees 49
6.5.1 — RIQUAAIO VEIOCIA ........eeiiiiieii et e e e e e e e e e e e e s e et r e e e e eeeeseannns 50
6.5.2 — RIQUAAIO Shift LIGNt ......oviiiiiii e r e e e e e s e e e e e e e e e e ennes 50
6.5.3 — RIQUAAIO Gill MOTOTE ....uviiiiiieeeiiciiiiie et e e e e e e e e s e s e e e e e e s e st e e e e e e e s e s anatrnneeeaeesaaannns 50
6.5.4 — Riquadri Visore Pag. 1/2 - Canali €d allarmi............cccciuiiiieeeieiiiiiieeece e ceiiieeee e e e 51
LRSI STl = 1o [0 = Lo [ {0 1o 1o 1SS 51

www.aim-sportline.com 2




= Race Studio Configurazione (da 2.30.05 in poi)
gf@ Manuale Utente

Racing Data Power Versione 1.08
6.5.6 — RIQUAAIO SENSOIE MAITE .....eeiiiiiiiiee ittt ettt e et e e et e e e annees 52
6.6.7 — RIQUAAIO UNITA i MISUT@......uuiieiiiiiie ittt ettt e e e e e e sitee e e et e e e e sntae e e e ansaeeeeennees 52
6.5.8 — Configurazione sistema di MyChron3 XG Log FR2000J..........cc.uueiiiieaiiniiiiiiieeae e 52

6.6 — Trasmettere 1a CONTIQUIAZIONE ... ..uuiiiiii e e e e e e e e e e e snaanae e 53
6.7 — Calibrazione ed auto-calibrazione dei SENSOri.....cccviiiiiiiiiiiie e 53
6.8 — 1l CAICOI0 UEIIE MAICE ... ueiiiiiieiie ettt e et e e e anta e e e anneeeas 53
6.9 — ViSUAIIZZAZIONE ONIINE....iiiiiiiiiii ettt e et e e e snaeee s 53
Capitolo 7 — Come configurare MXL Strada/Pista/Pro/Pro05..........cccceeeeevvveennnnns 54
7.1 — Lafinestra GeStioNe SISTEME@ .......uuuiiiiiie it a et e e e e e 56
7.1.1 — Il layer Scegli CONfIQUIAZIONE .........uuiiiiieiiiiiiei e e e e e e e e e e e nnes 59
7.2 —Creare una nuUOoVa CONFIQUIAZIONE ......cccoiiiiiiiiiiee et e e e e e e e e e nne s 60
7.2.1 — Le configurazioni Plug&Play di MXL Strada/Pista € Pro05 .........ccccceeeeeviiiiiiiieee e 61
S Rl O 11 - | PRSP PPPRPTRRR 62
A B R = - U 1 1= | TS 1= = o SRS 62
7.3.2 = Tabella CaN@li........cooiiiiiiei e 63
7.4 —Creare un Sensore PersONaliZZato ..........occcuueeiieee i e e e e e e e e e e 66
7.5 — CONTIQUIAZIONE SISTEIM@...cciiutiiiiiiiiii ettt e st e e st e e e anneeeas 66
7.5.1 — RIQUAIO Gl MOTOTE ....eeiieiiiie ettt e et e et e e anbbe e e e 66
7.5.2 — RIQUAAIO SENSOIE IMAICE......eiiiiiiiiie ittt ettt ettt e e e et e e e annees 67
7.5.3 —RIQUAIO SHift lIgNT ......veiieiiii e 67
7.5.4 — Riquadri Canale con allarme € MISUIE ...........eeiiiiiiiiiiiiiie e 68
7.5.5 — RIQUAAIO VEIOCITA .......eviiiiieiie ettt e e e e s e et e e e e e e e e s sanbnrreeeeeeeeannns 69
A Rl = d(o [V F= Lo | (o T 1] (o PR RESRR 70
7.5.7 — Riquadro usa tempi SUI gIr0 GPSI .....ccccii i a e e e 70
7.5.8 — Riquadro Condizione che abilita gli allarmi selezionati ............cccccccvveeeiiiiciiiieee e 71
7.5.9 — Riquadro ADilita tESTO STALICO .....uvvvriiriee e i e e s e e e e e e e s s r e e e e e e e ennes 74
7.5.10 — Riquadro testo di DENVENULO........uuuiiiie e r e e e e e e e e ennes 74
7.6 — Configurare le eSpanSioNi CAN ... e 75
7.7 —Trasmettere 1a CONfIQUIAZIONE ......uiiiiiiiiii e 75
7.8 — Calibrazione ed auto-calibrazione dei SENSOFi.......cccuuiiiiiieeiiiiie e 75
7.9 — 11 CAICOI0 eI MAICE ...ttt e e e e e et e e e e e e e e annbeaeees 75
7.10 — ViSUAlIZZAZIONE ONIINE...eiiiiiiiiiee ettt e e e e e et e e e e e e e e anneenees 75
Capitolo 8 — Come configurare DaVid............cccooieieeiiiiiiiiiiie e 76
8.1 —Lafinestra GeStioNe SISTEMA. .....ciiuiiiiiiiiie et e e s 78
8.1.1 — Il layer ‘Scegli CONfIQUIAZIONE’ .........cooiiiiiii ittt 79
8.2 — Creare una nUOVa CONFIQUIAZIONE ......oiuiiiiiiiiiie ettt 81
S TG T O T - | PSP 82
8.3.1 — PanNEllo Gl IMOLOIE ...ttt ettt e e e et e e e e e e e e nnnbeeeaaae s 83
8.3.2 — PANNEIIO SPEEA ....ceiiiiiiie et a e e e as 83
8.3.3 — PANNEllO SENSOIE IMAITE ......eiiiieiiiiitiiie ettt e e et e e e e e e aaeeeaaaeeas 84
8.3.4 — Pannello Velocita di MferMENTO ........cciiiiiii et e e 84
8.3.5 = Tabella CANali......c.ueeiiiiiiiie ettt e e e araeeeean 85
8.4 — Creare un Sensore PErSONAlIZZAt0 ......uuiiveeiiiiiiiieii e e e s s e e e e e e s r e e e e e e e e nnnes 87
8.5 — Come configurare i VisOri di DAVId .......cceceiiiiiiiiiiieie et e e e e s e e e e e e s nnanes 87
8.6 — Come CONFIGUIAre DAVIA .....oveiiieei i e e e e e e e s e e e e e e s s st aeeeeeeenennnes 87
8.6.1 — Riquadro Gestione Configurazione VIdEO: ..........ccuviiiiiiiiiiiiiiiee e 89
8.6.2 — Vincoli degli oggetti visualizzabili..............cooiiiiiiiii e 91
8.6.3 — RIQUAIO VISUAIIZZAZIONE: .......eiiiiiiiii ittt e e 92
8.6.4 — RIQUAAI0 StaNard TV: ... ..e it e et e e e e e e e aeeeaaae s 93
8.6.5 — Possibili problemi di visualizzazione grafica degli 0ggetti. ...........cccuvieiiiiiiiiiiiiiiieeeee 93
8.6.6 — Frequenza di CampiONamMENTO ..........uuiiiiiiaiiiiiiie ettt e e e e e nreeeeeeaaeeeas 94
8.7 — Trasmettere |a CONfIQUIAZIONE ........c..uuiiiiiie e s e e e e e e e aaes 94
8.8 — Calibrazione ed auto-calibrazione dei SENSOMi.....c.uuiiiiiiiieiiiiie et 94
8.9 — 11 CAlCOIO AEIIE MAICE ..ottt e e et ae e e e ennees 94
8.10 — ViSUAlIZZAZIONE ONIINE....oiiiiiiiiie ittt e et e e s e 94
Capitolo 9 — Come configurare EVO3 Pro/PiSta..........ccuuuiiiieeeiieeiiiiiiiieeeeeeeeeennns 95
9.1 —Lafinestra GeStiONe SISTEIM@.......ii ittt e e e e et e e e e e e e e nnes 97
9.1.1 — Il layer Scegli CONfIQUIAZIONE ..o e e e e 100

www.aim-sportline.com 3




= Race Studio Configurazione (da 2.30.05 in poi)
gf@ Manuale Utente

Racing Data Power Versione 1.08
9.2 — Creare una nUOVa CONFIQUIAZIONE .....coiuiiiiiiiiii et 101
LSRG T O T - || T PP RP R PPPPPPPR 102

9.3.1 — PANNEIT SPEEU.....eeeiieeiiiite ettt e e e e e a e e e e aaae s 104
9.3.2 = Tabella CANAli......c.veeieiiiiiie et e e 105
9.4 — Creare un Sensore PErSONAIZZAt0 .......iicciii it e e e e e e s e e e e e e e s e annes 108
9.5 — CONfIQUIAZIONE SISTEIMA....uuuiiiiiii i it e e e e e e e e e e e e e e e e et e e e e e e s e e sabaeaeeaeeeeaaannes 108
(o IR Al T 0= Lo | o X €1 (1 (o) (o] SR 108

LS IR Al T U= Vo | (o T 1] o S 109
9.5.3 — RIQUAAIo USA GPS 1ap tIMEI ..cciciiieiiiiee et e e e e e ee e e e e s 109
9.5.4 — RIQUAAIO SENSOIE IMBITE ... .uiiiiiiiiiie ettt ettt e e e annee s 110
9.5.5 — Riquadro Velocita di MfENMENTO .........cciiiiie e 110
9.5.6 — Riquadro Segnale in uscita sul PIN 14 del connettore Deutsch 22 PIN...........cccccceeenn. 111
9.6 — Configurare i ViSOri di EVO3 ... ..ttt e e e e 112
9.7 — Configurare 1€ eSpansSionNi CAN ... .. e e e e e e e e e annes 112
9.8 — Trasmettere |a CONTIQUIAZIONE .........uiiiiiiiiiie e a e e 112
9.9 — Calibrazione ed auto-calibrazione dei SENSONi....ccccceiviiiieiiiiii e 112
9.10 — Procedura di calcolo delle MarCe.......coceiiiiiiieiiiie e 112
9.11 — VisSUAlIZZAZIONE ONIINE...eiiiiiiiiie et e et e e e e e eneees 112
Capitolo 10 — Come configurare EVO4 ...........uuuuuiuiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeieeeeeeeeseeeeeeeeeeeees 113
10.1 —Lafinestra GeStiONE SISTEMA. .....cuiii it e e e e 115
10.1.1 - Il layer Scegli CONFIQUIAZIONE .......coiiii ittt e e e e e e e 118
10.2 — Creare una NuoVva CONTIQUIAZIONE .......c.uuiiiiiiee et e e e e e 119
ORI O o - 1| PP UOUPRPURR 120
10.3.1 — Pannelli SPEEA.........uuiiiiii e e e e s e e e e e a e e 120
10.3.2 = TADEIA CAN@li...cciiiiiiiiei et 121
10.4 — Creare un sensore PersONAliZZaAt0 ......cccvvvieieeeeiiiiiiie e e e e e 123
10.5 — ConfigUIrazione SIStEMa@.......ccuuiiiiiiie e e e e e e a e e e s e st e e e e e e e e e snnrnreees 123
10.5.1 — RIiQUAAI0O Gl IMOTOIE .....eviiieiiiii ettt ettt ettt e 123
10.5.2 — RiQUAAIO SENSOIE MAITE .....ciiuueiieiiitiie ettt ettt et e s 124
(O R TRC El e{{o (U= To | {0 N ] o I PP PP OPPR 124
10.5.4 — RiquUadro USa GPS Lap tIMEL .....coiiiiiiiiiiiiiiii ettt a et ee e e e e e 125
10.5.5 — Riquadro Velocita di MfErmEeNTO ........ccoiiiiiie it 125
10.5.6 — Riquadro Segnale in uscita (sul piedino 5 del connettore RPM) .........ccccvveveiiiiiiiinnnee. 126
10.6 — Come configurare i Visori di EVOA ... 128
10.7 — Configurare le espansSioni CAN ..o e e e 128
10.8 — Trasmettere 1a CONFIQUIAZIONE .......cccoi i 128
10.9 — Calibrazione ed auto-calibrazione dei SENSONi.....ccuiiiiiiiiiii i 128
10.20 — 11 CAlCOIO EIIE MAICE ..ottt st e st e e e annaeeeas 128
10.11 — ViSUAHZZAZIONE ONIINE....eiiiiiiiiiii ettt e e s e e s nnnaeee s 128
Capitolo 11 — Come configurare gli SMC Bridge ........ccuuvviiiiiiiiiiiiiiiiieee e 129
11.1 —Lafinestra GeStiONE SISTEIME@ .....cuiiiiiiii ettt e e e et e e s anneeee s 131
11.1.1 — ll layer Scegli CONfIQUIAZIONE ..........ccoiiiiiiiiieie et e e ee e e e e e e eeanes 133
11.2 — Creare una NUoVa CONTIQUIAZIONE ......c.uuiiiieeie et e e e e e e e e 134
G T O o - 1| PR UTPPRPTRRN 135
11.4 — Configurazione sistema — ECU Bridge ......cuuveeiiiiiiiiiiiiie s e e a e snannee s 136
11.4.1 — RIQUAAIO RPM L.ttt ettt e et 136
11.4.2 — RiQUAAIO SENSOIE MAICE ....ceiuteieeiiititeeeaiteteeaabet e e e abbe e e e abbe e e e ettt e e aatbe e e e e anbe e e e e anbaeeeeannees 137
11.4.3 — Riquadro usa i tempi sul giro da GPS ........cooiiiiiiii e 137
11.4.4 — Riquadro Velocita di MfErimEeNTO ........ccoiiiiiie et 137
11.5 — Configurazione sistema di RPM Bridge.......cccouiiiiiiiiiiiaaaiiiiee e 138
I R = o U= To | {0 TN = 4 PRSPPSO 138
11.5.2 — Riquadro usa i tempi sul giro da GPS ........oooiiiiiiiecc e 138
11.6 — Come configurare i display di ECU Bridge/RPM Bridge ......ccccceeeeiviiiiiiiineee e 139
11.7 — Trasmettere 1a CONFIQUIAZIONE ......ccccoiiiiee e e e e 139
11.8 — 11 CAICOIO EIE MAICE ..ciiiteeie ettt s e st e e e anneeeas 139
11.9 — ViSUAHZZAZIONE ONIINE...iiiiiiiiiiiie ettt et e et e e st e e s annaeee s 139
Capitolo 12 — Creare un sensore personalizzato ................eveveeeeveeeeeieeeeeninennenne. 140
Capitolo 13 — Trasmettere la configurazione .........cccccooviiiiiii e, 143

www.aim-sportline.com 4




./@ Race Studio Configurazione (da 2.30.05 in poi)
@f o Manuale Utente

Racing Data Power Versione 1.08
13.1 — Possibili problemi di trasmissione della configurazione..........ccococceeeviiieeiiiiicciineene 143
Capitolo 14 — Calibrazione ed auto-calibrazione dei SENSOri...........ccceeeeeeeennn... 144
14.1 — Procedura di calibrazione dei sensori (salvo SENSOre Marce)........ccccvvvvveeeevesicvvnnnnnenn 145
14.2 — Procedura di auto calibrazione dei SENSOIT .....cocveiiiieiiieiee e 146
14.3 — Procedura di calibrazione del SENSOre MarCe .........ccoiuiiiiiiiiiiee e 146
Capitolo 15— Come calcolare e MarCe ..........ceeeeeeieiiiiiiiiiie e 149
Capitolo 16 — Come configurare le espansioni CAN ......cccooveeeeiiiiiiiiiiiiiee e, 152
Capitolo 17 — Come configurare i ViSOri AlM.........cooiiiiiiiiiiiieeee e 156
17.1 — Come configurare MyChron3 Dash.........ccccceeoiiiiiiiiiiic e 156
17.1.1 — MyChron3 Dash per DAVid.........ceeiieiiiiiiiiiiiiee et e e et e e e e e e e e e e 156
17.1.2 — MyChron3 Dash per EVO3 Pro/Pista ed EVO4.........ccooveiiiiiiiiiiiiiee e 158

17.2 — Come configurare TG DASh .....uuuuiiiiiiiiie e e e e 159
A R W R D - U] o I o1 G I - Y o PSR 159
17.2.2 — TG Dash per EVO3 Pro/Pista @d EVO4 ...........oviiiiiiiiiiiiiee e 160

17.3 — Come configurare il Volante FOrmula ..o 160
Capitolo 18 — Visualizzazione ONliNe .........uuueiiiii e 162
Capitolo 19 — Come scaricare i dati ........ceeuuueiieeeeeeieiiiiies e ee e e e e eeennns 164
19.1 — Scaricare i dati da MyChron3 (tutte le versioni) € DaVid ........ccccoouvveeiiiiiiiniiiiciieenn 165
19.2 — Scaricare i dati dagli altri SISTEMI ...cooiiiiiiiiiiie e 170

www.aim-sportline.com 3)




Race Studio Configurazione (da 2.30.05 in poi)

@f/’) Manuale Utente
Racing Data Power VerSIOﬂe 1.08

Capitolo 1 — Il software Race Studio 2

Race Studio 2 e l'applicazione appositamente progettata e sviluppata da AIM per
configurare i suoi strumenti ed analizzarne i dati utilizzando un PC. Essa si compone
di due software: Race studio Configurazione e Race Studio Analysis.

Il presente manuale descrivera solo I'utilizzo del software di configurazione a
partire dalla versione 2.30.05.

Race Studio 2 si é sviluppato nel tempo seguendo I'evoluzione degli strumenti AIM
ed ampliando continuamente le proprie potenzialita. Grazie alla configurazione,
I'utente € in grado di personalizzare il proprio strumento cosi da sfruttarne al meglio
le funzionalita.

Con Race Studio 2 € possibile integrare in un sistema flessibile e dinamico in
costante evoluzione tutte le espansioni esterne ed i dispositivi innovativi che il
reparto Research and Development di AIM crea costantemente e molti dei sensori
anche non prodotti da AIM che ogni utente puo collegare al proprio strumento.

Configurare uno strumento con Race Studio 2 significa adattarlo alle proprie
esigenze sfruttandone al massimo le potenzialita, proprio cid che ogni campione
vuole.

1.1 — Compatibilita tra Race Studio 2 ed i sistemi operativi

Race Studio 2 é stato progettato per garantire la massima affidabilita ed il suo
funzionamento e stato testato sotto i sistemi operativi Microsoft Windows XP,
Microsoft Windows Vista e Microsoft Windows 7.

Altri sistemi operativi (Linux, Unix, Macintosh®) non esplicitamente indicati in questa
sede non sono da considerarsi supportati dalla presente applicazione.

Per qualsiasi problema si consiglia di controllare sul sito AIM www.aim-sportline.com
per verificare se sia stata data qualche comunicazione recente e, in caso di esito
negativo, di contattare il servizio di “Supporto Tecnico” che si trova in home page
all'indirizzo www.aim-sportline.com.
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Capitolo 2 — Installare Race Studio 2 ed il Driver USB

Per poter configurare la maggior parte degli strumenti AIM & necessario installare il
software Race Studio 2 ed il driver USB AIM.

2.1 — Operazione preliminare.

Prima di iniziare l'installazione del software scollegare qualsiasi strumento AIM
eventualmente connesso alla porta USB del PC e chiudere tutte le applicazioni.

Un’operazione preliminare consigliata e il controllo dell’impostazione delle “Opzioni
firma Driver” di Windows™.

e Sisegua questo percorso: “Start” ® “Impostazioni” ® “Pannello di Controllo”
®» “Sistema” e si selezioni il foglio “Hardware” (immagine sotto a sinistra).

e Cliccare su “Firma driver’ e selezionare “Richiedi sempre la scelta
dell'azione” (immagine sotto a destra).

e Confermare premendo il tasto “OK” e chiudere tutte le finestre.

[ Riprizting configurazione di sistema
[ Aaggiornament automatici onnessione remoka
Generale MNare computer Hardware

Gestione periferiche

Proprieta del sistema ! z

Opzioni firma driver

=50 Gestione perferiche visualizza un elenco di tutte le periferiche
hardware installate nel computer. Utilizzare Gestione
periferiche per modificare le proprieta delle perferiche.

non ha superato il testing del programm.
a di compatibilita con Windows, (i
3.

Gestione periferiche

Sceqliere una delle sequenti opzioni

Drriver (T Iagnara. Installail software comunaue, senza chisdere
La firma driver congente di verificare che i driver che s conferma

inztallano siano compatibili con Windows. Windows Update
conzente di configurare la connessione a ‘Windows Update
per i driver, |

(%) Richiedi sempre la scelta dell'azione.

() Blocca, Mon installare mai driver privi di firma
[ Firma driver ] [ Wwindows Update

Prafili hardware COpzione amminiskraktore

| profili haldware consentona di impostare & memorizzare Ramalqueste extme f vl mee s o st
diverse configurazioni hardware.

Profili hardveare i fo]4 i[ annulla J

i Ok i[ Annlla ]l Applica

www.aim-sportline.com 7




Manuale Utente
Racing Data Power Versione 1.08

= Race Studio Configurazione (da 2.30.05 in poi)
@iTP

2.2 — Installare Race Studio 2 sotto Microsoft Windows XP

Prima d’installare il software chiudere tutte le applicazioni ed inserire il CD di Race

Studio 2 nel lettore. Se l'opzione “auto play” e abilitata l'installazione partira
automaticamente, altrimenti cliccare due volte sull'icona di “SETUP”.

Se si sta installando Race Studio 2 per la
prima volta apparira la finestra a destra.
Essa permette di scegliere la cartella ove
installare il software.

BACE STUDIO 2 Selup

Premere “Browse” per selezionare la
cartella di installazione di Race Studio 2.

Premere “Next” per installare il software
nella cartella X/programmi/AlM, dove “X”
I'hnard disk sul quale e installato il sistema

operativo.

Se una versione di Race Studio 2 é gia
installata sul PC apparira la finestra a
destra: abilitare la casellina “New Release
of Race Studio 2" e cliccare sul tasto
“Next>",

PUACE STUDID 2 1t enmhgureg 3o rew rohars Faiaishen,

utabeg

Da qui in avanti linstallazione € la — | e
medesima. La finestra a destra apparira ed
il software Race Studio 2 sara installato.

Terminata l'installazione, se si trattava di
un aggiornamento di Race Studio 2,
apparira la finestra a destra. Cliccare sul
tasto “Finish”. L’installazione & ora
completa.

www.aim-sportline.com 8
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In caso di prima installazione, invece, il
software awviera linstallazione del driver
USB AIM ed apparira la finestra a destra.
Scollegare qualsiasi eventuale cavo USB
AIM dal PC e cliccare sul tasto “Start”.

Chiudere tutte le applicazioni e cliccare sul
tasto “Start”.

Cliccare sul tasto “Continue”.

Completing the Found New
Hardware Wizard

The szt ha irhed inataling te sotwsse foc
% AIM USE Drivee [ 1009 VD110

Una serie di tre pannelli assistera nei passi
successivi.

Collegare il cavo USB alla porta USB del
PC ed accendere lo strumento. Attendere

Hiaws you can phug e LS8 cable .

< T or these Pansls los thasn vl appesc

qualche secondo ed apparira il pannello
successivo. N

Questo pannello indica che lo strumento e
fisicamente ben connesso al PC.

x.:l,i' Trovato nuovo hardware :3_'5
Nota: se si collega lo strumento AIM ad ATM USE Driver fv.10.01) YID=11 CC
un’altra porta USB del PC, il sistema
potrebbe chiedere l'installazione del driver
anche sulla nuova porta.

www.aim-sportline.com 9
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e guidata nuovo hardware

Welcome to the Found New
Hardware Wizard
This wizard helps you nstall software for:

AIM USE Drives [v.10.01)VID=11CC

Connect to ‘Windows Update to search the
software for the driver 7

Abilitare la casella “No, not now” e cliccare

sul tasto “Next >". © er, orprow

© ‘Yes, now and every time a device is connected

Sedect Next to continue.
Installazione guidata nuovo hardware.
Questa guidata di installare i software per:
AlM USE Driver [v.10.01) VID=11CC

Abilitare la casella “Installa il software
automaticamente (raccomandato)” e
cliccare sul tasto “Avanti”.

@smwm ica & dotata di un CD o un disco
floppy di i i i irflo nell’

unita.
Sceghers una delle seguenti opziont

) Instala i software automaticamente [scelta consighalal |
O Installa da un elenco o percorso specifico (per ubenti espesti)

Pet conlinuate, sceghers Avanii

[ <ingeto | averti> § [ Ao

Installazione guidata nuovo hardware.

Completamento dell'Installazione
quidata nuovo hardware in corso.

1 sofly

per:
% AIM USB Drives [v.10.01)VID=11CC

Cliccare sul tasto “Fine”.

Per chiudese linstallazione guidata, sceghere Fine.

¢ Indietio Fine Annalls

www.aim-sportline.com 10
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Completing the Found New
Hardware Wizard

Tha sczaed has bewihed rataling e s for

% A0 UISE Do (e SO0 WI0=11EC Mow jossanphg e LW cibein

Cliccare sul tasto “OK”.

= Toocx foee Parnis e Puve ool igmen

Clck Firsah o choes th wamed

Cliccare sul tasto “Finish”.

Dopo la prima installazione due nuove al L)
icone, mostrate a destra, saranno create Fim | 7hed _
sul desktop: si tratta delle icone di Race Race Studio 2 Rf:ﬂ?;;g'”
Studio 2 (Configurazione) e di Race Studio lcona di Race Studio cona di Race
Analysis. Per questa seconda si veda il Configurazione Studio Analysis

relativo manuale utente.

Una volta che la prima installazione di Race Studio 2 e terminata, gli aggiornamenti
successivi non includeranno piu la parte relativa all’installazione del driver. Si ricordi
controllare  periodicamente  sul sito  www.aim-sportline.com nell'area
download/software se siano state rilasciate versioni piu recenti del software.

www.aim-sportline.com 11
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Racing Data Power

2.3 — Risoluzione dei problemi

Se l'installazione del driver terminasse in maniera non corretta per qualsiasi ragione,
avviare la procedura di riparazione lanciando il file AIM_USB_Inst_2008.exe. Seguire
il percorso: C:\Programmi \ AIM\ AIM_USB_DRIVER_2008.

s C:\Programmi‘\AIMMAIM_USB_DRIVER_2008
File  Modifica

eIndietrn - e E% :pCerca

Wisualizza  Preferiti - Strumenki ?

'

| B vai

[Indirizzo .3 C\ProgrammilAIMVAIM_USE_DRIVER_2003 I

F
Mome -

e OriverCisl
—

) A _1USE_Inst_2008. exe ]

Cartelle

4,060 KB
25 KB

Dimensione |

Tipo

Cartella
Applicazione
Filer di sisterna

|20 Drivver Dol

= ) AIM
Sl®] A11_LUSE_DRIVER_2008

[ A oSBT TO 0T,

3KE Informazioni diinsta,

[

[ aIM_UsBdre_z008.inf

[T CFaEva
3 coLors
[C3) CoMTACT _UsS
[C3) DASHECARD
H 3 pata
[C3) DATABASE
H |3 Draganalyzer
& [C3) DRAGSTER_SUITE
T3 DweL
[C3) ETpred
& ) GPSManager
H ) GPSManager 22203
& [ LAMEDA_COMFIGURATOR
[ LANGUAGES
H 3 Lightanalyzer v
& N | @ @ - — |

Qggekti: 4 | 3,99 MB - a Risorse del computer

Lanciare il file AIM_USB_Inst_2008.exe.

@rrp| 2

——

A

Questa & una Procedura di Manutenzione
da usare solo in presenza di PROBLEMI.

Il Driver AlM-USB appare essere installato CORRETTAMENTE.
Clicca <TERMINA> se il Driver AIM-USB funziona correttamente,

oppure clicca <REINSTALLA DRIVER> se hai problemi.

REINSTALLA DRIVER

TERMINA

Apparira questo pannello. Cliccare su “Reinstalla driver” e partira una procedura
simile a quella della prima installazione.

www.aim-sportline.com 12
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2.4 — Installare Race Studio 2 sotto Microsoft Windows Vista

Il sistema operativo Microsoft Vista™ ha introdotto procedure di sicurezza piu rigide.

| driver AIM sono certificati Verisign ma non hanno la firma di Windows; per installarli
€ necessario eseguire il programma come “Amministratore” cioé avviare Microsoft
Vista™ utilizzando un account di “amministratore”. | PC sono normalmente venduti
con questo account.

L'installazione di Race Studio 2 creera una nuova icona sul desktop, che permettera
all'utente di avviare I'installazione dei driver USB come “Amministratore”.

Al

AIM_LISE_Inst
_2005, exe

Prima di iniziare I'installazione, assicurarsi che lo strumento NON sia connesso alla
porta USB del PC. Se lo fosse, scollegarlo.

Inserire il CD di Race Studio 2 nell'apposito lettore e — se la funzione di “auto play” &
abilitata — [linstallazione partira automaticamente, altrimenti cliccare due volte
sull’icona di “SETUP”.

Nel caso di prima installazione di
Race Studio 2 apparira la finestra a
destra che permette di scegliere la
cartella ove installare il software.

Cliccare “Browse” per selezionare la
cartella di installazione di Race
Studio 2 o “Next” per installare il
software in X/programmi/AIM, dove

“X” & I'hard disk su cui e installato il
sistema operativo.

Se sul PC esiste gia una versione di
Race Studio 2, apparira la finestra a
destra: abilitare la casella “New
Release of Race Studio 2" e
cliccare sul tasto “Next>".

Apparira la finestra a destra.

www.aim-sportline.com 13
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Dopo linstallazione — se si sta
aggiornando Race Studio 2 - i
apparira la finestra a destra.

Cliccare sul tasto Finish. La
procedura di installazione &
completata.

AIM-USB  Automatic Installation Jan 8. 2008

[Rim]

Nel caso d| prlma InSta"aZIOﬂe, - StEioAnah’“ A new AIM Icon will be created on desktop:
invece, apparira la finestra a destra. AU 20
Cliccare su “OK”, per continuare con

- . This program must be launched with the:
l'installazione. BN ”

. . ﬂh \?/ < Run as administrator>  procedure.
Cliccare sul punto di domanda per Race Sudio 2

conoscere la procedura
<Amministratore>. Apparira questa
finestra.

It will be used for the first installation
of the AIM-USB driver.,

or eventually in case of troubles with USB.

ABS-USH Aulomotic

€ Aun a8 adminlstrator » procedure:
"o oo o0 Devhop:
. VAIM_USB_2008"
Questa finestra mostra come : o
eseguire  la  procedura  da N e < | e,
<Amministratore>; cliccare sul tasto g B
“OK” per continuare.
Prses

Cliccare sul tasto “Finish”.

www.aim-sportline.com 14
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Race Studio Configurazione (da 2.30.05 in poi)
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2.5 — Installazione del driver USB come Amministratore

Come spiegato nella figura a
destra, cliccare col tasto destro
sullicona AIM_USB_2008 sul
desktop del PC e selezionare
“Esegui come Amministratore”.

Cliccare “SI” per continuare.

Scollegare qualsiasi cavo USB
e cliccare sul tasto “START".

www.aim-sportline.com

AIM-USB Automatic Installation for VISTA Jan 8. 2008

/‘ < Run as administrator > procedure:

Internet Explorer

Select with the mouse
the Icon on Desktop:

"AIM_USB_2008"
iy
[d
Race Studio Analysis g"g" -
pen pa - RIGHT click.
¢! Runas ini - Select  <Run As Administrator>.

Send to

Ea cut
Eil Copy

Race Studio 2

- then LEFT click.

Create connection
Delete

Rename

Property

AIM-USB Automatic Installation for VISTA Jan 8. 2008

Intemnet Explorer

Ry
Open
Cpen path
1§ Run as administrator sS—————————
Sendto ’
o Cut
Ed -

Race Studio 2

Race Studio Analysis
Did you click <Run as administrator> ?

Create connection

Delete
Renarme YES
Property

AlM-USB Automatic Installation Jan 8. 2008

THIS IS THE FIRST INSTALLATION for the AlM-USB driver.

Before running Race Studio, you must install the software for AIM-USB driver.
DO NOT CONNECT any logger to USB until AIM-USB driver is installed.

WE RECCOMAND YOU TO FOLLOW THOROUGH THIS PROCEDURE.

CONNECT the logger to USB, only after the installation is COMPLETED.

DISCONNECT ANY AIM-USB CABLE.
IC$°  click <START> to begin AIM-USB driver installation.

CANCEL

15
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o ﬂ)_ f_ﬂ (TP

Install AIM-USH driver 10.01/11CC for: Windows VISTA

Close all other applications then dlick <START> o begin

Cliccare sul tasto “START".
L'installazione del driver USB AIM
partira.

[ 5 LEAVE ANY LOGGER DISCONNECTED FROM USB

START CANCEL

AIMUSH  Automatic Installation  Jan B. 2000
T & AETE
Install AIM-USH driver 10.01/11CC for: Windows VISTA

Installation completed succestully,

Installation of AIM-USE Driver vers. 10L01111CC
Installing files:
AlM_USBdrv_2008.ind

Cl Iccare sSu “CO ntl nu e” . AM-USE Driver vers. 10.01711CC - Installation completed successiully

You can cominue with the next step.

= CONGRATULATIONS : INSTALLATION COMPLETED SUCCESSULLY

Continue

AlM-USB| Automatic Installation Jan 8. 2008

Now you can plug the USB cable in. =y |

A p ic Wind VISTA | ion for USB will
start.

Collegare il cavo USB alla porta USB
del PC.

% AIM USB Driver (v10.01) VID=11CC
¥ Devict i

e driver installation completed.

Durante la prima installazione di Race Studio 2 e del driver USB AIM, tre nuove
icone appariranno sul desktop del PC:

R i
?:ELI
AlM_USE_Inst : Race Studio
2008, ee Race Studio 2 Analysis

Icona Race Studio 2
(Configurazione)

Per quanto concerne licona di Race Studio Analysis, si veda il relativo manuale
utente.

Icona AIM USB Driver Icona Race Studio Analysis

www.aim-sportline.com 16
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2.6 — Risoluzione dei problemi

Nel caso la procedura di installazione del driver USB sia terminata in maniera non
corretta & possibile avviare la procedura di riparazione ripetendo la procedura di
installazione in modalita Amministratore.

< Run as sdministrator > procedure:

Select with the mouse
the lcon on Deskop:

“AIM_USH_2008"

Come mostrato nella figura a destra
cliccare col tasto destro sullicona | = womaw
“AIM_USB2008” e scegliere “Esegui

come amministratore”.

- then LEFT dick.

u @77

& Questa & una Procedura di Manutenzione
da usare solo in presenza di PROBLEMI.

Apparira il pannello a destra: cliccare su
“Reinstalla driver”.

Il Driver AlM-USB appare essere installato CORRETTAMENTE.

La prima fase prevede la completa
cancellazione della prima installazione.

Clicca <TERMINA> se il Driver AIM-USB funziona correttamente,

oppure clicca {REINSTALLA DRIVER> se hai problemi.

l REINSTALLA DRIVER l TERMINA

Viene richiesta la conferma della scelta. Ll il a1 X

Cliccare su “Yes” per completare la @ The software for AIM-USE driver

nuova installazione. 3 is completly cleared.

Cliccare su “No” per uscire e far ripartire Do vou want CONTIMUE with a new installation ?
la prima installazione in un momento : 1

successivo. e | L

www.aim-sportline.com 17




= Race Studio Configurazione (da 2.30.05 in poi)
@f@ Manuale Utente
Racing Data Power Versione 1.08

2.7 — Problemi di Visualizzazione di Race Studio 2

Puo capitare che lanciando Race Studio 2 il monitor mostri un’immagine distorta
come quella che si pud vedere qui sotto.

= Gestlone sistema :
I;i Identificazione | w marce
T -
“ Callbrazions
= Gulhmounwﬂ

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
AR

In questo caso sara necessario cambiare le impostazioni del monitor.

Attenzione: chiudere tutte le applicazioni, compreso Race Studio 2. Questa
operazione richiedera il riavvio del PC.

La procedura di cambiamento delle impostazioni del monitor € la seguente:

Proprieta - Schermo

all Impostazioni

Seguire questo percorso:

“Start/impostazioni/pannello di controllo /
schermo”.

Appare la finestra “Proprieta — Schermo”
Scherma:
mOStra‘ta a deStra‘ Monitar Plug and Play su IntellR] 94652 Express Chipset Family

Premel‘e |I tasto avanzate. Rizoluzione della scherma Calori
Min y L [Massima (32 bi v

1280 per 1024 pisel (N BN e |

[Hisoluzione dei problemi... ] [ Ayanzate ]

I QK. I I Annulla Applica

www.aim-sportline.com 18




Racing Data Power

conferma
nuove

Abilitare
prima di
impostazioni”.

'opzione *“Richiedi
applicare le

Apparira la finestra mostrata sotto.

Cambiamento impostazione DPI

Race Studio Configurazione (da 2.30.05 in poi)
Manuale Utente
Versione 1.08

tar Driver
Generale Jziohe problem

Schermo

Se con la risoluzione attuale gli elementi nella zchermo appaiono trappo
piceali, & possibile migliorarne la visualizzazione aumentando | DP [punti
per pollice). Per cambiare solamente la dmensione dei caratter, fare clic
su Annulla e scegliere la scheda Aspetto.

Impostazions DPI:

Lhlormaale 198 doil jreal

| T — |

T P
Impostazioni personalizzate. . |

Compatibilita

Alcuni programmi potrebbero non funzionare conettamente se non si
riavvia il computer dopo aver modificata le impostazioni della schermo.

Dopo aver modificato le impostazioni dello scherma:
() Riawvia il computer prima di applicare le nuove impostazioni

Applica le nuove impostazioni senza riavviare il computer
| (%) Chiedi conferna prima di applicare le nuove impostazioni
Alcuni giochi e altre applicazioni devano eszere ezequiti in modalits 256

colori. Ukerion infarmazioni sulla esecuzione di programmi in modalita 256

colori

| Ok I[ Annlla H Applica

\") Le modifiche ai tipi di carattere risultant da una nuowva impostazione DFI avranno effetto solo dopo linstalazione dei

ipi di carattere e il riavvio di Windows,

Premere “OK”.

Premere il tasto “Applica”.

Proprieta - Monitor Plug and Play e Intel(

946GZ Exp.

[ Gestione color ] n Intel(R] Graphics Media Accelerator Diriver
Generale | Schedajl I onitor "

FRiizoluzione problemi

~ Scherma
Se con la rizoluzione attuale gli elementi nello schermo appaiono troppo
piccali, & possibile migliorame la visualizzazione aumentando | DPI [punti
per pollice]. Per cambiare zolamente la dimensione dei caratteri, fare clic
su Annulla e scedliere la scheda Aspetta.

Impostazione DPI:
[Nomale (35 dri v

Dimenzioni normali [96 dpi)

~ Compatibilita

Alcuni programmi potrebbera non funzionare commettamente e non g
riavvia il computer dopo aver modificato le impostazioni dello schermo.
Dopo aver modificato e impostazioni dello scherma:

) Riavvia il computer prima di applicare le nuove impostazioni

O &pplica le nuove impostazioni senza riavviare | compiter

(&) Chiedi conferma prima di applicare le nuove impostazioni

Alcuni giochi e altre applicazioni devono eszere eseguiti in modalita 256

colori. Ulteriori informazioni sulla esecuzione di programmi in modalits 2566
color.

| [0S I[ Antulla ]l Applica l
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Apparira la finestra mostrata sotto:

j’) I fle richiesti sono gia installat sul disco rigide. | programma di installazione pud Ltlizzare tal fle oppure copiarl di
nuoyvo dal CO-ROM originale di windows NT o dalla rete.

Si preferisce non copiare i fle e utilizzare | fle esistenti? (Se s sceglie Mo, verra richiesto di inserire | CO-ROM di
Windows o di fornire Lna posizione alternativa dove poter Tovare i file necessari.)

Premere il tasto “Si".

Premere il tasto “Chiudi”.

Schermo
Monitor Plug and Flay su Intel(R) 946GZ Express Chipset Family

Risoluzione dello schermo Colori
bin .—U helax |Ma55|ma(32 bit) @
1200 per 1024 el T
[ Risoluzione dei problemi... l I Awanzate I
| i B Amuile [ Applica |

Modifica delle impostazioni di sistema

. e v Riavviare il computer per rendere effettive |& nuove impostazioni,
Premere il tasto “Si". - \:{/
Il computer sara riavviato. Riavviare ll computer ora?

.

Dopo il riavvio lanciare “Race Studio 2” e tutto funzionera correttamente.
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Capitolo 3 — Identificazione del sistema

Tutti i sistemi AIM vengono identificati dal software Race Studio 2 in maniera
univoca. Questa procedura permette di capire preliminarmente se la comunicazione
tra il PC, il software e lo strumento funzioni correttamente e se il sistema sul quale si
desidera operare sia supportato dal software.

Si consiglia di effettuare un’identificazione sistema prima d’iniziare qualsiasi altra
operazione di configurazione. La procedura e la seguente:

lanciare Race Studio 2

collegare il cavo USB alla porta USB del PC e a quella dello strumento
accendere lo strumento

premere il tasto di identificazione sistema. Esso & posto sulla barra dei
menu di Race Studio 2, nella pulsantiera verticale a sinistra del software e
allinterno della finestra di gestione sistema (il tasto €& etichettato come
“Identificazione Sistema” per tutti i sistemi MyChron3 e come “Informazione

rete-CAN” per gli altri sistemi).

[ Race Studio 2 - version: 2.30.03
U Hace Studio 2 - version: 2.30.03 File  Gestione sistema AIM  Scarico dati Analisi| Identificazione sistema
Fle  Gestiors sistema AIM  Scarico dati Ansksl fIdericficazione sstema AN Crire  Calbrapions siste

Nome installazione | Tipo certraina | Ecu [ Home veicoln [ Tempo disponibile | Tempo o
DEFALLT MMLFISTA  S.. SUELKI - GSMR-K7 DEFALLT 84455 (hms) | 35TAT
2 |Cana||| © e sistema | C e espansioni via CAN |
jone | centralina | Produttore EcU | Modello Ecu
MEL PISTA SU.. _I SUZUKT GSRRKT
MEL STRADA 5., ;I SUZUKT GIRRKT

DEFALLT MAL PISTA | waLERO _=| AtBEN_00

Se tutto funziona correttamente comparira la finestra di “identificazione
sistema”/“informazioni strumenti rete CAN” mostrata sotto.

Identificazione sistema |X|
MYCHROM
Canali centralina
Informazioni strumenti rete CAN. =)
1
M | Categoris centraling Tipa centralina | Nome Espansione | 10 centraling | Data identi.., | ver, Frmw... [ Data Firmu...
Memaria: 1 |MASTER MRLPISTA  Master 12345 16/01/2008 | 14.8623  19/12/2007
2 | CAM EXPANSION David 47111881 1gjoife00g | 22,08 09/11/2007
b4 KByte 3 | CAM EXPANSION LCU-GNE LC 111111 13/12/2007 = 25.09 19/11/2007
" 4| can ExpansION aPs an2433 140172008 | 35.13 17/12}2007
D unico centralina —
5 | CAM EXPANSICN MEMORY KEY 7613105 17/12f2007 | 37.05 16/12/2007

16071978

date ID:

10:04/2006

Wer. Driver YiD

lw lW
BOOTER: ‘ 3 ot |

data; | 170142005 e [ 000141

FIRMWARE
data; | ZVOP/2005 oy | 234 ‘

Finestra Identificazione sistema MyChron3 Finestra Informazioni rete CAN (altri sistemi)
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3.1 — Identificazione sistema MyChron3

Identificazione sistema

MYCHROM 3

Canali centralina

r

Memaria:

B4 EByte

1D unico centralina

15071973

date ID:

10/04/2006

er. Driver YID

1nm 11CcC

BOOTER:
data | 17/01/2005 yers | 000141

FIRMWARE
datar | ZHOPI200E e | 234

La finestra mostra:

Canali Centralina: il numero di canali dello strumento

Memoria: dimensioni della memoria di cui & dotato lo strumento
(indipendentemente dalla quantitd di memoria che possa 0 meno essere gia
stata utilizzata)

ID Unico centralina: numero di serie dello strumento

Data ID: data di produzione dello strumento

Ver. driver e VID: informazioni relative al driver USB

Booter (data e vers.): data e versione del booter dello strumento

Firmware (data e vers.): data e versione di firmware dello strumento. Si
consiglia di controllare su www.aim-sportline.com che la versione di
firmware dello strumento sia la piu recente disponibile; in caso contrario Si
scarichi la versione piu aggiornata e la si installi seguendo le istruzioni che
compariranno sul monitor del PC.
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3.2 — ldentificazione sistema altri strumenti.

Informazioni skrumenti rete CAN.

I | Categoria centralina Tipo centralina |Mome Espansione | ID centraling | Daka identi... | Wer. Firmwe. .. | Data Firme, ..
1 |MASTER MAL PISTA Master 12345 16j01/2008  14.86.23 1901252007
2_ CAN ERPANSICN Cravid 471118381 1801 /2008 22,03 097112007
3_ CAMN EXPANSION LCU-OrE LC 111111 13/12f2007 25.09 197112007
4 | CAN EXPANSION GPS 02499 1401 /2008 35.13 C1F12f2007
5 | CAN EXPANSION MEMCRY KEY 7613105 17/112/2007 37.05 18/12/z007

La finestra mostra:

N: indice dell’elemento nell’elenco mostrato. Questa finestra riconosce tutti
gli strumenti nel loro ordine iniziando sempre dal Master (nella figura sopra
un MXL Pista);

Categoria centralina: ruolo dello strumento nella rete CAN (master o
espansione CAN)

Tipo centralina: tipo di dispositivo collegato

Nome espansione: ruolo dello strumento nella rete CAN

ID centralina: numero di serie univoco di quello strumento

Data ldentificazione: data di produzione dello strumento

Versione firmware: versione di firmware installata sullo strumento. Si
consiglia di controllare su www.aim-sportline.com che la versione di
firmware dello strumento sia la piu recente disponibile; in caso contrario si
scarichi la versione piu aggiornata e la si installi seguendo le istruzioni che
compariranno sul monitor del PC.

Data Firmware: data di rilascio della versione di firmware.
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Capitolo 4 — Come configurare MyChron3 kart
Plus/Gold/Extreme

Per configurare correttamente, MyChron3 Kart (Plus, Gold, Extreme) utilizzare un
PC ed il software Race Studio 2.

MyChron3 Kart pud essere configurato sia via tastiera che via software, ma alcuni
parametri sono impostabili solo via software. Se, per esempio, si vuole misurare
I'accelerazione laterale (per creare una mappa della pista) € necessario calibrare
I'accelerometro laterale interno via software.

Prima di iniziare la configurazione si installi Race Studio 2 ed il driver USB come
spiegato nel Capitolo 2.

Una volta lanciato il programma cliccando sull’icona di Race Studio 2 apparira la
finestra qui sotto.

B8 Race Studio 2 - version: 2.30.03
File Gestione sistema AIM - Scaricodati Analisi Identificazione sistema AIM - Online  Calibrazione sistema AIM - Gestione sensori personalizzati  Scelba Lingua 7

g Gestione sistema AIM
[ —————"
% lentificazione sistema
- Al

122 Calihm.ziune sis.lema AlM

= Gestione sensori I

| = iersnnaliuati

! I wad b o
(ﬁ Scelta Lingua | ' [ f
" ' Racing Data Power

Nella barra del titolo — bianco su sfondo blu in figura — e riportata la versione di Race
Studio 2 installata sul PC.

Subito sotto vi € la barra dei menu, che viene mostrata in modo piu immediato a
sinistra grazie ai tasti grafici: Avvia Analisi (Questo pulsante apre il software di analisi
dati Race Studio Analysis), Scarica i dati, Gestione sistema AIM, Identificazione
sistema AIM, Online, Calibrazione sistema AIM, Gestione sensori personalizzati,
Scegli lingua.

Da questa schermata si potranno effettuare tutte le operazioni necessarie a gestire il
sistema AIM.
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Per accedere al menu di configurazione cliccare su “Gestione sistema AIM”. Apparira
un pannello che mostra tutti i sistemi gestiti attraverso Race Studio 2: selezionare
con un doppio click il tasto MyChron3 Kart Plus/Gold/Extreme oppure selezionarlo
e cliccare su “v'Avvia”.

[ Race Studio 2 - version: 2.30.18

File Gestione sistema AIM  Scarico dati Analisi  Identificazione sistema AIM  Online  Calibrazione sistema AIM -~ Gestione sensori personalizzati  Scelta Lingua 7

MyChron3 Kart
Plus/Gold/Ext

j

AIM Sportline
Norld

rid Leader in Data Acquisitior

MyChron3 Auto/Moto
Plus/Geld/Ext

[ anim
Awvia Analisi
M3Log/Visor XGLog

Scarico dati
MXL
Gestione sistema AlM
DaVid
"% Identificazione sistema
M L)
%%% Online EVO3 Pro/Pista

‘=] Calibrazione sistema AlM EvO4

=
|

= Gestione sensori SMC Bridge
h ersonalizzati ——

ﬁ Scelta Lingua

Racing Data Power

aim-sportiine.com

ITALY

Apparira la finestra “Gestione Sistema” di Race Studio 2.
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Gestione sistema

Generale Configurazione Canali Fersonalizza sensore

Identificazione sistema Trasmissione Letkura Online Calibra

i} Centralina Mome veicolo Buio Intertempi | Vel [Temp  [cCreata

MYCHROM 3 - KART - PLUS DEFAULT 3 0 mph °F February 04, 2003
z MYCHROM 3 - KART - GOLD DEFALLT 3 0 rph °F February 04, 2003
3 MYCHR.OM 3 - KART - EXTREME DEFALLT 3 0 krnfh F February 04, 2003

Cancella Importa Esporta

I Tipo centralina I Mome veicalo I Tempo disponibile I Frequenza totale

| MYCHRON 3 - KA&RT - PLUS | DEFALLT | 1.01.33 {h.m.s) | 61 (Hz)

Questa finestra ha due pulsantiere.

e Generale: mostra la finestra “Gestione sistema”. Nella parte centrale a
sfondo grigio sono elencate tutte le configurazioni al momento presenti nel
database del software. Nel caso di prima configurazione il sistema mostrera
automaticamente la finestra di nuova configurazione.

e Configurazione: permette di impostare o modificare una configurazione
presente nel database. In caso di prima configurazione la tabella centrale
sara vuota.

e Canali: visualizza ed imposta tutti i canali dello strumento.

e Identificazione Sistema: identifica lo strumento collegato al PC.

e Trasmissione: trasmette una configurazione e richiede che lo strumento sia
acceso e collegato al PC.

e Lettura: permette di leggere e salvare la configurazione di uno strumento
collegato al PC.

e Online: permette di verificare che la configurazione sia corretta, sia stata
correttamente trasmessa allo strumento e che tutto funzioni bene.

e Calibra: attiva la procedura di calibrazione/auto-calibrazione dei sensori che

lo necessitino.

Nuova: crea una nuova configurazione

Cancella: cancella una configurazione

Clona: clona una configurazione esistente.

Importa: importa una configurazione da un file.

Esporta: esporta una configurazione in un file.

Esci: esce dalla finestra di “Gestione sistema”.

Per operare su una configurazione cliccare su una qualsiasi delle celle che ne
compongono la riga ed essa sara selezionata (evidenziata in giallo).
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4.1 — Creare una nuova configurazione

Premere il tasto “Nuova” nella schermata di Gestione sistema: apparira questa
finestra:

Nuova configurazione |Z|
Tipa centralina |MYCHF|DN 3-KART - PLUS j
Mame Veicolo |DEFAULT
Units di misura delle velocita |kma’h ﬂ
Unita di misura delle temperature |“E j

E necessario impostare alcuni parametri:

Tipo centralina: selezionare lo strumento da configurare.

Nome veicolo: inserire il nome del veicolo.

Unita di misura delle velocita: scegliere tra km/h e Mph;

Unita di misura delle Temperature: scegliere tra °C e °F;

Premere “OK” per salvare (“Annulla” per uscire senza salvare).
Il sistema tornera alla finestra principale di gestione sistema.

|M‘f’CHRON 3 -KART - PLUS DEFALLT February 04, 2008

a

|MY’CHRON 3-KART - GOLD DEFALLT a °f February 04, 2008
1] ° February 04, 2008
i april 21, 2006

MYCHROM 3 - KART - EXTREME DEFALLT
MYCHROM 3 - KART - PLUS Muova

Tipo centraling Mome veicola Tempao disponibile Frequenza totale

I | MVCHROM 3 - KART - PLLIS | Muova | 1.01.33 (h.m.s) | 61 (Hz)

La fase successiva sara I'impostazione dei canali. Premere il tasto “Canali”.
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4.2 — Canali

Premendo il tasto Canali apparira la finestra qui sotto.

Generale Configurazione Canali Personalizza sensore
Identificazione sistema Trasmissione Cnline Calibra
jiv] | abil. | Mome canale Freq, | Sensore usato |Unita | Inizioscala |Fordoscala  [Param. 1 [ Param. 2
RPM ABILITATC  Engine 10Hz Giri motore rpm 0 20000 1.000 20000
SPD_L ABILITATC | Speed_1 10Hz Velocits km... 0.0 250.0 B30.0 1.0
CH_1 ABILITATC | Channel_1 10Hz Sensore temperatura C 1] 150
CH_Z ABILITATC | Channel 2 10Hz Sensore temperatura C 1] 150
CH_3 ABILITATO | Channel 3 10Hz Termocoppia (s [ 150
CH_4 ABILITATO | Channel_4 10Hz Termocoppia (s [ 150
CHS ABILITATO | Gear 10Hz Marce calcolate # a 6
ACC 1 ABILITATO  Acc i 10Hz Accelerometro brasversale g .01 -3.00 3.00
LOG_TMP ABILITATO  Datalogger_Temp  10Hz Giunta freddo C 1] S0
BATT ABILITATO  Battery 1Hz EBatteria V.1 S0 15.0

‘ Tipo centralina ‘ Mome veicolo | Tempa dispanibile Frequenza tatale

\ MYCHRON 3 - KART - EXTREM \ DEFAULT | 305,17 (humis) | 91 (Hz)

Essa mostra tutti i canali impostati sullo strumento con le relative caratteristiche:

ID: mostra I'etichetta del canale.

Abil.: mostra lo status del canale (abilitato/disabilitato). Esso € modificabile
con un doppio click sulla cella salvo per RPM e SPD che sono modificabili
solo dalla finestra di configurazione sistema.

Nome Canale: da un nome al canale.

Freq.: imposta la frequenza di campionamento del canale. Essa influisce sul
tempo totale disponibile — evidenziato da un riquadro nella figura sopra —
che diminuisce aumentando la frequenza di campionamento, perché la
memoria si riempie prima.

Sensore usato: permette di selezionare il sensore installato su quel canale
scegliendolo dal menu a tendina che compare cliccando su quella cella. |
canali CH_1 e CH_2 sono canali temperatura: lo strumento riconosce
automaticamente la termocoppia dalla termo-resistenza e non serve quindi
alcuna configurazione del sensore di temperatura. | canali CH_3 e CH_4
possono essere indifferentemente canali di temperatura o di pressione ed é
quindi necessario configurarli. CH_5 é il sensore marce installato nella
scatola del cambio che permette a MyChron3 di misurare la marcia inserita;
MyChron3 Gold/Extreme ha un accelerometro interno per misurare la
forza “g” laterale. Esso permette di creare una mappa del circuito.

Unita: mostra I'unita di misura di ogni canale; € possibile cambiarla con un
doppio click sulla cella.

Inizioscala/Fondoscala: mostra l'intervallo di valori visualizzato dal grafico
che verra creato in Race Studio Analysis dopo lo scarico dati.
Param.1/Param2: sono i valori dei parametri di giri motore o velocita
impostabili nella finestra di configurazione sistema.

Una volta impostati tutti i parametri, € necessario trasmettere la configurazione allo
strumento.
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4.3 — Configurazione sistema

MyChron3 Kart Plus/Gold/Extreme ha 14 led colorati completamente configurabili; i
2 led a sinistra ed a destra del display rappresentano i 4 allarmi di massimo o di
minimo dei canali analogici (temperature e pressioni), mentre gli altri 10 led nella
parte superiore del display sono chiamati Shift light (Luci per il cambio marcia) e
servono per segnalare al pilota quando cambiare marcia.

Configurazione MYCHRON 3 - KART - PLUS X
Velocita . Giri motore
Lingua display |Itahano j
Circonferenza uota
e Costante moltiplicativa
[rarn] Shift Light
/1 -
230 Led1 Led 2 Led 3 Led 4 Led 5
0 0 |D 0 |D Walore massimo
Impulsi per giro ruota
1 0000w
Allarmi Temperatura 1 Allarmi Temperatura 2
e &
Led1 |0 Led2 |0
MIN MM
Led2 |0 Led4 |0
Urita di misura Giro
Unita velocits Tempo di buio
km#h - Sensole marce [sec] &
Unita temperatura Mumera di intertempi

Per impostare gli allarmi, le soglie di minimo e di massimo ed i parametri di
configurazione & necessario completare le finestra mostrata sopra.

4.3.1 — Riquadro lingua display

Lingua display |Italianl:l ﬂ

Permette di selezionare la lingua del display dal menu a tendina.
4.3.2 — Riquadro Velocita

Welocikd
Circonferenza ruota

]

a30

Impulsi per giro ruaka

e

e Circonferenza Ruota: inserire la circonferenza della ruota del kart (in mm o
in pollici); questo valore &€ fondamentale per correlare la velocita di
rivoluzione della ruota alla velocita del kart.

e Impulsi per giro ruota: inserire il numero di magneti installati sulla ruota.
Quando il magnete passa davanti al sensore, genera un impulso elettrico.
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4.3.3 — Riquadro Shift Light

Shift Light
Led 1 Led 2 Led 3 Led 4 Led 5
E 0 o E E

Imposta i 5 valori RPM, ognuno corrispondente a due dei led colorati posti nella parte
superiore di MyChron3.

| led sono cosi colorati: i primi due a sinistra ed i primi due a destra sono verdi, i due
centrali arancioni e gli ultimi quattro rossi. Per impostare il valore di soglia RPM
inserire i valori nelle caselle. | led si accendono progressivamente e quando il motore
raggiunge il valore RPM impostato nella quinta casella, tutti e 5 i led cominciano a
lampeggiare avvertendo il pilota di cambiare marcia. Se un valore viene impostato su
0 il corrispondente led sara disabilitato.

4.3.4 — Riquadro Giri motore

Gairi motare

Costante moltiplicativa

f hd

Yalore massimo

20000 -

e Costante moltiplicativa: e possibile scegliere tra diversi valori (N.B.: per un
kart monocilindrico a due tempi il valore da scegliere € /1).
e Valore massimo RPM: imposta fondo scala degli RPM dello strumento.

4.3.5 — Riquadri Allarmi

Allarmi 1* Canale

LED Walore
Max |1 -] | 0
MIN |1 | | 0

Questi riquadri (2 per MyChron3 Plus/Gold, 4 per MyChron3 Extreme) permettono di
impostare le soglie di allarme dei canali collegandole ai quattro Led laterali del
sistema.

Per i sistemi Plus e Gold é possibile collegare le soglie minima e massima a diversi
Led mentre per il sistema Extreme le soglie minima e massima del medesimo canale
sono collegabili al medesimo led. Inserire | valori di minimo e di massimo
corrispondenti ai sensori installati sul kart.
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4.3.6 — Riquadro giro
Gira

Tempo di buio

(sec.) g

Murnero di intertemnpi

—

e Tempo di buio: si tratta di un periodo di tempo durante il quale il ricevitore
di giro installato a bordo del kart, dopo aver acquisito un segnale di giro,
“cieco” e non registra segnali. Questa funzione € molto utile per la gestione
degli intertempi su circuiti con piu bande magnetiche/ trasmettitori ottici: per
acquisire gli intertempi impostare il tempo di buio su un valore minimo; per
non acquisire gli intertempi impostare il tempo di buio su di un valore
inferiore a quello del migliore tempo sul giro ma maggiore del tempo
trascorso tra I'ultimo intertempo e la linea del traguardo.

e Numero di intertempi: € il numero di segmenti nei quali & diviso il circuito e
corrisponde al numero di bande magnetiche/trasmettitori ivi installati.

4.3.7 — Riquadro Sensore Marce

SEnsOre marce

|- Messuno ]
P

Calcolate Massima marcia utilizzata | 6

¢ Nessuno: non si desidera visualizzare la marcia inserita.

e Calcolate: si desidera calcolare le marce (si faccia riferimento al relativo
capitolo per ulteriori informazioni). La casella “Massima marcia utilizzata”
viene abilitata: inserire il numero delle marce del cambio.

4.3.8 — Riquadro Unita di misura
Unita di misura
nitd velocitd

krnfh b

Unita temperatura

°F -

e Unita velocita: scegliere tra km/h e mph
e Unita temperatura: scegliere tra °C e °F

Una volta impostati i parametri di configurazione cliccare “OK” per salvare (“Annulla”
per uscire senza salvare). E ora necessario trasmettere la configurazione allo
strumento.
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4.4 — Trasmettere la configurazione

La trasmissione della configurazione € la medesima per tutti gli strumenti AIM. Si
veda il capitolo 13 per ulteriori informazioni.

4.5 — Auto calibrazione dell’accelerometro (solo Gold/Extreme)

La procedura di auto calibrazione € la medesima per tutti i sensori di tutti gli
strumenti AIM. Si veda il paragrafo 14.2 per ulteriori informazioni.

4.6 — Il calcolo delle marce
Si veda il capitolo 15 per ulteriori informazioni.
4.7 — Visualizzazione Online

La funzione di Online fornisce molte informazioni utili. Si veda il capitolo 18 per
ulteriori informazioni.
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Capitolo 5 — Come configurare MyChron3 Auto/Moto
Plus/Gold/Extreme

Per configurare correttamente MyChron3 Auto/Moto Plus/Gold/Extreme, utilizzare
un PC ed il software Race Studio 2.

MyChron3 Auto/Moto puo essere configurato sia via tastiera che via software, ma
alcuni canali — come quelli sui quali siano installati i sensori di temperatura o di
pressione, gli accelerometri o il giroscopio — non sono impostabili da tastiera.

Prima di iniziare la configurazione installare Race Studio 2 ed il driver USB come
spiegato nel Capitolo 2.

Lanciare il programma cliccando sull'icona di Race Studio 2 ed apparira la finestra
qui sotto:

Racing Oata Power

Nella barra del titolo — bianco su sfondo blu nella figura — & riportata la versione di
Race Studio 2 installata sul PC.

Subito sotto vi € la barra dei menu, che viene mostrata in modo piu immediato a
sinistra grazie ai tasti grafici: Avvia Analisi (questo pulsante apre il software di analisi
dati Race Studio Analysis), Scarica i dati, Gestione sistema AIM, Identificazione
sistema AIM, Online, Calibrazione sistema AIM, Gestione sensori personalizzati,
Scegli lingua.

Da questa schermata si potranno effettuare tutte le operazioni necessarie a gestire il
sistema AIM.
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Per accedere al menu di configurazione cliccare su “Gestione sistema AIM”. Apparira
un pannello che mostra tutti i sistemi gestibili attraverso Race Studio 2: selezionare
con un doppio click il tasto MyChron3 Auto/Moto Plus/Gold/Extreme oppure
selezionarlo e cliccare su “v'Awvia”.

(8 Race Studio 2 - version: 2.30.18
File Gestione sistema AIM  Scarico dati - Analisi - Identificazione sistema AIM - Online  Calibrazione sistema AIM ~ Gestione sensori personalizzati - Scelta Lingua 7

MyChron3 Kart
Plus/Gold/Ext

MyChron3 Auto/Moto
Plus/Gold/Ext

Avvia Analisi

g Scarico dati
Gestione sistema AW
DaVid
% ldentificazione sistema
M AL
%%% Online EVO3 Pro/Pista
%E%Calibmliune sistema Al EVO1

SMC Bridge

M3Log/Visor XGLog

=
=
=

Gestione sensori

ilﬁunililllﬁ

ﬁ Scelta Lingua

Racing Data Power

Apparira la finestra “Gestione Sistema” di Race Studio 2.
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Genetale Configurazions Canali
Idertificazione sistema Trasmissione Lettura Online Calibra

M Centralina Maorne veicolo Biuio Inkertempi | Vel | Temp Creata

| E 1 CHR.OM 3 - SUTO | MOTO - PLUS DEFALLT 8 0 keifh @ January 11, 2008
Z MYCHRON 3 - aUTO - GOLD DEFALILT g 1] km/h “C January 11, 2005
3 MYCHRON 5 - MOTO - GOLD DEFALILT g 1] km/h “C January 11, 2005
4 MYCHRON 3 - AUTO - 2G5 DEFALILT g 1] kmfh “C January 11, 2005
5 MYCHROMN 3 - 5M - GOLD DEFALILT g 1] kb “C January 11, 2008
& M3 SUZUKI GS5-R - PLUS DEFALILT g 1] kb “C January 11, 2008
7 M3 SUZUKI G5%-R - GOLD DEFALILT g 1] krnfh s January 11, 2008
g M3 HOMDA CBR RRA00 - GOLD DEFALILT g 1] kmfh s January 11, 2008
a M3 YaMAHA R - PLUS DEFALILT g 1] kmfh s January 11, 2008
10 M3 ¥AMAHA R1 - GOLD DEFALILT g 1] kmfh “iC January 11, 2003
i1 M3 ¥AMAHA RE - PLUS DEFALILT g 1] kmfh “iC January 11, 2003
12 M3 YAMAHA RE - GOLD DEFALILT g 1] kb “iC January 11, 2003
13 M3 KAWASAKT Zk-R - PLUS DEFALILT g 1] kb “iC January 11, 2003
14 M3 KAWASAKT Zx-R. - GOLD DEFALILT g 1] kb “iC January 11, 2003
15 M3 HOMDA CER RRA00 - PLUS DEFALILT g 1] kb “iC January 11, 2003

Muova Cancella Clona Importa Esporta ﬁl

| Tipo centralina | Mome veicolo | Tempo disponibile | Frequenza totale

| MYCHROM 3 - AUTO | MOTO - | DEFALLT | 1.31.34 (hum.s) | 41 (Hz)

Questa finestra ha due tastiere.

Generale: mostra la finestra “Gestione Sistema” Nella parte centrale a
sfondo grigio sono elencate tutte le configurazioni al momento presenti nel
database del software. In caso di prima configurazione il software mostrera
direttamente la finestra “Nuova Configurazione”.

Configurazione: permette di impostare e modificare una configurazione.
Canali: permette di configurare tutti i canali del veicolo.

Identificazione Sistema: identifica lo strumento collegato al PC.
Trasmissione: trasmette una configurazione allo strumento collegato al PC.
Necessita che lo strumento sia acceso e collegato.

Lettura: legge e salva nel database la configurazione di uno strumento
collegato al PC.

Online: permette di verificare che la configurazione sia corretta, sia stata
correttamente trasmessa allo strumento e che tutto funzioni bene.

Calibra: attiva la procedura di calibrazione/auto-calibrazione dei sensori che
lo necessitino.

Nuova: crea una nuova configurazione.

Cancella: cancella una configurazione.

Clona: clona una configurazione esistente.

Importa: importa una configurazione da un database o da un file.

Esporta: esporta una configurazione in un file.

Esci: esce dalla finestra di “Gestione sistema”.

Per operare su una configurazione cliccare su una qualsiasi delle celle che ne
compongono la riga ed essa sara selezionata (evidenziata in giallo).
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5.1 — Creare una nuova configurazione

Premere il tasto “Nuova” nella schermata di “Gestione Sistema” ed apparira questa
finestra.

Nuova configurazione [’g|
Tipo centraling [MYCHRON 3-4UT0 #MOTO - PLUS -l
Narne Yeicolo [DEFRLLT
Urité di misura delle velocit |km/h j
Unita di misura delle temperature |’C j
Unita di misura delle pressioni |ba[ j

E necessario impostare alcuni parametri:

e Tipo centralina: scegliere la centralina da configurare.
Nome veicolo: inserire il nome del veicolo.
Unita di misura delle velocita: scegliere tra km/h e Mph.
Unita di misura delle Temperature: scegliere tra °C e °F.
Unita di misura delle Pressioni: scegliere tra Bar e PSI.

Premere “OK” per salvare (“Annulla” per uscire senza salvare).
Il sistema tornera alla finestra principale di gestione sistema.

Gestione sistema

Canal

M Centralina Name veicolo Buio Intertemnpi | vel Temp Creats
1 MYCHRON 3 - AUTO [ MOTO - PLUS DEFALLT g o kmjh s January 11, 2008
2 MYCHROM 3 - ALTO - GOLD DEFALLT i) o kmjh °C January 11, 2008
3 MYCHROMN 3 - MOTO - GOLD DEFALLT 8 o kmjh ' January 11, 2008
4 MYCHROMN 3 - ALITO - kG DEFALLT 8 o kmjh ' January 11, 2008
5 MYCHROMN 5 - 5M - GOLD DEFALLT -] a kmjh C January 11, 2005
] M3 SUZLKT GSX-R - PLUS DEFALLT -] a kmjh C January 11, 2005
7 M3 SUZLKT GSX-R - GOLD DEFALLT -1 a kmjh C January 11, 2005
& M3 HONDA CER RRE00 - GOLD DEFALLT g o kmyh C January 11, 2008
9 M3 YAMAHA R1 - PLUS DEFALLT g o kmyh °C January 11, 2008
i} M3 YAMAHA R1 - GOLD DEFALLT g o kmyh C January 11, 2008
11 M3 YAMAHA R6 - PLUS DEFALLT g o kmyh C January 11, 2008
1z M3 YAMAHA R6 - GOLD DEFALLT g o kmyh C January 11, 2008
13 M3 KAWASAKL ZX-R. - PLUS DEFALLT 8 1] kmjh C January 11, 2008
14 M3 KAWASAKL ZX-R, - GOLD DEFALLT 8 1] kmjh C January 11, 2008
M3 HONDA CER RR&00 - PLUS DEFALLT g o kmjh C January 11, 2005

Tipo centraling Mome veicolo Tempo disponibile Freguenza totale

| PYCHRON 3 - BUTO | MOTO - | DEFALLT | 1.31.34 (h.m.s) | 41 (Hz)

La fase successiva sara I'impostazione dei canali. Premere il tasto “Canali”.
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5.1.1 — Le configurazioni Plug&Play di MyChron3 Plus/Gold Moto

Da alcuni anni AIM produce e commercializza kit Plug&Play MyChron3 Plus/Gold
per installazioni moto. Si tratta di kit che comprendono, oltre allo strumento, tutto il
necessario per una facile installazione sulla moto (cablaggio, staffa, viti, rondelle
etc.). Al momento sono disponibili kit solo per le principali marche e modelli. Tutte le
informazioni sono disponibili sul sito www.aim-sportline.com cliccando sul tasto
“Applicazioni speciali” in home page.

Una volta installato correttamente il kit (si vedano i manuali utenti dei singoli kit per
ulteriori informazioni) sara sufficiente accendere la moto. Nel caso si dovessero
verificare problemi legati alla configurazione, si selezioni la configurazione corretta
dalla finestra “Nuova configurazione” mostrata qui sotto. Il riguadro rosso evidenzia
le configurazioni Plug&Play al momento disponibili.

Nuova configurazione |X|
Tipo centralina MYCHROM 2 - AUTO / MOTO - PLUS |
_ MYCHRON 2 - A0TO /MOTO - PLUS
Mome Veicolo MYCHROM 3 - AUTO - GOLD

MYCHROM 3 - MOTO - GOLD
MYCHROM 3 -AUTO - <G
" B L1l [
b3 - PLUS
M3 SUZUEI GS<R - GOLD
M3 HOMDA CBR RREOD - GALD
M3 vaMaHs AT - PLUS
M3vaMaHA RY - GOLD
M3vaMaHA RE - PLUS

M3 vaMaHA RE - GOLD

M3 KAWASAR] Z4-R - PLUS

M3 KAWASAK] Z4-R - GOLD

k3 HOMDA CBER RRE00 - FLUS

Unita di mizura delle velocita

Unité di mizura delle temperature

Unita di mizura delle prezzioni

Se la moto € completamente conforme alla moto di serie commercializzata dalla
casa costruttrice, una volta selezionata la relativa configurazione sara sufficiente
trasmetterla allo strumento. Nel caso in cui, al contrario, siano stati installati sensori
aggiuntivi, sara necessario configurarli seguendo le procedure descritte di seguito.

Attenzione: tutti i parametri impostati nelle configurazioni Plug&Play sono stati testati
per funzionare correttamente. Si faccia riferimento ai manuali utenti dei singoli kit per
qualsiasi ulteriore informazione relativa alla configurazione o per modificarla.
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5.1.2 — La configurazione di MyChron3 Gold Snow Mobile

AIM produce una versione particolare di MyChron3 Gold per installazioni
Snowmobile (motoslitte). Questa particolare applicazione di MyChron3 e supportata
dalla configurazione etichettata “MyChron3 — SM — Gold”. Una volta installato
correttamente lo strumento e collegati gli eventuali sensori aggiuntivi (si faccia
riferimento alla documentazione relativa a quello strumento per ulteriori informazioni),
sara necessario configurarlo. Si selezioni la centralina tra quelle disponibili nella
finestra di “Nuova Configurazione”.

Muova configurazione @

Tipo centralina MYCHRON 3 -AUT0 / MOTO - PLUS |
_ MTYCHRON 3 - A0T0 7 MOTO - PLUS
MNome Y sicolo MYCHROM 3 - AT - GOLD

MYEHHDNS I'-.-1EITEI GEILD

Unita di mizura delle velocita

Unita di mizura delle temperature M3 SLIZLIKI G5=-R - GOLD

b3 HOWDA CER RREDD - GOLD
b3 YiabdaHS BT - PLUS

M3 vakAHA BT - GOLD

M3 vakaHLY RE - FLUS

Unita di mizura delle prezsioni

Premendo il tasto “OK” si viene riportati alla finestra principale di Gestione Sistema.
La fase successiva sara I'impostazione dei canali, premere il tasto “Canali”.
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5.2 — Canali

Premendo il tasto Canali apparira la finestra qui sotto.

Gestione sistema @
Generale Configurazione Canali Personalizza sensore
Identificazione sistema Trasmissione Orline Calibra

o] | Abil, |N0me canale Freq. |Sensore usako | Unita |In|2|osca\a | Fondoscala |Param. 1 |Patam, 2
RPM DISAEILIT... Engine 10Hz Giti motore rpm o] 20000

SPO_1 DISABILIT... Speed_1 10Hz Welocita kmf... 0.0 250.0 16660 1.0
CH_1 ABILITATO | Channel_1 10 Hz Termocoppia s o 150

CH_Z ABILITATS | Channel _2 10 Hz Termocoppia s o 150

CH_3 BEILITATO | Channel _3 10 Hz Pressione YD 0-5 bar bar ... 0.00 5.00

CH_4 ABILITATO  Channel_g¢ 10 Hz Pressione WD 0-5 bar bar ... 0.00 5.00

CHS DISAEILIT... Gear 10 Hz Marce calcolate E3 n] &

ACC_L ABILITATO  Acc_L 10Hz Accelerometro trasversale q .01 -3.00 3.00

LOG_THP ABILITATS  Datalogger_Temp 10 Hz Giunto freddo s o 50

BATT ABILITATO  Baktery 1Hz Batteria ¥ .1 50 15.0
| | Tipo centralina | Mome veicolo ‘ Tempo disponibile Frequenza totale
| | mrcHRONS -AUTD - %G | DEFALLT | 4.36.25 (h.m.5) 61 (Hz)

Essa mostra tutti i canali impostati sullo strumento con le relative caratteristiche:

ID: mostra I'etichetta del canale.

Abil: mostra lo status del canale (abilitato/disabilitato). Esso € modificabile
con un doppio click sulla cella salvo per RPM, Speed e Gear che sono
modificabili solo dalla finestra di Configurazione sistema.

Nome Canale: da un nome al canale.

Freq.: imposta la frequenza di campionamento di ogni canale. Essa influisce
sul tempo totale disponibile — evidenziato da un riquadro nella figura sopra —
che diminuisce aumentando la frequenza di campionamento di ogni canale,
perché la memoria si riempie prima.

Sensore usato: permette di selezionare il sensore installato su quel canale
dal menu a tendina che compare cliccando su quella cella. | canali CH_1-
CH_4 supportano sensori di temperatura o pressione (MyChron3 Plus),
potenziometri e sonda Lambda (MyChron3 Gold/Gold XG). L'utente puo
impostare il sensore desiderato selezionandolo dal menu a tendina. Il canale
CH_5 é il canale marce. MyChron3 Gold Moto permette di installare un
giroscopio esterno sul canale CH_7 per creare la mappa del circuito mentre
MyChron3 Gold/Gold XG (AUTO) ha un accelerometro laterale interno
(etichettato ACC_1) per lo stesso scopo.

Unita: permette di selezionare I'unita di misura del sensore.
Inizioscala/Fondoscala: mostra l'intervallo di valori visualizzato dal grafico
che verra creato in Race Studio Analysis dopo lo scarico dati.
Param.1/Param2: valori dei parametri RPM o velocita impostati nella
finestra di configurazione sistema.

Una volta impostati tutti i parametri, trasmettere la configurazione allo strumento.
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5.3 — Creare un sensore personalizzato

La procedura di creazione di un sensore personalizzato e la medesima per tutti gli
strumenti AIM. Si veda quindi il relativo capitolo per ulteriori informazioni.

5.4 — Configurazione sistema

MyChron3 Auto/Moto Plus/Gold/Extreme ha 14 led colorati completamente
configurabili; i 2 a sinistra ed a destra del display rappresentano i 4 allarmi di
massimo o di minimo dei canali analogici (temperature e pressioni), mentre gli altri
10 nella parte superiore del display sono le Shift light (Luci per il cambio marcia) che
servono per segnalare al pilota quando cambiare marcia.

Configurazione MYCHRON 3 - AUTO - GOLD

WVelocitd Lingua display Italiano j Giri mokore:

Circonferenzatucta  (mm) | 1666 shift, Light Costante moltiplicativa |/ 1 hd

Led 1 Led 2 Led 3 Led 4 LedS

Impulsi per giro ruata 1 | o o o o o Valore massimo 20000 -

Allarmi 3¢ Canale

Mk m ’U— R i i M m

Allarmi 1% Canale

0
6 \
g |
MM 1 ~| |0 - = MIM 3 | |0
Allarmi 2 Canale Allarmi 4 Canale
LED LED Walore
MY 2 - T 4 «| |0
MM 2 - MM 4 -] |o

Unita di misura Giro

Calealake

Unit welocitd kmfh - - Tempa di buio (sec.) |8
Patenziametra

Linita temperatura Es =l Humero di intertempi 0

Per impostare gli allarmi, le soglie di minimo e di massimo ed i parametri di
configurazione & necessario completare la finestra sopra riportata.

Per prima cosa selezionare la lingua del display cerchiata in rosso in figura.
Nota: se si dispone di un kit Plug&Play questa finestra & gia configurata.

Le modalita di completamento della finestra sono le medesime utilizzate per
configurare un MyChron3 Kart (si veda quindi il paragrafo 4.2.) salvo per quanto
concerne il riquadro Sensore marce, riportato qui sotto. Le opzioni disponibili sono:
e “Nessuno”™ non si desidera
vedere la marcia a display;

e “Potenziometro”: si dispone di .
. 1 ENS0rE Marce
un potenziometro marce E” R
ES5UN0 _alcolate WICH neucral 5|gnal

e “Calcolate™ Si desidera Messnamarcautlzata [6
calcolare le marce?; specificare
se si disponga o0 meno di un
sensore di folle — neutral signal
— qualora richiesto.

! Si veda il paragrafo 14.3 per ulteriori informazioni.
% Siveda il capitolo 15 per ulteriori informazioni.
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5.4.1 — Configurazione sistema di MyChron3 Gold Snow Mobile

Se si dispone di uno strumento MyChron3 Gold Snowmobile, la finestra di
configurazione e leggermente diversa, come si puo vedere sotto. Questa finestra e
infatti dotata di un riquadro in piu etichettato “Velocita rotazione albero”.

Configurazione MYCHRON 3 - Sh - GOLD 3

Welocita Lingua display |Italian0 j Sl el
Circonferenzaruota  (mm) | 1666 Shift Light Costante moltiplicativa |/ 1 -
Led 1 Led 2 Led 3 Led 4 Led 5

Impulsi per giro ruota | 1 |U o o o o Yalore massimo 20000 -

[ Yelocita rotazione albero

Impulsi per giro

Allarmi 12 Canals Allarmi 3° Canals

LED LED Yalore

MA 1 EIE M o
MIN 1 EINE MR N NE
allarmi 22 Canale Allarmi 4° Canale

LED LED Yalore
Max 2 | Ma 4 ~| |°
MIN |2 | MIN 4 - |
Unita di misura SEensare marce Girg

Calcolate

Unita velocits krnfh - - Tempao di buio (sec.) g

Unita kemperatura o - Mumero di intertempi a

O

Le modalita di completamento della finestra sono le medesime utilizzate per
configurare gli altri MyChron3 di questo gruppo (si vedano quindi i paragrafi 4.2 e
5.2) salvo per il riquadro Velocita rotazione albero, riportato qui sotto.

Inse’zrlre il numero di impulsi per rotazione Velocita rotazione albaro
dell’'albero. Questo valore corrisponde al

numero di magneti installati sull’albero di Impulsi per giro 1
trasmissione della motoslitta.
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5.5 — Trasmettere la configurazione

La trasmissione della configurazione e la medesima per tutti gli strumenti AIM. Si
veda il capitolo 13 per ulteriori informazioni.

5.6 — Calibrazione ed auto—calibrazione dei sensori

Quando la configurazione é stata trasmessa € necessario effettuare la procedura di
calibrazione, ovvero auto-calibrare I'accelerometro, il giroscopio ed il potenziometro
distanza e calibrare il sensore marce, il potenziometro a zero centrale ed |l
potenziometro a zero iniziale installati sul veicolo.

Si veda il capitolo 14 per ulteriori informazioni.

Attenzione: se potenziometri, giroscopio ed accelerometri non sono stati
calibrati correttamente non sara possibile acquisire dati corretti né la marcia
inserita né creare la mappa del circuito. Si raccomanda quindi di fare
particolare attenzione alle procedure di calibrazione/auto-calibrazione dei
sensori.

5.7 — Il calcolo delle marce
Si veda il capitolo 15 per ulteriori informazioni.
5.8 — La visualizzazione Online

La funzione di Online fornisce molte informazioni utili. Si veda capitolo 18 per ulteriori
informazioni.
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Capitolo 6 — Come configurare MyChron3 Log/Visor/XGLog

Per configurare correttamente MyChron3 Log/Visor/XGLog, si usi un PC ed Il
software Race Studio 2.

MyChron3 Log/Visor/XGLog pud essere configurato sia via tastiera che via
software ma alcuni canali sono impostabili solo via software. | sensori di temperatura
o di pressione — come i segnali ricevuti dalla ECU — non sono impostabili da tastiera
e cosi gli accelerometri, i potenziometri, il giroscopio etc....

Prima di iniziare la configurazione installare Race Studio 2 ed il driver USB come
spiegato nel Capitolo 2.

Lanciare il software cliccando sulla relativa icona ed apparira la finestra seguente:

[@ Race Studio 2 - version: 2.30.03

File Gestione sistema AIM  Scarico dati - Analisi - Identificazione sistema AIM  Online  Calibrazione sistema AIM - Gestione sensori personalizzati - Scela Lingua 7

@Calihraziune sistema AlM

= Gestione sensori 1

|

= ge_rsunalizzali N

o P i i
[-g Scelta Lingua | 1id g i
s Racing Data Power

aim-sportline.com

Nella barra del titolo — bianco su sfondo blu in figura — € riportata la versione di Race
Studio 2 installata sul PC.

Subito sotto vi € la barra dei menu, che viene mostrata in modo piu immediato a
sinistra grazie ai tasti grafici: Avvia Analisi (Questo pulsante apre il software di analisi
dati Race Studio Analysis), Scarica i dati, Gestione sistema AIM, Identificazione
sistema AIM, Online, Calibrazione sistema AIM, Gestione sensori personalizzati,
Scegli lingua.

Da questa schermata si potranno effettuare tutte le operazioni necessarie a gestire il
sistema.
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Per accedere al menu di configurazione cliccare su “Gestione sistema AIM” sulla
pulsantiera verticale di sinistra o sulla barra dei menu. Apparira un pannello che
mostra tutti i sistemi gestiti attraverso Race Studio 2: selezionare “M3Log/Visor
XGLog” cliccando due volte, oppure selezionarlo e cliccare su “v'Avvia”.

[ Race Studio 2 - version: 2.30.18

File Gestione sistema AIM  Scarico dati Analisi  Identificazione sistema AIM  Online  Calibrazione sistema AIM ~ Gestione sensori personalizzati  Scelta Lingua 7

MyChron3 Kart
Plus/Gold/Ext

MyChron3 Auto/Maoto
Plus/Gold/Ext

Awvia Analisi
M3Log/Visor XGLog

Scarico dati [
MXL
Gestione sistema AlM
DaVid
% Identificazione sistema I
M AL

L’»‘E Online EVO3 Pro/Pista
[
%E%Calibmzinne sistema Al EVO4

Gestione sensori SMC Bridge

* ersonalizzati ——
. i —
ﬁ Scelta Lingua p— \\
" Racing Data Power

aim-spartiine.com

Apparira la finestra “Gestione Sistema” di Race Studio 2.
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Gestione sistema

Configurazione Canali

Identificazione sistem Trasmissione Lettura Online Calibra

M Mome installazi,., | Centralina Produtktore ECL) | Modello ECU Mome veicolo | Buio | Intertempi | el T... |Creata

n DEFAULT M3L0G - Advanced AEM EMS 1,194+ DEFALULT g a kmfh  °C January 11, 2008
2 DEFALLT M3 - YISOR. BCSCH AUGT DEFAULT g u] kmfh  °C January 11, 2008
3 DEFALLT M3 ®i3 LOG FRZ000 1 MARELLI FR2000_1 DEFAULT g u] kmfh  °C January 11, 2008
4 DEFALLT M3 =G L CARMO AFL_2003-2005  DEFALLT g 0] kmfh | °C January 11, 2008
S DEFALLT 3L - MOTO MOTEC MG _DataSetl DEFALLT g 0] kmfh | °C January 11, 2008
6 DEFALLT 3L PECTEL T2]/T6 DEFALLT g 0] mph January 25, 2005

Cancella . Importa Esporta I

Marme installazione Tipa centraling Marme veicola Tempa disponibile

Frequenza kotale

DEFALLT | M3LOG - Advanced | DEFAULT | 1.09,57 {h.m.s) | 241 (Hz)

Le pulsantiere superiore ed inferiore permettono di effettuare tutte le operazioni di
gestione di un sistema AIM. Per ulteriori informazioni relative alle funzionalita dei
singoli tasti si veda il paragrafo introduttivo del capitolo 5.

Al centro vi € il database delle configurazioni disponibili. Per operare su una di esse
cliccare su una qualsiasi delle celle che ne compongono la riga e quella
configurazione sara selezionata (evidenziata in giallo). In caso di prima
configurazione il sistema mostrera subito la finestra di “Nuova Configurazione”.
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6.1 — Premessa su MyChron3 Log/Visor/XGLog

| sistemi gestiti con questo tasto sono: MyChron3 LOG Advanced, MyChron3
Visor, MyChron3 XG LOG FR2000J (configurazione creata appositamente per il
campionato Formula Renault 2000 Giapponese), MyChron3 XG LOG, MyChron3
LOG MOTO ed essi si differenziano dai sistemi precedentemente analizzati per il
fatto che si tratta di strumenti collegabili alla centralina gestione motore del veicolo
(d’orain poi ECU).

Per conoscere le centraline supportate dagli strumenti AIM per sapere come
collegarle e quali informazioni esse trasmettano si veda I’Area “Downlolad” del sito di
AlM.

6.2 — Creare una nuova configurazione

Premendo il tasto “Nuova” nella finestra di gestione sistema appare questa finestra.

Tipo centraling ‘MELDG j
Produttore ECLJ [4EM |
Modello ECLI [EMS 115+ |

Nome della huova configurazione ‘DEFALILT

Norme Veicolo [DEFAULT

Urita di misura delle velocita

Unita di misura delle temperature

Ll L Lol

Unita di misura delle pressioni

E necessario impostare alcuni parametri:

e Tipo centralina: scegliere la centralina da configurare (si noti che la
centralina etichettata come M3 XG LOG FR2000J crea una configurazione
inserita nel presente database appositamente per il campionato Formula
Renault 2000 Giapponese);

e Produttore ECU: selezionare dal menu a tendina il produttore della ECU

installata sul veicolo o nessunof.

Modello ECU: selezionare il modello della ECU o nessuno.

Nome della nuova configurazione: inserire un nome per la configurazione.

Nome veicolo: inserire il nome del veicolo.

Unita di misura delle velocita: scegliere tra km/h e Mph.

Unita di misura delle Temperature: scegliere tra °C e °F.

Unita di misura delle Pressioni: scegliere tra Bar e PSI.

Premere “OK” per salvare (“Annulla” per uscire senza salvare).
Il sistema tornera alla finestra principale di gestione sistema.

® Quest'ultima opzione € attuabile solo per MyChron3 XG Log e MyChron3 Log Moto, gli unici
strumenti per il quali sia previsto il funzionamento anche senza un collegamento alla ECU.

www.aim-sportline.com 46




= Race Studio Configurazione (da 2.30.05 in poi)
@f@ Manuale Utente
Racing Data Power Versione 1.08

Gestione sistema

Canali

N Mome installazi... | Centralina Produttore ECU | Modella ECU Mome veicolo | Buio | Intertempi Vel T. Creata

DEFALILT M3LOG - Advanced AEM EMS »1.19+ DEFALILT & a kmfh | =C January 11, 2008
2 | DEFALLT M3 - YISOR, BOSCH ALDI DEFALLT =] o kmjh | =C January 11, 2008
3 | DEFALLT M3 ¥G LOG FR2000 ] MARELLT FR2000_1 DEFALLT g a km/h |°C | January 11, 2008
4 DEFALLT M3 RGE LOG CARMO AFI_2003-2005  DEFALLT =] o kmfh | =C January 11, 2008
5 DEFALLT M3LOG - MOTO MOTEC MB_Datasetl DEFALLT 8 o kmfh | =C January 11, 2008
6 | DEFALILT M3LOG PECTEL T21T6 DEFALLT =) 1) mph | °F January 28, 2008

Mome installazione Tipo centralina Marme veicola Tempa disponibile Frequenza totale

LEFALLT | MALGG - Advanced | DEFALLT | 1.09.57 th.m.s) | 241 (Hz)

La fase successiva sara I'impostazione dei canali. Premere il tasto “Canali”.
6.2.1 — La configurazione di MyChron3 XG Log FR2000J

AIM produce una versione particolare di MyChron3 XG Log creata appositamente
per il campionato Formula Renault 2000 giapponese ed etichettato come MyChron3
XG Log FR2000J. Questa particolare applicazione €& supportata da una
configurazione che l'utente trova nel database delle configurazioni disponibili del
menu MyChron3 Log/Visor XG Log. Una volta installato correttamente lo strumento
e collegati tutti i sensori, sara necessario configurare lo strumento. Si selezioni la
centralina tra quelle disponibili nella finestra di “Nuova Configurazione”.

Tipo centraling |M3LDG j
M3L0G

Produttore ECU M3L0G - Advanced
i i

Modello ECU G FR2000J
M3LOG -

Mome della nuova configurazione |[DEFAOLT

Horme Veicola |DEFAULT

Urité di misura dedle velocita

Unité di misura delle temperature

Ll L 1l

Unita di misura delle pressioni

Premendo il tasto “OK” si viene riportati alla finestra principale di Gestione Sistema.
La fase successiva sara I'impostazione dei canali, si prema il tasto “Canali”.
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6.3 — Canali

Premendo il tasto Canali apparira la finestra qui sotto.

Genetals Canfigurazione Canali Personalizza sensore
Identificazione sistema Trasmissions Onling: Calibra
o] | abil. | Home canale |Freq.  [sensare usato |unica [Inizioscala | Fondoscals [ Param. 1 |~
SPD_1 ABILITATO Speed_1 10 Hz Welocita kmih... 0.0 250.0 1666.0
CH_1 ABILITATO | Channel _1 10Hz Termocoppia s 1] 150
CH_Z ABILITATO  Channel_2 10Hz Termocoppia “C 150
CH. 3 DISABILIT... Channel_3 10 Hz Termocoppia °C o 150
CH_4 ABILITATO hannel_4 10 Hz Termocoppia iC o 1000
CH_S DISABILIT... Channel_S 10Hz Termocoppia “C o 50
CH& ABILITATC  Channel_& 10 Hz Marce calcolate # 1] a
ACC_1 ABILITATO Aec_1 10 Hz Accelerometra brasversale g .01 |-3.00 3.00
LOG_THP AEILITATO | Datalogger_Temp 10Hz Giunto freddo “C 1] 50
BATT ABILITATO Battery 1Hz Batteria W1 5.0 15.0
ECU_1 ABILITATO AEM_RPM 10 Hz Sensore giri motore rpm o 20000
ECU_Z ABILITATO AEM_LOAD 10Hz Jensore pressione bar ... 0,00 150.00
ECU_3 ABILITATO HEM_TPS 10 Hz Sensore percentuale % .1 |00 100.0
ECU_4 ABILITATO AEM_AIR_TEMP 10 Hz Sensore temperatura “iC -30 60
ECU_S ABILITATO AEM_WATER_TEMP 10Hz Sensare temperatura s -30 120
ECLL& ABILITATO  AEM_ADCR11 10Hz Waltmetro W1 0.0 20.0
ECU_7 ABILITATO AEM_ADCR1S 10 Hz Yoltmetro W1 0.0 0.0
ECU_S ABILITATO AEM_ADCR14 10Hz Waltmetro ¥l oo 20.0
ECL_9 ABILITATO  AEM_ADCR17 10Hz Waltmetro W1 0.0 20.0
ECU_10 ABILITATO AEM_ADCRI1E 10 Hz Yoltmetro W1 0.0 0.0
ECU_11 ABILITATO AEM_ADCRIS 10Hz Waltmetro ¥l oo 20.0
ECU_12 ABILITATO  AEM_ADCR1G 10Hz Yoltmetra W1 0.0 20.0
ECU_13 ABILITATO AEM_BATTERY 10Hz Yoltmetro Wl oo 0.0 v
| - Esci |
Nome installazions | Tipo centralina | Nome veicolo Tempo disponibile Frequenza botale
DEFALLT | M3LOG - Advanced | DEFALILT 1.07.10 {h.m.s) 251 (Hz)

Essa mostra tutti i canali impostati sullo strumento con le relative caratteristiche:

¢ ID: mostra I'etichetta del canale. “ECU_X" sono i canali ricevuti dalla ECU.

e Abil: mostra lo status del canale (abilitato/disabilitato). Esso € modificabile
con un doppio click sulla cella salvo per i canali RPM, velocita e marce che
sono modificabili solo dalla finestra di Configurazione Sistema.

e Nome Canale: da un nome al canale.

e Freq.: imposta la frequenza di campionamento dei canali. Essa influisce sul
il tempo totale disponibile — evidenziato da un riquadro nella figura sopra —
che diminuisce aumentando la frequenza di campionamento di ogni canale
perché la memoria si riempie prima.

e Sensore usato: permette di selezionare il sensore installato su quel canale
scegliendolo dal menu a tendina che compare cliccando su quella cella. Sui
canali da CH_1 a CH_4 (per MyChron3 XG Log FR2000J, MyChron3 Log
Moto) o a CH_5 (per MyChron3 Log Advanced, MyChron3 XG Log) e
possibile collegare sensori di temperatura o pressione, potenziometri, sonda
Lambda e giroscopi (salvo MyChron3 Log Moto che ha il canale CH_7
dedicato al giroscopio). Per impostare il sensore desiderato selezionarlo
nella lista dei sensori AIM. Il canale CH_6 e dedicato alle marce.

e Unita: permette di selezionare I'unita di misura del sensore.

¢ Inizio scala/Fondoscala: mostra I'intervallo di valori visualizzato dal grafico
che verra creato in Race Studio Analysis dopo lo scarico dati.

e Param.l: e il valore dei parametri RPM o velocita impostati nella finestra di
configurazione canali.

Una volta impostati tutti i parametri, trasmettere la configurazione allo strumento.
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6.3.1 — Canali di MyChron3 Visor e MyChron3 XG Log FR2000J

MyChron3 Visor, essendo solo un visore, non permette di impostare sensori sui
diversi canali ma si limita a ricevere i segnali dalla ECU del motore.

| canali di MyChron3 XG Log FR2000J sono gia impostati, ma sui canalida CH_1 a
CH_4 e possibile impostare sensori di Temperatura e pressione, potenziometri,
sonda Lambda e giroscopio.

6.4 — Creare un sensore personalizzato

La procedura di creazione di un sensore personalizzato € la medesima per tutti gli
strumenti AIM. Si veda quindi il capitolo 12 per ulteriori informazioni.

6.5 — Configurazione sistema

MyChron3 Log/Visor/XGLog ha 14 led colorati completamente configurabili; i 2 a
sinistra e a destra del display rappresentano i 4 allarmi di massimo o di minimo dei
canali analogici (temperature e pressioni), mentre gli altri 10 led nella parte superiore
del display sono le Shift light (Luci per il cambio marcia) e segnalano al pilota che
deve cambiare marcia.

Configurazione M3LOG - Advanced

Velocitd Giri rotare

Canals AEM_SPEED = [ Lingua display |Ita\|amo j l
Shift Light
’— Led1 Led 2 Led3 Led 4 LedS
‘ ‘D [ ‘D |D |D Valare massimo | 5000 -

Vigore Pag. 1 - Canali e allami Vigore Pag. 2 - Canali e allarmi

Campo 1 |Charnel_1 - Campo 1 | Channel_1 -
LED Walore LED Walare

Moy |Messuno | |0

BN Nessuno | |0

Max  |Messuno | |0

HIM Nessuno | |0

Campa 2 |Channel 1 2 Campo 2 | Channel_1 -
LED Walore LED Walore

Ma¢  |Messuno »||0 Mas,  |Messuno | |0

MIN Messuno « | |0 MIN Messuna | |0

Uit di misura Sensore marce Gira

Unité velocita [ Meszuno ] ( Patenziometio W [ ECU ] Tempo di buio
km#h - [sec] |8

Cal Massima marcia utiizzata B
Mumera di intertampi
T [ ] ”

Per impostare gli allarmi, i valori di soglia e tutti i parametri di configurazione é
necessario completare la finestra mostrata qui sopra.

Units temperatura

B

Per prima cosa selezionare la lingua del display — cerchiata in rosso nellimmagine
sopra.
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6.5.1 — Riquadro velocita

— Welocita Welocita
Canale Speed 1 ;I Canale Speed 1 ﬂ
Meszuno
Circonferel AEM SPEED Circonferenza ruata 1BEE  [mm]
Impulz per giro ruota I'I Impulz per giro ruota 1

e Canale: selezionare il canale velocita che si vuole utilizzare come velocita di
riferimento e che sara mostrato dal display dello strumento utilizzato per il
calcolo delle marce (capitolo 15), per alcuni calcoli di Race Studio Analysis
etc. Le possibilita di scelta sono: velocita ricevuta dal sensore velocita
(“Speed_1" nellimmagine sopra), velocita ricevuta dalla ECU e nessuna

e Circonferenza ruota: inserire la circonferenza ruota del veicolo.

e Numero di impulsi per giro ruota: inserire il numero di impulsi per giro
ruota (che corrisponde al numero di magneti installati sulla ruota).

6.5.2 — Riquadro Shift Light
Shift Light

Led 1 Led 2 Led 3 Led 4 Led5
0 0 0 0 o

Imposta i 10 led posti nella parte superiore di MyChron3. | led sono cosi colorati: i
primi due a sinistra ed i primi due a destra sono verdi, i due centrali arancioni e gli
ultimi quattro rossi. Per impostare i valori di soglia RPM riempire le caselle. | led si
accendono progressivamente e quando il motore raggiunge il valore RPM impostato
nella quinta casella, tutti i led iniziano a lampeggiare avvertendo il pilota di cambiare
marcia. Se un valore viene impostato sullo 0, il corrispondente led sara disabilitato.

6.5.3 — Riquadro Giri motore

Giri motore Giri maotore

Segnale ECL Segnale ECL

Costante moltiplicativa |/ 1 -
alore maszsimo | 20000 - Yalore mazsimo | 5000 A

L’aspetto di questo riquadro dipende dallo strumento e dalle impostazioni definite
dall'utente al momento della creazione di una nuova configurazione.

MyChron3 XG Log e MyChron3 Log Moto sono i soli di questo gruppo previsti per
funzionare anche senza essere collegati alla ECU del veicolo e quindi impostando
“nessuno” nei parametri relativi alla ECU della nuova configurazione, il tasto
etichettato come “Sensore AIM* viene abilitato (v. immagine sopra a sinistra).
Assicurarsi che il sensore RPM sia correttamente installato e collegato ed inserire
costante moltiplicativa e valore massimo RPM.

Tutti gli altri strumenti di questo gruppo sono pensati per essere collegati ad una
ECU e quindi nella loro finestra di configurazione il riquadro giri motore mostra
sempre abilitato solo il tasto “Sensore ECU” (immagine sopra a destra). Inserire il
valore massimo degli RPM.
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6.5.4 — Riquadri Visore Pag. 1/2 - Canali ed allarmi

Yigore Pag. 1 - Canali e allarmi

Campo 1 |Ehannel_'|
LED Y alore

B e |Nessunnj|ﬂ

RAIM |Nessunnj|ﬂ

Race Studio Configurazione (da 2.30.05 in poi)
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Versione 1.08

Yizore Pag. 2 - Canali e allarmi

Campa 1 |Ehannel_'| ﬂ
LED Walore
B e |Nessunnﬂ|ﬂ

RN |Nessunuﬂ 0

Campo 2 |Ehanne|_'| Campo 2 |I:hanne|_1 j
LED Y alore LED " alore
b e |Nessunaj ||:| [ |Nessunaﬂ ||:|
kI |Nessunuj ||:| I |Nessunuj |E|

Questi riquadri sono collegati ai campi mostrati dal visore dello strumento. Ogni
strumento di questa famiglia visualizza due pagine ed ognuna € configurabile come
segue:
e associare a ciascuna casella etichettata come campo (1, 2, 3 e 4) un canale
e associare, se lo si desidera, un led al valore massimo/minimo di quel canale
ed inserirne il valore.
I led disponibili per queste funzioni sono i quattro led laterali del display. Ognuno di
essi € associabile ad ogni campo indipendentemente dalla posizione e puo fungere
da allarme di minimo o di massimo.

6.5.5 — Riquadro giro

Giro
Tempo di buio

[zec.] 2

Murnera di interternpi

e

e Tempo di buio: si tratta di un periodo di tempo durante il quale il ricevitore
di giro installato a bordo del veicolo, dopo aver acquisito un segnale di giro,
e “cieco” (non registra segnali). Questa funzione serve per la gestione degli
intertempi su circuiti con piu trasmettitori ottici: per acquisire gli intertempi
impostare il tempo di buio su un valore minimo; per non acquisire gli
intertempi impostare il tempo di buio su di un valore inferiore a quello del
migliore tempo sul giro ma maggiore del tempo trascorso tra I'ultimo
intertempo e la linea del traguardo.

e Numero di intertempi: e il numero di segmenti nei quali € diviso il circuito e
corrisponde al numero di trasmettitori ivi presenti.
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6.5.6 — Riquadro sensore marce

Senzone marce Senzore marce

Meszuno Potenziometra m Mezzuno Potenziometro ECU
Calcolate Calcolate tazsima marcia utiizzata E

e Nessuno: non si desidera vedere le marce a display.

e Potenziometro (salvo MyChron3 Visor): si dispone di un potenziometro
marce (vedere poi la procedura di calibrazione — paragrafo 14.3)

e ECU: si acquisisce la marcia dalla ECU (ammesso che possa trasmetterla).

e Calcolate: si desidera calcolare le marce; inserire la massima marcia
utilizzata. Si veda il capitolo 15 per ulteriori informazioni.

6.6.7 — Riquadro unita di misura

LInita di mizura

Unita velocits

kmsh -
Unita terperatura
e
Inserire I'unita di misura utilizzata per velocita (km/h o mph) e Temperatura (°C o °F).
6.5.8 — Configurazione sistema di MyChron3 XG Log FR2000J

Se si dispone di uno strumento MyChron3 XG Log FR2000J, la finestra di
configurazione — mostrata sotto - € gia parzialmente impostata.

Configurazione M3 XG LOG FR2000 J X

Welocita Giri matare
Canale  |'Whee| Speed S v Lingua display | Italiano V1| SensoresiMd | [ESEREN RN
R
Shift Light
Circonferenza miota 1666 | [mm)
Led1 Led2 Led 3 Led 4 LedB
Impulsi per giro ruota 1 0 0 0 0 0 ‘W alore mazsimao B000 w

Wizore Pag. 1 - Canali e allarmi Wizore Pag. 2 - Canali e allarmi
Campa 1 | Eltch_Pos “

LED Yalore
Mas  |Messuno w |0

Campa 1 | Clutch_Pos “

LED Yalore
Moz |Messuno w |0

I Meszuno w || 0 MM Messuna w ([0

Carnpo 2 | Clutch_Pos W
LED Y alore
Mex | Messuno w (|0

Campao 2 | Clutch_Pos w
LED Yalore
Max  |Nessuno w10

MIM MNessuno » | 0 MIN Nessuna | 0

Units di misura Senzore marce Giro
e g s T - i
Unita velocita T— | Poterziometio Tempo di buio
e ——— ~at—— e
kmh w = = [sec) g
| Calcolate |
Unita temperatura R —— Mumero di intertempi

Le modalita di completamento della finestra sono le medesime utilizzate per
configurare gli altri MyChron3 di questo gruppo.
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6.6 — Trasmettere la configurazione

La trasmissione della configurazione e la medesima per tutti gli strumenti AIM. Si
veda il capitolo 13 per ulteriori informazioni.

6.7 — Calibrazione ed auto-calibrazione dei sensori

Quando la configurazione é stata trasmessa € necessario effettuare la procedura di
calibrazione, ovvero auto-calibrare I'accelerometro, il giroscopio ed il potenziometro
distanza e calibrare il sensore marce, il potenziometro a zero centrale ed |l
potenziometro a zero iniziale installati sul veicolo.

Si veda il capitolo 14 per ulteriori informazioni.

Attenzione: se potenziometri, giroscopio ed accelerometri non sono stati
calibrati correttamente non sara possibile acquisire dati corretti né la marcia
inserita né creare la mappa del circuito. Si raccomanda quindi di fare
particolare attenzione alle procedure di calibrazione/auto-calibrazione dei
sensori.

6.8 — Il calcolo delle marce
Si veda il capitolo 15 per ulteriori informazioni.
6.9 — Visualizzazione Online

La funzione di Online fornisce molte informazioni utili. Si veda il capitolo 18 per
ulteriori informazioni.
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Capitolo 7 — Come configurare MXL Strada/Pista/Pro/Pro05

Per configurare correttamente MXL Strada/Pista/Pro/Pro05 (d'ora in poi MXL),
utilizzare un PC ed il software Race Studio 2. Questo strumento puo essere
configurato solo via software.

Prima di iniziare la configurazione si installi Race Studio 2 ed il driver USB come
spiegato nel capitolo 2. Lanciare il programma, cliccando sull'icona Race Studio 2
ed apparira la finestra seguente:

[ Race Studio 2 - version: 2.30.03

File Gestione sistema AIM  Scarico dati - Analisi - Identificazione sistema AIM - Online  Calibrazione sistema AIM - Gestione sensori personalizzati - Scelta Lingua 7

Spo

The World Leader in Data Acquisition

9 Gestione sistema AlM
e
4 ldentificazione sistema
" AlM

-QE Calihrafium? siﬁl.ema AIM

= Gestione sensori 1

|

- ersonalizzati " T L8 )
peren i | eaibawhls

, Racing Data Power

aim-sportiine.com

Nella barra del titolo — bianca su sfondo blu in figura — e riportata la versione di Race
Studio 2 installata sul PC.

Subito sotto vi € la barra dei menu, che viene mostrata in modo piu immediato a
sinistra grazie ai tasti grafici: Avvia analisi (questo pulsante apre il software di analisi
dati Race Studio Analysis), Scarica dati, Gestione sistema AIM, ldentificazione
sistema AIM, Online, Calibrazione sistema AIM, Gestione sensori personalizzati,
Scegli lingua.

Da questa schermata si potranno effettuare tutte le operazioni necessarie a gestire il
sistema.
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Per accedere al menu di configurazione cliccare su “Gestione sistema AIM”. Apparira
un pannello che mostra tutti i sistemi AIM gestibili attraverso Race Studio 2:
selezionare il tasto MXL con un doppio click o selezionarlo e cliccare su “v" Awvia”.

[ Race Studio 2 - version: 2.30.18 WEE

File Gestione sistema AIM  Scarico dati Analisi  Idertificazione sistema AIM - Online  Calibrazione sistema AIM - Gestione sensori personalizzati  Scelta Lingua 7

MyChron3 Kart

Plus/Gold/Ext
AIM Sportline —
The World Leader in Data Acquisitior MyChron3 Auto/Moto
Plus/Geld/Ext
o —_—
A

Awvia Analisi

g Scarico dati
Gestione sistema AIM
DaVid

o 4 ldentificazione sistema

M3Log/Visor XGLog
—

EV03

;‘TE Online EVO03 Pro/Pista
%E% Calibrazione sistema AIM EVO4

= Gestione sensori SMC Bridge
h ersonalizzati N

ﬁ Scelta Lingua

Racing Data Power

aim-sportline.com

Apparira la finestra “Gestione Sistema” di Race Studio 2.
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7.1 — Lafinestra Gestione sistema

Sestaligus 7

n-.—m- Ilwnn- Ecu bhome veicoln Tempodaponkde | Tenpo con GRS | P am mas
per Ll T ) DEFaLT 13 | P03 hma |3 () [t i [0 u

| Carih | Confgnas

! mmm

Attraverso le pulsantiere ed i layer (evidenziati in figura) & possibile effettuare tutte le
operazioni di gestione di un sistema AIM.

La pulsantiera superiore della finestra di gestione sistema, mostrata sotto, €
composta da cinque tasti:

s G s S

e Trasmissione: trasmette una configurazione allo strumento ed é attivo con
qualsiasi layer; necessita che lo strumento sia acceso e connesso al PC.

e Lettura: legge e salva la configurazione dello strumento ed e attivo solo nel
layer “Scegli Configurazione”.

¢ Informazioni rete-CAN: identifica la rete CAN connessa al PC, quindi lo
strumento e le sue eventuali periferiche. Premendolo appare una finestra di
attesa temporale e — stabilito il collegamento — la finestra “Informazioni
strumenti rete CAN”, mostrata sotto, che elenca tutte le componenti del
sistema CAN collegato al PC. L’esempio sotto mostra che il sistema CAN &
composto da un MXL Pista Master e da quattro espansioni CAN: DaVid,
LCU-ONE, GPS e MemoryKey.

Informazioni strumenti rete CAN. =l

N _|Categaria centralna [ Tip centralina | ome Espansione [10 centralina | Data idend. .. [ ver Firmw,.. |Data Firme...
1 |MASTER, XL PISTA Master 12345 16f01/2008  14.86.23 19f12/2007
2| can ExpaNSION David 47111881 igfolfe008 22,03 03i11/2007
3 |can ExpaNSION LCU-ONE LC 111111 13f12f2007  25.09 19(11/2007
4| can ExpansION GPS 902499 L4f0L/2008 3513 17f12/2007
5| can ExpaNSION MEMORY KEY 7613105 1Ff2le00r | 37.05 18(12/2007
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e Imposta I'orologio del sistema di acquisizione: sincronizza I'orologio del
sistema e quello del PC. Premendolo appare la finestra “Orologio del
sistema di acquisizione”, con I'ora del PC a sinistra quella di MXL a destra. Il
tasto centrale sincronizza PC ed MXL. L’operazione non modifica i dati
acquisiti dallo strumento e non influisce sulle periferiche. Se apparisse la
finestra a destra significa che lo strumento non e ben collegato al PC o e
spento. Controllare connessione e stato del logger e riprovare.

QOrologio del sistema d'acquisizione 7 Orologio del sistema d'acquisizione
Orologio PC Orologio del sistema d'acquisizione Orologio PC Orologio del sistema d'acquisizions:
20/05/2008 Imposta fardlogio 2040552008 20i0B/2008 o Imposta fardlogia Impossibile leggere
16.19.29 _':D e 181059 16.19.29 \ data e ora

e Imposta funzioni per SmartyCam: permette di impostare i canali di
SmartyCam. Premendolo apparira il relativo pannello. Con riferimento alle
immagini sotto, le opzioni disponibili per ogni funzione dipendono dal fatto
che la rete cui € connesso MXL sia a sua volta collegata ad una ECU
oppure no. Se non vi € una ECU tutte le funzioni non gestite direttamente da
SmartyCam saranno mostrate come “non disponibile” e non sono impostabili
mentre se vi & una ECU tutte le funzioni supportate da quella ECU saranno
mostrate come “non impostata” e si potranno impostare.

Abbina Funzioni ai Canali Abbina Funzioni ai Canali
FUNZIONI | canatr | FUNZION | canait |
GIRIMOTORE Enging GIRI MOTORE AIM_RPM
YELOCITA' DI RIFERIMENTO Speed_1 VELOCITA' DI RIFERIMENTO Speed_1
MARCE Calculated_Gear MARCE -- non disponibile --

TEMPERATURA ACQUA -- nion disponibile -- TEMPERATURA ACQUA --- NOM IMPOSTATA --- |
TEMPERATURA TESTATA -- non disponibile -- TEMPERATURA TESTATA === KON IMPOSTATA --- j
TEMPERATURA SCARICHL -- nion disponibile - TEMPERATURA SCARICHL --- NOM IMPOSTATA - ﬂ
TEMPERATURA OLIO -- nion disponibile -- TEMPERATURA OLIC --- NOM IMPOSTATA --- =
PRESSIONE OLIO -- non disponibile -- PRESSIONE OLIO === KON IMPOSTATA --- j
PRESSIOME FREMO -- nion disponibile - PRESSIONE FREMO --- NOM IMPOSTATA - ﬂ
THROTTLE_POS -- non disponibile -- THROTTLE_POS === KON IMPOSTATA --- j
POSIZIONE FRENG -- non disponibile -- POSIZIONE FRENG === KON IMPOSTATA --- j
POSIZIOME FRIZIOMNE -- nion disponibile -- POSIZIONE FRIZIOME --- NOM IMPOSTATA --- j
POSIZIONE WOLANTE -- non disponibile -- POSIZIONE YWOLANTE -- non disponibile --

LAMEDA -- nion disponibile - LAMBD --- MO IMPCSTATA - =
ACCELERAZIONE LATERALE --- NON IMPOSTATA --- il ACCELERAZIONE LATERALE -- non disponibile --

ACCELERAZIONE LOMGITUDINALE --= NOW IMPOSTATA --- j ACCELERAZIONE LONGITUDINALE -- non disponibile --

LIVELLD CARBURANTE -- nion disponibile - LIVELLO CARBURANTE --- NOM IMPOSTATA - ﬂ
BATTERIA === NON IMPOSTATA --- j BATTERLA --- NOM IMPOSTATA --- j

[ Disabilica Filtri sui canal ™ Disabilita filtri sui canali
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Se vi € una ECU bisognera decidere quale canale associare a quale funzione. Per
impostare il canale temperatura acqua su SmartyCam, per esempio, premere la
freccia a fianco del canale ed apparira un menu a tendina che mostra i canali

temperatura disponibili.

Selezionare quello che sara mostrato sul video di

SmartyCam e premere OK. Nel caso il canale desiderato non sia mostrato abilitare la
casellina “Disabilita filtri sui canali” e tutti i canali disponibili saranno mostrati
indipendentemente dal fatto che sia un canale temperatura 0 meno.

Abbina Funzioni ai Canali

Abbina Funzioni ai Canali

FLNZIONT CAMALL FLINZIONI | CANALL

GIRI MOTORE AIM_RPM GIRI MOTORE Engine

WELOCITA' DI RIFERIMENTO: Speed_1 YELOCITA' DI RIFERIMENTO Speed_t

MARCE -- non d\sEnnihile = MARCE Calculated_Gear
TEMPERATURA ACQUA ,mm j TEMPERATURA ACCUA - non disparibile --
TEMPERATORG TESTRTR - NOM TMPOSTATA - TEMPERATURA TESTATA - nion disponibile -
TEMPERATURA SCARICHI AIM_OILTEMP TEMPERATURA SCARICHL -- non disporibile: --
TEMPERATURA OLIO Q%HZ\A\;’&EELEMP TEMPERATLRA OLIO -- nion disponibile -
PRESSIONE CLIO AIM_EXHAUST_TEMP PRESSIONE CLID - rion disparibile -
PRESSIOME FREND AIM_PLELTEMP PRESSIONE FREMO -- rion disparibile -
THROTTLE_POS -~ HON IMPOSTATA - =] THROTTLE_POS -- nion disporibile -
POSIZIONE FRENO -~ HON TMPOSTATA - =l POSIZIOHE FREND - rion disparibile -
POSIZIONE FRIZIONE -~ HOM IMPOSTATA - [=] POSIZIOMNE FRIZIONE -- rion disparibile -
POSIZIONE YOLANTE -- non disponibile - POSIZIONE WOLAMTE -- non disponibile --
LAMBD - HOM IMPOSTATA — =] LAMEDA -- nion dispanibile -
ACCELERAZIONE LATERALE -- nion disparibile - ACCELERAZIONE LATERALE - NOM IMPOSTATA -
ACCELERAZIONE LONGITUDINALE -- non disponibile - ACCELERAZIONE LONGITUDINALE -~ NOM IMPOSTATA -~
LIVELLO CARBURANTE - HOM IMPOSTATA — ] LIVELLO CARBURANTE -- nion disponibile -
BATTERIA -~ MO IMPOSTATA - [=] BATTERIA - NOM IMPOSTATA - =l

La Tabella Configurazione selezionata, immediatamente sotto la pulsantiera, mostra i
dati principali relativi alla configurazione sulla quale si sta lavorando.

Configurazione selezionata

Mome installazione | Tipo centralina | Ecu

| Mome veicolo | Tempo disponibile |Tempu con GPS |Frequenza totale |Frequenza master |Frequenza espa.. |Tot. Espansioni

DEFALLT

MXL PISTA ... Mone - None DEFALLT 223838 (hms) | 52823thms) | 5 (Hz) 51 (Hz) 0(Hz) 0

Ancora, sotto questa tabella sono visibili quattro layer:

Sceql configurazione l Canali ] Configurazione sistema] Configuratore ezpanzioni via CAN ]

Scegli configurazione: permette di scegliere su quale configurazione
operare ed & sempre attivo.

Canali: permette di impostare i canali di MXL. E attivo solo se sono presenti
configurazioni nel layer “Scegli configurazione”.

Configurazione sistema: permette di impostare o modificare la
configurazione di MXL. E attivo solo se sono presenti configurazioni nel
layer “Scegli configurazione.

Configuratore espansioni via CAN: permette di configurare le espansioni
collegate via CAN ad MXL, compreso il sistema video DaVid Slave. E attivo
solo se sono presenti configurazioni nel layer “Scegli configurazione; in caso
contrario non compare neppure. Si faccia riferimento al capitolo 16 per
ulteriori informazioni. Nota: nel caso in cui I'espansione sia un DaVid in
versione slave si faccia riferimento al paragrafo 8.6 (DaVid master) per
informazioni relative alla sua configurazione.
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7.1.1 — Il layer Scegli configurazione

Il layer “Scegli configurazione” mostrato sotto, & cosi articolato:

Scegli configurazione Jj Canali I Configurazione sislemal Configuratore espansioni via CaM I

M Mame installazione Centralina Produttore ECLI Modelo ECL Morne wveicolo

DEFALLT MEL PISTA | None _=| Mone DEFALLT ] 1 kmph =l *C =l Mayz0,2008 0
2 DEFALLT WXL STRADA | Mone | Mone DEFALLT ] 1 kmih wleC = Mayzo,zo08 0
3 DEFALLT M¥L PRO 05 _~| BOSCH | mMsz _=| DEFAULT ] 1 kmfh =l eC x| May20,2008 |0
4 |DEFALLT MEL PRO | aUTRONIC _=|/5Mz_ 1901 { SMC_ Y191 -] DEFALLT 8 1 kmph =l =C =l Mayz0,zo008 |0
5 DEFALLT WXL PISTA  SU... =l None Mane DEFALLT ] 1 kmih xl°C x| Mayzo,zo08 O
6 DEFALLT MXLPISTA  SU.. v| SUBARU 55M DEFALLT g 1 kmih =l°C =] May20,2008 O

In alto vi € una pulsantiera composta da cinque tasti:

Nuova: crea una nuova configurazione;

Cancella: cancella una configurazione;

Clona: clona una configurazione esistente;

Importa: importa una nuova configurazione da un file;
Esporta: esporta una configurazione in un file;

Al centro vi € il database delle configurazioni disponibili. Per operare su una di esse
cliccare su una qualsiasi delle celle che ne compongono la riga e tutta la riga sara
selezionata (evidenziata in giallo).

In caso di prima configurazione la tabella centrale sara vuota.
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7.2 — Creare una nuova configurazione

Premendo il tasto “Nuova” nel layer scegli configurazione appare questa finestra:

Nuova configurazione

Tipo centralina |M><L PISTA j
Produttore ECLI |Nnne j
Modelo ECU [Mone =l
MNome della nuova configurazione |DEFAL|LT

Nore Veicola [DEFALLT

Unit di misura delle velocita [km/h Ea
Unita di misura dells temperature |“E j
Unita di misura delle pressioni |har j

- Annulla

E necessario impostare alcuni parametri:

e Tipo centralina: scegliere la propria centralina da configurare.

Produttore ECU: selezionare il produttore della ECU installata sul veicolo
se supportata o0 ‘nessuno’.

Modello ECU: selezionare il modello della ECU.

Nome della nuova configurazione: dare un nome alla configurazione.
Nome veicolo: inserire il nome del veicolo.

Unita di misura delle Velocita: scegliere tra km/h o mph.

Unita di misura delle Temperature: scegliere tra °C e °F.

Unita di misura delle Pressioni: scegliere tra Bar e PSI.

Premere “OK” per salvare (“Annulla” per uscire senza salvare).
Il sistema tornera alla finestra di gestione sistema.
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7.2.1 — Le configurazioni Plug&Play di MXL Strada/Pista e Pro05

Da alcuni anni AIM produce e commercializza kit Plug&Play per installazioni auto o
moto per sistemi MXL Strada/Pista/Pro05. Si tratta di kit che comprendono, oltre
allo strumento, tutto il necessario per consentire una facile installazione sul veicolo
(cablaggio, staffa, viti, rondelle, manuali utente etc.). Al momento sono disponibili kit
solo per le principali marche e modelli. Tutte le informazioni sono disponibili sul sito
www.aim-sportline.com cliccando sul tasto “Applicazioni speciali” in home page.

Una volta installato correttamente il kit (si vedano i manuali utenti dei singoli kit per
ulteriori informazioni) sara sufficiente mettere in moto il veicolo. Nel caso si
dovessero verificare problemi legati alla configurazione, si selezioni la configurazione
corretta dalla finestra “Nuova configurazione” mostrata qui sotto. Il riquadro rosso
evidenzia le configurazioni Plug&Play al momento disponibili.

Muova configurazione

ML PISTA ;I

Pl FISTA
f=L STRADA
=L PRO 05

kAL D

Tipo centralina

Produttore ECLI

todella ECU

bl PISTA
L PISTA
bl PISTA
Pl PISTA
<L PISTA
bl PISTA,
=L STRADA
ML STRADA
=L STRADA
ML STRADA
=L STRADA
bl STRADA
ML STRADA
t=<L PRO 05
Pl PISTA
ML PRO 05
=L STRADA
Pl PISTA
L PISTA
bl PISTA,
=L STRADA
=L STRADA
=L STRADA
Pl PISTA
=L STRADA
bl PISTA,
ML STRADA

SUZLIKI GS=R B00  2006-2007
SUZLIKI GS=R 750 2006-2007
SUZLIKI GS+R 1000 2005-2006
SUZLIKI GS=R 600 20038
SUZLIKI GS=R 750 2003 [CABLAGGIO 04.554.54)
SUZLIKI GS=R 1000 2007-2008 [CABLAGGIO 04.554.54)
SUZUKI GSXR K3 - £5 [CABLAGGIO 04.554.14)

SUZUKI GSAR 600 2006-2007  [CABLAGGIO 04.554.55)
SUZUKI GSXR 780 2006-2007 [CABLAGGIO 04.554.55)
SUZUKI GSHR 1000 2005-2006 [CABLAGGIO 04.554.55)
SUZUKI GS»R B00 2002 [CABLAGGIO 04.554.55)
SUZUKI GSXR 750 2008 [CABLAGGIO 04.554.55)
SUZUKI GSAR 1000 2007-2008 [CABLAGGIO 04.554.55)
SUZLIKI GSXR 1000 2007-2008

G5HR YOSHIMURA

GS#R YOSHIMURA

YOSHIMURA ZERO-50

TaMaHA-R1-04-07

TaAMAHA-RE-04-05

YaMaHA-RE-06-07-08

AMaHA-R1-04-07

rAMAHA-RE-04-05

‘raMaHA-RE-0E-07-03

EaMWRSAR] Z<BR_Z410R

KAWASAK] Z-ER_Z<10R

SUBa&RU 9307

SUBARL 33-07

[CABLAGGIO D4.554.54)
[CABLAGGIO 04.554.54)
[CABLAGGIO 04.554.54)
[CABLAGGID D4.554.54)

Mame della nuova configurazione
Mome Yeicolo
Unita di mizura delle velociti

Unita di mizura delle temperature

Unité di mizura delle prezsioni

Attenzione: tutti i parametri impostati nelle configurazioni Plug&Play sono
testati per funzionare correttamente con veicoli completamente conformi ai
modelli di serie commercializzati dalle case costruttrici. Si faccia sempre
riferimento ai manuali dei kit per qualsiasi ulteriore informazione a riguardo.
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7.3 — Canali

Si attivi il layer “Canali”.

[ system manager

ey Moo Omusss ol

Conligurazione selezionata

MNome installazione |Tipn centralina ‘ Ecu |NDI’I‘IE weicolo |Tempn dizponibile |Tempu con GPS ‘ Freguenza totale |Frequenza master |Frequanza Espa |Tul Espansioni |
DEFAULT ML PISTA None - Nane |DEFALLT | 84856 (hms) | 35806 (hms) 131 (He) 131 tHey |0tz o

Scegli cnnf\gulazionﬁl Canali IConf\gulazione sistemal Canfiguratore espangioni via CAM |

Speed_1

Circonferenza rucka  {mm) | 1666

Impulsi per gira ruaka 1

hin] Abil. | Mome canale Freq. | Sensare usato ‘ Unita ‘ Iniziogcala Fondoscala
[ ABILITATO  Engine 10Hz =1/ Giri motore rpm il 20000
SPD_L W ABILITATO Speed_1 10Hz =] Velacita =] kgt 1 0.0 2500
CH_L [V AEILITATO Channel_L 10Hz _7| Genetica lineare 0-5 ¥ v ~loo 5.0
cH_Z ¥ ABILITATO Channel_z 10Hz | Generico lineare 0-5 ¥ v ~loo 5.0
CH_3 ¥ ABILITATO Channel_3 10 Hz | Generico lineare 0-5 ¥ v ~|oo 5.0
CH_4 W AEILITATO Chanrel_4 10Hz 7| Genetica lineare 0-5 ¥ v oo 5.0
CH_S W ABILITATO Channel 5 10 Hz _~|| Generico lineare 0-5 ¥ v =l oo 5.0
CH_6 ¥ ABILITATO Channel_& 10 Hz | Generico lineare 0-5 ¥ v ~|oa 5.0
CH_7 W ABILITATO Chanrel_7 10Hz 7| Genetica lineare 0-5 ¥ v ~loo 5.0
CH_& ¥ ABILITATO Channel_& 10 Hz _~|| Generica lineare 0-5 ¥ v =l oo 5.0
CALC_GEAR [ ABILITATO Calculated_Gear 10 Hz _=| Marce calcolate # 1] a
ACC_1 ¥ ABILITATO LatAcc 10Hz j Accelerometro trasversale g .01 -3.00 3.00
LOG_TMP [¥ ABILITATO Datalogger_Temp 10Hz _=||Giunto Freddo “C ~lo 50
BATT [7 ABILITATO Battery 1Hz | Batteria vl 5.0 15.0

Questo layer imposta i canali acquisiti dallo strumento e varia a seconda del modello.
7.3.1 — Pannelli Speed

Nella parte alta del layer sono mostrati i pannelli relativi alle velocita (1 per MXL
Strada e Pista e 4 per MXL Pro e Pro05). Essi sono etichettati come i canali di
velocita della tabella sotto evidenziata. Cambiando il nome canale nelle tabelle,
anche l'etichetta del pannello sara rinominata.

| pannelli vengono abilitati spuntando la relativa casellina come mostrato nella figura
sotto. Si inserisca la circonferenza ruota ed il numero di impulsi per giro ruota
(corrispondente al numero di magneti installati sulla ruota del veicolo). Si abilitino ed
impostino le velocita che si intende utilizzare e si disabilitino quelle che non si
intende utilizzare.

Scedli configurazione  Canali I Canfigurazione sistama] Configuratare espansioni wia CE

Speed_1

Circonferenzaruota  (mm) | 1666
Impulsi per gira runt / ,7

D Ahl\ ‘ Morme canal ‘ Freq.
RPM ISABILITATO Er 10Hz
SPD_L AEBILLT. SDeEd 1 10Hz
SPD_2 DISAE @ Speed_z 10Hz
SPD_3 W BBILITATO  Speed_3 10 Hz
SPD_4 [v ABILITATO Speed_4 10Hz
CH_1 ¥ ABILITATO Channel _1 10Hz
CH_2 W ABILITATO Channel_2 10 Hz
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7.3.2 — Tabella Canali

ey % T AT :@ Impasta l'orologio del h mposta Funzioni per
Canfigurazione selezionata

Nome instalazione | Tipo centraling [ Ecu | ome veizoln | Tompo cisponivite [Jrempo con6Ps [ Fromuenzatotsle [ Frequenzamaster [Frequenzasspa . [ Tot Espansion
DEFALLT MHL PRO 05 BOSCH - W33 DEFALLT 64217 (hm.s) 43505 thms) | 346 (HI) 346 (Hz) 0 (Hz) [
Scegl configurazions  Canal | Configurazione sistema | Configuratore espansioni via CAM ]
Speed_1
Circonferenzaruots  (mm) | 1666 |
e |1 P ‘ M ...........
D Abil. | Mome canale | Freq. | Sensore usato | Inizioscala Fondoscala |Ead
[~ DISABILITATO Engine 10Hz _=| i mokore a 20000
SPD_t W ABILITATO  Speed_1 10Hz _=| Welacita 0.0 250.0
SPD_2 [~ DISABILITATO Speed_2 10Hz | welocka 0.0 250.0
SPD_3 [~ DISABILITATC Speed 3 10 Hz x| welacita 0.0 2500
SPD_4 [~ DISABILITATO Speed_¢ 10Hz = | welacitd 0.0 250.0
CH_L ¥ ABILITATO  Channel_1 10Hz | Generico lineare 0-5 4 ~loo 5.0
CH_Z ¥ ABILITATO Channel_2 10 Hz _=| Potenziometro distanza =loo 5.0
CH_3 [ ABILITATO Channel_3 10Hz | Generico lineare 0-5 ¥ ~loo 5.0
CH_4 [ ABILITATO Channel_4 10 Hz | Generico linears 0-5 ~loo 5.0
CHS [¥ ABILITATO Channel 5 10Hz _=| Generico lineare 0-5 ¥ ~loo 5.0
CH_E ¥ ABILITATO | Charmel_6 10Hz | Generico neare 0-5 ¥ ~loo 5.0
CH_7 [V ABILITATO Channel_7 10Hz = @enerico lineare 0-5 ¥ ~loo 5.0
CHB W AEILITATO  Channel_& 10Hz x| Generico neare 0-G ¥ =loao 5.0
H 9 ¥ ABILITATO  Channel_9 10Hz =] Generico lineare 0-5 ¥ ~loo 5.0
CH_10 W ABILITATO  Channel_10 10 Hz = | Generica lineare 0-5 ¥ ~loo 5.0
CH_1 v ABILITATO Channel_11 10Hz ] Generico lineare 0-5 ¥ ~loo 5.0
CH_12 W RBILITATO  Channel_12 10Hz x| Generico ineare 0-6 ¥ xloo 5.0
CALC_GEAR [ MBILITATO Calculated_Gear 10 Hz _=| Marce calcolate a 9
ACC_L W ABILITATO  |Lathcc 10Hz =l Acceleromstro trasversale -3.00 3,00
LOG_TMP ¥ ABILITATO  Datalogger_Temp 10 Hz _x| Giunto fredda ~la 50
BATT [7 ABILITATO  Battery 1Hz = | Batteria 5.0 15.0
ECU_L 7 ABILITATO  BOSCH_RPM 10 Hz =1 Sensore giri motare rpm o 18000
ECU_Z W ABILITATO  BOSCH_SPEED1 10 Hz x| welocita Bosch knfh .1 0.0 500.0
ECU_3 ¥ AEILITATO  BOSCH_SPEEDZ 10Hz x| welacita kenh a 500
ECU_4 ¥ ABILITATO | BOSCH_OIL_PRESS 10Hz x| Sensore pressione bar .1 xloo 15.0
ECUS ¥ AEILITATO | BOSCH_FUEL_PRESS 10 Hz _= || Sensare pressione bar .1 ~loao 15.0
ECU_6 ¥ RBILITATO BOSCH_ATM_PRESS 10Hz | Sensore pressione mbar ~lo 130
ECU_7 W ABILITATO  BOSCH_FUEL_TEMP SHz _~ | Sensore temperatura °C x| 50 215
ECU_& W AEILITATO  BOSCH_OIL_TEMP SHz x| Sensare temperatura oC =] =0 215
ECU_9 v ABILITATO BOSCH_EMGIME_TEMP SHz j Sensore temperatura o j -20 150 v

Questa tabella mostra tutti i canali dello strumento con le relative caratteristiche:

ID: mostra I'etichetta del canale. “ECU_X” sono i canali ricevuti dalla ECU.

Race Studio Configurazione (da 2.30.05 in poi)
Manuale Utente
Versione 1.08

Abil: mostra lo status del canale (abilitato o disabilitato). Esso € modificabile
con un doppio click sulla cella tranne per RPM, Speed e Gear che devono
essere impostati dal foglio “Configurazione Sistema”.

Nome Canale: da un nome al canale.

Freq.: imposta la frequenza di campionamento dei canali. Essa influisce sul
tempo totale disponibile, evidenziato da un riquadro nella figura sopra, che
diminuisce alllaumentare della frequenza di campionamento di ogni canale
perché la memoria si riempie prima.

Sensore usato: indica il sensore installato su quel canale; lo si sceglie dal
menu a tendina che compare cliccando sulla cella. Si veda la tabella nella
pagina seguente per ulteriori informazioni.

Unita: mostra l'unita di misura selezionata per ogni canale; & possibile
cambiarla con un doppio click sulla cella.

Inizio scala e Fondo scala: mostra i valori di inizio scala e fondo scala del
sensore e permette di cambiarli con un doppio click sulla cella.
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Questa tabella mostra i sensori installabili sui diversi canali di ogni modello di MXL

Temperature Pressioni Potenziometri Sonda Giroscopio Accelerometri
Lambda

MXL Strada/MXL pista

Ch 1 X
Ch 2

Ch_3

Ch_4

Ch 5

Ch_6

Ch 7
Ch_g**
MXL Pro
Ch 1

Ch 2

Ch_3

Ch 4

Ch 5

Ch_6

Ch_ 7
Ch_sg*

MXL PROO05

Ch_1
Ch_2
Ch_3
Ch_4
Ch_5
Ch_6
Ch_7
Ch_8
Ch_9
Ch_10
Ch_11
Ch_12*

X X X X X X X
X X X X X X X X
X X X X X X X X
X X X X X X X X
X X X X X

X X X X X

X X X X X X X X
X X X X X X X X
X X X X X X X X
X X X X X X X X
X X X X X X X X
X X X X X X X X

X X X X X X X X X X X X
X X X X X
X X X X X

X X X X X X X X X X X X
X X X X X X X X X X X X
X X X X X X X X X X X X

* | canali CH_8 (MXL Strada/Pista/Pro) e CH_12 (Pro05) sono dedicati alle marce. Se la finestra di
configurazione sistema (paragrafo 7.5) li imposta su “Potenziometro CH_8" (MXL Strada/ Pista/Pro),
“Potenziometro CH_12" (Pro05) o su “Calcolate+Segnale Neutral” il canale CH_8 o CH_12 si imposta
su marce calcolate ed €& possibile impostare solo Nome canale, Frequenza di campionamento, Inizio
scala e fondoscala. In tutti gli altri casi essi funzionano come mostrato in tabella.
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Impostando alcuni sensori sui canali che li supportano comparira in basso a sinistra
del layer Canali un pannello che permette di impostarne i parametri. La figura sotto
mostra il pannello di configurazione del Potenziometro distanza.

[ system manager

n . -
Samma s Voo Oumuzzs ©
Corfigurazione selezionata
Motme installazions |Tipo centraling |Ecu | Motne veicalo |Tampo disponikile |Tempo con GRS |Frequenza totsle ‘ Frequenza master |Frequenza EBEPE.. |T01. Espansioni ‘
DEFALLT [MHL PRO 05 |BoSCH - Ms3 |CEFALLT | 64217 (hms) | 43505 (hnis) | 34600 1346 (Hz) [0z [0 \
Sceqli configurazione  Canali | Configurazione sistema' Configuratore espansioni via CAN |
rSpeed 1————— ~Speed 2 Speed_3 Speed_4
Circonferenza ruota  (mm) | 1666 Circonferenza ructa (mmy | 1666 Circonferenza ructa (mmy | 1666 Circanferenzaructa  (mmy | 1666
Impulsi per giro ruota 1 Impulsi per giro ruata I 1 Impulsi per gira ructs I 1 Impulsi per gita ruota I il
(5} Abil, Morme canale Freq. Sensare usato Unita Inizioscala Fondaoscala A
RPM I~ DISABILITATC Engine 10Hz _'| 1Giri mokore rpm o 20000 |
SPD_1 [¥ ABILITATO | Speed_t 10 Hz _=| velocits llkmih 0.0 250.0
SPD_2 [™ DISABILITATO Speed 2 10Hz | welociks | kb 1 0.0 250.0 |
SPD_3 [~ DISAEILITATO Speed_3 10Hz _r| velacits | kmjh 1 0.0 250.0
SPD_4 [~ DISABILITATG Speed_d4 10Hz _~| velociks | kmjh 1 0.0 250.0
CH_L [V ABILITATO | Channel_t 10 Hz =l e0-5Y v 1 =ljo.o 5.0 17
¥ ABILITATO Channel_2 10Hz Patenziomattn distanza =l '1m 1 ~llo.o 5.0
CH 3 ¥ ABILITATOD Channel_3 10 Hz |/ Generica lineare 0 i | IS ~l|o.o 5.0
CH_4 [V ABILITATO | Channel_+ 10 Hz || Generico linegeg0-5 4 v =ljo.o 5.0
CHS [¥ ABILITATO Channel_5 10Hz _=| Genericgfiears 0-5 ¥ v ~l|o.o 5.0
CH_6 [¥ ABILITATOD Channel_g& 10Hz _~| Gepefica lineare 0-5 ¥ v ~l|o.o 5.0 —
CH_7? ¥ ABILITATO Channel_7 10 Hz ﬁenerico lineare 0-5 4 v ~llon 540
CH_8 [¥ ABILITATO Channel_g 10Hz / _=| Generica lineare 0-5 ¥ =lv o =l|o.o 5.0
CH_9 [¥ ABILITATO Channel_2 10 H/ _=| Genetica lineare 0-5 ¥ v oo 5.0
CH_10 [V ABILITATO | Channel_10 z || Generico lineare 0-5 4 v =ljoo 5.0
CH_11 [V ABILITATO | Channel_t1 ok =l| Generico lineare 0-5 ¥ Ja [ oo 5.0
CH_12 [¥ ABILITATOD Channel_12 / 10Hz || enerica ineare 0-5 W v ~l|o.o 5.0
CALC_GEAR ¥ ABILITATOD Calculated_Gear / 10 Hz _=l|Marce calcolate # 1] 9
ACC_1 [¥ ABILITATO LatAcc / 10 Hz _=|| Accelerometro trasversale g .01 -3.00 3.00
LOG_TMP [¥ ABILITATOD Datalogger_Te‘rp{ 10 Hz = Giunto fredda °C ~l|o 50
BATT [¥ ABILITATO | Battery / 1 Hz - || Batteria ¥l 5.0 15.0 |
ECL 1 7 ABILITATO BOSWPM 10 Hz = || Sensore airi mokors rom i 18000 L
-
Mome canale Tipo sensore Uit
Channel_2 Potenziometro distanza mm .1
Parametri
1 Massima corsa Utilizzata 100
\
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7.4 — Creare un sensore personalizzato

La procedura di creazione di un sensore personalizzato e la medesima per tutti gli
strumenti AIM. Si veda quindi il capitolo 12 per ulteriori informazioni.

7.5 — Configurazione sistema

MXL ha 16 led colorati completamente configurabili; i 3 a sinistra ed a destra del
display rappresentano i 6 allarmi di massimo o di minimo dei canali analogici
(temperature e pressioni), mentre gli altri 10 led nella parte superiore del display
sono chiamati Shift Light e segnalano al pilota che deve cambiare marcia.

i Shift Lights welocitd Usa | kempi sul giro da GPS
Costante moltiplicativa | f 1 v @ 13300 @ Canale Speed 1 ~
i Larghezza della pista § per la precisione
Valore massimo 14000 v @ 13000 @ Giro tempi sul giro da GRS J:
allarme Fuor giri Temoa di buio a
Led diallarme  |Rlessuno 12500 = @ futafhak
utojMoto
Sensore marce Mo, segmentpista | 1 Toor et
| hiessuno koot 12000 Barca
- = . - Mastra tempa del giro
[t te + i r
Potenziometro e it 11500 O Mostra odometra Specifica
— Mastra kempa carrente sul giro
o

‘ Condizione che abilta ali allarmi selezionati
Speed_1 ~ H 2000

ECU

Condizionato
Soqlia
: Fuel_Level ~ 20

A Turning_light vﬁ 2.5 m
- Hi_beam v@ 2.5 w

Condizionato

Canale con allarme Canale con sllarme

ECT . 105

Oil_Press R @ 2
Battery v @ 13

Y
@ B Aggancia allarmi ai campi misura

Misura Sigla canale
Campo 1 - sempre mostrato

ECT "

Misura Sigla canale
Campo 2 - sempre mostrata

[ bl testa statico Battery | |BATT

Campo 3 - pagina 1 Zampo 4 - pagina 1

Nessuno R Testo di berrenuto Messuno A

Campa 3 - pagina 2 Testo 1 Campo 4 - pagina 2

Nessuno 4 Messuno e

Per impostare allarmi, le soglie e parametri di configurazione € necessario
completare la finestra sopra. Nota: nei kit Plug&Play questa finestra & configurata.

7.5.1 — Riquadro giri motore

iri Giri mokore
Costante molkiplicativa i “w Sensore AIM

Seanale ECU Walore massima 16000 v & Yalore massima 16000 W
Allarme Fuori giri Allarme Fuari giri
Led di allarme  |Messuno Led di allarme |4 * | Soglia fuorigiri | 3000

Selezionare “Sensore AIM” per acquisire questa informazione da un sensore RPM
installato sul veicolo; si imposti la Costante moltiplicativa ed il valore massimo dei
Giri motore. La riga RPM sulla tabella canali sara abilitata.

Selezionare “Segnale ECU” ed impostare il valore massimo giri motore per acquisire
questa informazione dalla ECU, ammesso che possa trasmetterla.

Si pud anche collegare il valore massimo RPM ad un led di allarme (sopra a destra
esso e stato legato al led 4) cosi che si accenda quando il motore raggiunge il valore
fissato. Il led non si spegne finché non vengono scaricati i dati. In questa situazione,
il canale con allarme corrispondente a quel led é disabilitato. Si suggerisce di
impostare il valore di soglia corrispondente al limitatore giri motore della ECU®.

® Questa impostazione pud essere molto utile per rilevare fuori giri da scalata senza dover aprire Race
Studio Analysis.
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7.5.2 — Riquadro Sensore Marce

SEnsOre Marce

Calcalate
MNessuno

Calcolate + segnale

Potenziomekro

- 3 MEUTRAL: Canale

Massima marcia utilizzata

EcCLI &

MXL pu0 acquisire la marcia inserita da un sensore marce o dalla ECU ma puo
anche calcolarla con un algoritmo basato su giri motore e velocita. Le opzioni sono:

e “Nessuno”: non vi & alcun sensore marce sul veicolo o non si vuole vedere
la marcia: questa opzione sara disabilitata a display.

e “Potenziometro Canale 8/12": vi € un potenziometro marce installato sul
canale 8/12. La corrispondente riga della tabella canali (si veda il paragrafo
7.3) si impostera su Calculated Gear.

e “ECU" si desidera acquisire questa informazione dalla ECU del veicolo
(ammesso che possa trasmetterla).

e “Calcolate”: si desidera calcolare la marcia inserita con un algoritmo basato
su RPM e velocita; inserire la “Massima marcia utilizzata”. Si veda il capitolo
15 per ulteriori informazioni.

e “Calcolate + segnale NEUTRAL: Canale 8/12": vi & un sensore di folle
utilizzabile sia per calcolare le marce che per vedere la folle. La casellina
“Massima marcia utilizzata” si abilitera: inserire il valore della massima
marcia utilizzata. Si veda il capitolo 15 per ulteriori informazioni.

Nota: il canale dedicato alle marce &€ sempre l'ultimo canale dello strumento. Si tratta
quindi del Canale 8 per MXL Strada, Pista e Pro (che hanno 8 canali) e del canale
12 per MXL Pro05 (che ha 12 canali).

7.5.3 — Riquadro Shift light

Shift Lights

O ©
@[ ®

Gestisce i 10 led posti sulla parte alta del display dello strumento. | led sono cosi
colorati: i primi due a sinistra ed i primi due a destra sono verdi, i due centrali
arancione e gli ultimi quattro rossi. Per fissare i valori di soglia RPM riempire le
caselline. | led si accendono progressivamente e quando il motore raggiunge il valore
RPM impostato per la casella in alto tutti i led iniziano a lampeggiare avvertendo il
pilota di cambiare marcia.

Se una casella € impostata su “0” il led corrispondente sara disabilitato.
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7.5.4 — Riquadri Canale con allarme e Misure
I rlquadrl Canale con allarme sono collegati ai 6 led di allarme di MXL.

Shift Lights

Costante moltiplicativa hi

Walore massimo | 14000

Manuale Utente
Versione 1.08

Allarme Fuori giri

Led di allarme |2 =

Soglia Fuari giri

~Welocita
| °|13300 ‘0 |Cana|e [speed_1
I
i o 13000 0
1GDDD (sec.)

o= 10

 Sensare marce

—

Massima marcia utiizzata

B

Condizionato

Canale con allarme

Soqglia
ECT “ 105
Battery v tieh M

LY

ﬂ [ aggancia sllarmi ai campi misura

Sigla canale

Misura
(Campo 1 - sempre moskrato —

E_mE])

O |®
© [ |®

[—---—D-Abilita tesko statico 7

Giro
[Temno di buio

Murn, segrmenti pista
(

’ Lar ‘
f
O Mostra kempo del giro

@ Wostra odometra
‘ Q Mostra kempo corrente sul giro

[ Condizione che abilita gl allarmi sslezionati —-}

Il [Speed_1 - |Q| 2000 |

Condizionato

Canale con allarme Sogla

Fuel_Level §.| 20 ‘

Messuno gﬂ| a ‘

Messuno QB| a ‘
Misura Sigla cana\e

Campo 2 - sempre mostrato ———

Battery B'C‘TT

Campo 3-pagnal ——————— Feampod-padnali————

l ‘ Messuno @ | |_] “Testo di berwvernuto ” Nessuno J ]
Campo 3-pagnaz—— Testo 1 Campo 4 - pagina 2 ———————————————

{ Messung Lj J {Nassuno d ]

[#}-Usa i tempi sul giro da GPS ———

Larghezza della pista { per la precisione dei
tempi sul giro da GPS

e Siimposti ogni canale come allarme di Massimo (“>") o di Minimo (“<”).
e Siinserisca il valore di soglia.
e Siveda il paragrafo 7.5.8 “Condizione che abilita gli allarmi selezionati” per
ulteriori informazioni relative ai tasti “di stato” (grigi) a destra dei riquadri
“soglia” di allarme, disabilitati nellimmagine sopra.

Nota: impostando “Allarme fuori giri/Led di allarme” nel riquadro Giri motore, il canale
collegato a quel led &€ completamente disabilitato, come sopra evidenziato.
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Le caselle campo di misura sono collegate ai campi visualizzati dal display di MXL. Il
primo a destra ed a sinistra sono sempre mostrati. Gli altri quattro canali sono
mostrabili due a due sulla stringa statica del display col nome inserito in Sigla canale
o come “CH_X".

Si selezioni il canale che si vuole mostrare e se ne inserisca la sigla.

Canale con allarme Sog“aCnndiziunatu Canale con allarrie Sug"aCondizinnatn
IChanneI_l LI BI 1] IChanneI_l j BI 0
IChanneI_S ;I nl 1] IChanneI_3 j BI 1}
IChanneI_S ;I BI a IChanneI_S j Bl 0
ﬁ@ [ Bsggancia allarmi ai campi misura E[K v fegganicia allarmi ai campi misura
w— Misura Sigla canale W Misura Sigla canals

—Campo 1 - sempre mostrato rCampo 1 - sempre mostrato

IChanneI_l LI I CH_1 IChanneI_l ;I I H_1

—izampa 3 - pagina 1 —{Campo 5 - pagina 1
IChanneI_S LI I CH_3 IChanneI_S ;I I CH_3
—iCampo 3 - paging 2 rCampo 3 - pagina 2

IChanneI_S LI I CH_S IChanneI_S ﬂ I CH_S

L’'opzione “Aggancia allarmi ai campi di misura” (abilitata nella figura a destra)
permette di legare i 6 led di allarme ai sei canali mostrati.

Le caselle canale con allarme si disabilitano ed & possibile solo impostarne le soglie
e “>"/"<” (salvo se il led allarme fuori giri & stato impostato come spiegato sopra).

7.5.5 — Riquadro Velocita

Yelocita
Canale |Speed_1 j

[AUTR_SPEED
AUTR_DRVWHEEL SPD

E possibile selezionare la velocita di riferimento, che verra poi utilizzata per il calcolo
delle marce e per alcuni calcoli di Race Studio Analysis. Le opzioni disponibili sono
tra la/e velocita dello strumento (1 velocita per MXL Strada/Pista e 4 velocita per
MXL Pro/Pro05) e la/e velocita trasmesse dalla ECU del veicolo. Nella figura sopra
lo strumento é collegato ad una ECU Autronic e questa centralina trasmette due
canali velocita.
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7.5.6 — Riquadro Giro

Giro Giro
Temoo di buio | g8 Temoo di buio | 5 1 2
(sec.) (sec.) @
Murn, segrmenti pista 1 1-LAF Murn, segrmenti piska & 3-LAP
Mastra tempo del gira Maoskra tempo del giro
M mMastra odometro M) Mostra adometro
Mostra tempo corrente sul giro Moskra kempo corrente sul giro

Tempo di buio: & un periodo di tempo in cui il ricevitore di giro installato a bordo del
veicolo, dopo aver acquisito un segnale di giro, € “cieco” e non registra segnali.
Questa funzione e utile per la gestione degli intertempi su circuiti con piu trasmettitori
ottici: si imposti il tempo di buio su un valore minimo (il minimo accettato € 3 secondi)
per acquisire gli intertempi; lo si imposti su di un valore inferiore a quello del migliore
tempo sul giro e maggiore del tempo intercorso tra I'ultimo intertempo ed il traguardo
(il valore massimo accettato € 255 secondi) per non acquisire gli intertempi.

Numero segmenti pista: € il numero di segmenti nei quali € diviso il circuito e
corrisponde al numero di trasmettitori ivi presenti.

Mostra tempo del giro: MXL mostra — nel relativo campo — il tempo sul giro.
Mostra odometro: il display di MXL mostra — nel relativo campo — 'odometro.

Mostra tempo corrente sul giro: il display di MXL mostra — nel relativo campo — il
tempo incrementale dall'ultimo segnale di giro. Il valore riparte da zero quando lo
strumento prende un altro segnale di giro.

Note:

e Impostando “Mostra odometro”, il sistema passa su “Mostra tempo sul giro”
guando prende un segnale di giro.

e Lo strumento memorizza la visualizzazione impostata.

e Si faccia riferimento al manuale utente di MXL per ogni ulteriore
informazione relativa alla posizione dei campi visualizzati sul display dello
strumento.

7.5.7 — Riquadro usa tempi sul giro GPSr

vUsa templ sul Qiro GPS)

Larghezza della pista { per la precisione dei
rempi sul giro da GRS )

Permette di usare i tempi sul giro da GPS. Abilitare la relativa casellina evidenziata
nell'immagine sopra ed impostare la larghezza del tracciato. Le opzioni sono:

e auto/moto e barca le cui misure sono pre-impostate;
e specifico che permette di impostare la larghezza del tracciato.
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7.5.8 — Riquadro Condizione che abilita gli allarmi selezionati

ondizione che abilita gli allarmi selezionati

| =@l

Questo riquadro, disabilitato di default, permette — se abilitato — di subordinare
'accensione delle spie di allarme dei canali ad un’altra condizione che, una volta
impostata, diventa discriminante. Essa € molto utile ad evitare il verificarsi di “falsi
allarmi”, come spiegato di seguito.

Attenzione: per poter impostare la condizione che abilita gli allarmi selezionati
€ necessario aver prima impostato i canali con allarme.

Per impostare la condizione che abilita gli allarmi selezionati si segua questa
procedura:

1. impostare, scegliendoli dal menu a tendina, i canali con allarme che si
intende visualizzare;

inserirne il valore di soglia;
impostare il limite dell'allarme (“>"/"<");

abilitare la casellina “Condizione che abilita gli allarmi selezionati” (questa
operazione abilitera i tasti di “stato” ma li mostrera tutti rossi ed impostati su
I‘NOH);

5. selezionare dal menu a tendina il canale che si desidera utilizzare come
canale condizionante;

inserirne il valore di soglia
impostarne il limite di allarme (“>"/"<”

scegliere quali allarmi subordinare a quella condizione impostando il relativo
tasto di stato su “Si” (verde).

9. questa impostazione fara si che i led degli allarmi che sono stati condizionati
si accenderanno solo se si verificheranno contemporaneamente due
condizioni: verra superata la loro soglia di allarme e, nello stesso tempo,
verra superata la soglia di allarme del canale condizionante.

Le immagini nelle pagine seguenti mostrano la sequenza delle operazioni.
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It

Costante maltiplicativa

Sensore AIM

Segnale ECU

Yalore massimo

IlEDDD hd

Shift Lights Veloritd ¥ —Usa tempi sul giro GPS
=l @ [ ® ’VCanale [Speed_t |
Larghezza della pista { per la precisione dei
° IW o Gircy tempi sul giro da GRS )t

IVAIIarme Fuari giri

Nessuno 'I Soglia Fuori giri |9 ‘

o= 0

Led di allarme
- Sensare marce

Canale con allarme

Soglia
Ject | \ 105
‘Oi\_Press ﬂ Q‘ 2
[Bateery | @\ 13

)
(3]
Misura

|'Campo 1 - sempre mostrato

| Aggancia allarmi ai campi misura

Sigla canale

ECT

Carmpo 3 - paging 1

@ [=0 @
@ [=0 @

Impostare i canali con allarme
che si vogliono visualizzare.

Inserirne il valore di soglia.

Impostare il limite di allarme

I Condizione che abilita gli allarmi selezionati

Battery

Temoo di buio

8
(sec.)
Murn. segmenti pista 1

(L) Mastra tempa del giro
@ Mostra odametra
O IMostra tempo corrente sul giro

+-Lap

-

BN

| ISpeed_l

Canale con allarme Sogia

ﬂupu

‘Fuel_Level

‘Nsssunu

‘Nessuno

Sigla canale

Misura
Campo 2 - sempre moskrato

r

Zampo 4 - pagina 1

Messuno

(m — @]

Campo 3 - pagina 2
[Nessunu vl I

’—r ~abilita testo statico T

Testo di benvenuto

||Nsssunu

=

Testo 1

Campo 4 - pagina 2

Shift Lights Velocitd

¥ —Usa tempi sul gito GPS

Costante maltiplicativa

Sensore AIM

Jr1

Segnale ECU

Walore massimo

IIGDDD hd

LI ISDE

@ [15000 ® ’VCanale

ed_1
Larghezza della pista { per la precisione dei

@& [0 @

IVAIIarme Fuori giri

Led di allarme  |Messuno VI Soglia fuori giri |0 ‘

o O

Sensare marce

IMassima marcia utilizzata
7

Condizionato
Canale con allarme: —
Soglia

ECT =1 Bl
Qil_Press A m 2
Tr— e

rtmul- Aggancia allarmi ai campi misura

’7 ECT
Zampo 3 - paging 1

Misura Sigla canale
Campo 1 - sempre mostrako

ECT

@0 @
O =0 @

/

Gira tempi sul giro da GPS ):

Temoo di buio

&
{sec.)
MNurn, segriznti pista 1

[ Mostra tempa del giro
@ Mostra odometro
O IMostra kempo corrente sul gira

o)

+-Lap

Iv Condizione che abilita gli allarmi selezionati
|Speed_1

Abilitare la casellina "Condizione che
abilita gli allarmi selezionati".

Selezionare il canale da usare come
condizione.

Es stato” ma li

impostera tutti

) abilitera i tasti di
su "No"

Canale con allarme

Misura
Campo 2 - sempre moskrato

Sigla canale

= | BATT

Battery

rCampD 4 - pagina 1

“Nessunu B

Campo 3 - pagina 2
’VNessunD VI I

’—r—ﬂbwlita testo statica —‘

Testo di benvenuto

INessunu

R

Testo 1

Campo 4 - pagina 2

Shift Lights Velocitd

v Usa tempi sul giro GRS —————

Costante maltiplicativa

Sensore AIM

Yalore massimo

Segnale ECU

Jrt

IlEDDD hd

| ®[cw @ ’;anale

|Spaad_1

El

Larghezza della pista { per la precisione dei

@0 @

Led di allarme  |MNessuno 'I Soqlia Fuori giri

IVAIIarme Fuori giri

|

o= ©

[ Sensare marce

Massima marcia utilizzata
7

Condizionato
Canale con allarme

Soglia
EeT (- [ |
IOi\_Press LI ml 2 m
Hae @

| Aggancia allarmi ai campi misura

IBattery

%
(3]
Misura

Zampo 1 - sempre mostrato
[ ECT

Sigla canale

Carmpo 3 - paging 1

@ [=0 @
@ [=0 @

Inserire il valore di soglia del canale
condizionante.

Impostare il limite di allarme (*>"/"<").

Gira tempi sul giro da GPS ):

Tempo di buio

il
(sec.)
Murn. segmenti pista 1

(L) Mastra tempa del giro
@ Mostra odametra
O IMostra tempo corrente sul giro

&)

+-Lap

.

100

;

Condizionato
Soglia

Sigla canale

= | BATT

Misura
Campo 2 - sempre moskrato

Battery

rCamDD 4 - pagina 1

’—r ~abilita testo statico T

Messuno

ECT

[ EN
Campo 3 - pagina 2

[Nessunu vl I

Testo di benvenuto

INsssunu

Testo 1

=
Campo 4 - pagina 2

im0

[Nessunu
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mokore: Shift Lights Veloritd ¥—Usa tempi sul giro GPS
Sensare AIM Costante moltiplicativa If 1 ;I o I 15000 ° ’VCanale ISpssd_l d
. Larghezza della pista { per la precisione dei
Seanale ECL Valore massimo I[EDDD - ‘ T o il Fempi sul gir da GRS 3t
Temoo di buio 8

(sec.)

Murn. segmenti pista 1 I-Lar

(L) Mastra tempa del giro
@ Mostra odametra
O IMostra tempo corrente sul giro

IVAIIarme Fuari giri

Led di allarme  |MNessuno 'I Solia fuori giri | @ ‘ o IW o

- Sensare marce
@ [=0 @
@ [=0 @
¥ Condizione che abilita gli allarmi selezionati —‘

_ | [speeds B [EE

Condizionato

Massima marcia utilizzata

| I Condizionato
Canale con allarme saglia

Canale con allarme

Selezionare gli allarmi tra quelli impostati

Soglia
ECT = a 105 : i
da subordinare a quella condizione

|Oi\_Press lel 2 impostando il relativo tasto di "Status"

[Bateery = m| = su "Si" (verde).
L

i ™ Aggancia allarmi ai campi misura

Misura Sigla canale

Campo 2 - sempre moskrato
’—r —ahilita testa statica T I—_IE iy = | BATT

rCamDD 4 - pagina 1
Campo 3 - pagina 2 Testo 1 Campo 4 - pagina 2
[Nessunu vl I [INessunu VI I
[ Girimakore Shift Lights Welacits

Sensore AIM Costante moltiplicativa I,i 1 ;I o I 15000 o ’;anale ISpaed_l _I ‘
Walore massimo IlsDDD vl o l—
oo @

Al Fuari giri
[ LEETZi ;:Inarrlrggl Messuno 'I Soglia Fuor giri - |2 | o IW o
[ @ [0 @

@ [=m &

Misura Sigla canale

Zampo 1 - sempre mostrato
[ ECT = I I ECT

Carmpo 3 - paging 1
’VNessunU d I Testo di benvenuto

||Nsssunu

v Usa tempi sul giro GRS —————

Larghezza della pista { per |a precisione dei
Giro tempi sul giro da GPS ):

Temoo di buio ]
e e
Murn. segmenti pista 1

+Lat

100 m

) Mostra tempa del giro
@ mostra odometra
/ O Mostra kempo corrente sul giro

Massima marcia utilizzata

| ~

Iv Condizione che abilita gl allarmi selezionati

| canali pressione olio e batteria sono |E"‘D""E
Condizionato stati ::_ondizinr]at_i agli RPM (Engine). Condizionato
Canale con allarme I relativi canali si accenderanno solo Soglia

Soglia
lﬁa 105 LLE Fuel_Level lel 20 m
lm lz— » pressione olio :2 Bar + RPM >2000 T —— LIBI 0 .
Battery Im 13 i - Voltaggio battteria <13Volts + RPM >2000 hessuno LIBI i m

)

i ™ Aggancia allarmi ai campi misura

Misura Sigla canale Misura Sigla canale
Campa 2 - sempre moskrato

Campo 1 - sempre moskrato
’}CT -] |ECT ahbilita testo statico T |Battery <] [eatT

rCampU 4 - pagina 1

Campo 3 - pagina 1

“Nessunu j I Testo di benvenuto ———————————————————— ||Nessur|u d
Campo 3 - pagina 2 Testo L I Campo 4 - pagina 2

(Nessunu - |iNessur|U vl

Shift Lights Velocitd
Costante mokiplicativa 11 =l @ [som @ ’7Cana|s [Speed_t |

; Larghezza della pista { per la predisione dei
Walore massimo |16E|UU vl o 4700 o (Girg. tempi sul giro da GPS )t

Temon di buio a
| 14300 (sec)
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7.5.9 — Riquadro Abilita testo statico

@.ﬁ.hilita kesto skatica
| AIM R&CIMG TEAM

Il testo statico € un messaggio che resta visualizzato fisso sulla parte inferiore del
display di MXL. Per abilitarlo € necessario spuntare la relativa casella, cerchiata nella
figura sopra, ed inserire il messaggio che si vuole mostrare.

Quando il testo statico & disabilitato la corrispondente parte del display mostra - a
due a due - i campi legati ai campi 3 e 4 di pagina 1 e 2 del display.

Nota: se la casella “Sensore marce” & impostata su “Calcolate”, MXL deve calcolare
le marce (paragrafo 5.7). Durante questa procedura il testo statico viene escluso ed il
display mostra “Running Gear Cal” sulla parte inferiore.

7.5.10 — Riquadro testo di benvenuto

Testo di benvenuto
Testoi | CIAO CAMPIONE

Il testo di benvenuto € un testo mostrato per alcuni secondi all’accensione dello
strumento sulla parte inferiore del display. Per mostrarlo inserirne il testo nella
casella mostrata a destra.
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7.6 — Configurare le espansioni CAN
MXL, come altri strumenti AIM, é collegabile a molte espansioni che comunicano con
esso via CAN. Si veda il capitelo 16 per ulteriori informazioni.

Nota: nel caso I'espansione cui e collegato MXL sia DaVid in versione Slave si faccia
riferimento veda il paragrafo 8.6 (DaVid in versione master) per configurarlo.

7.7 — Trasmettere la configurazione

La trasmissione della configurazione € la medesima per tutti gli strumenti AIM. Si
veda il capitolo 13 per ulteriori informazioni.

7.8 — Calibrazione ed auto-calibrazione dei sensori

Quando la configurazione € stata trasmessa € necessario effettuare la procedura di
calibrazione, ovvero auto-calibrare I'accelerometro, il giroscopio ed il potenziometro
distanza e calibrare il sensore marce, il potenziometro a zero centrale ed |l
potenziometro a zero iniziale installati sul veicolo. Si veda il capitolo 14 per ulteriori
informazioni.

Attenzione: se potenziometri, giroscopio ed accelerometri non sono stati calibrati
correttamente non sara possibile acquisire dati corretti né la marcia inserita né creare
la mappa del circuito. Si raccomanda quindi di fare particolare attenzione alle
procedure di calibrazione/auto-calibrazione dei sensori.

7.9 — Il calcolo delle marce
Si veda il capitolo 15 per ulteriori informazioni.
7.10 — Visualizzazione Online

La funzione di Online fornisce molte informazioni utili. Si veda il capitolo 18 per
ulteriori informazioni.
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Capitolo 8 — Come configurare DaVid
Per configurare DaVid utilizzare un PC ed il software Race Studio 2. Questo
strumento puo essere configurato solo via software.

Prima di iniziare la configurazione, installare Race Studio 2 ed il driver USB come
spiegato nel capitolo 2.

Lanciare il programma, cliccando sull'icona di Race Studio 2 ed apparira questa
finestra.

[ Race Studio 2 - version: 2.30.03

File Gestione sistema AIM  Scarico dati - Analisi - Identificazione sistema AIM - Online  Calibrazione sistema AIM - Gestione sensori personalizzati - Scelta Lingua 7

9 Gestione sistema AlM
e
4 ldentificazione sistema
" AlM

-QE Calihrafium? siﬁl.ema AIM

= Gestione sensori 1

| — gegsunalinali i

T L] 14 T i
[ﬁ Scelta Lingua ! | e g
" Racing Data Power

Nella barra del titolo — bianco su sfondo blu nella figura — € riportata la versione di
Race Studio 2 installata sul PC.

Subito sotto vi € la barra dei menu, che viene mostrata in modo piu immediato a
sinistra grazie ai tasti grafici: Avvia analisi (questo pulsante apre il software di analisi
dati Race Studio Analysis), Scarica dati, Gestione sistema AIM, ldentificazione
sistema AIM, Online, Calibrazione sistema AIM, Gestione sensori personalizzati,
Scegli lingua.

Da questa schermata si potranno effettuare tutte le operazioni necessarie a gestire il
sistema.
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Per accedere al menu di configurazione cliccare su “Gestione sistema AIM”; apparira
un pannello che mostra tutti i sistemi gestibili attraverso Race Studio 2: selezionare il
tasto DaVid con un doppio click o selezionarlo e cliccare su “v" Avvia”.

2 Race Studio 2 - version: 2.30.18 E”‘Elgl

File Gestione sistema AIM  Scarico dati - Analisi - 1dentificazione sistema AIM  Online  Calibrazione sistema AIM - Gestione sensori personalizzati  Scelta Lingua 7

MyChron3 Kart
Plus/Gold/Ext

[ MyChron3 Auto/Moto
Plus/Geld/Ext

Awvia Analisi
M3Log/Visor XGLog

Scarico dati
MXL
Q Gestione sistema AlM
o 3 ldentificazione sistema
M V03

B Online EV03 Pro/Pista
————
a%%(:alihraziune sistema AlM EVO4
— Gestione sensori SMC Bridge
iusnnllizuti

ﬁ Scelta Lingua " | H it o
| Racing Data Power
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Apparira la finestra “Gestione Sistema” di Race Studio 2.
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8.1 — La finestra Gestione Sistema

David Standzlone BOSCH - 987 _GT3 DEFALLT 44248 (hmz) 245(Hz)

DEFALLT DaVid Skandalone 997 _GT3 DEFALLT 8 1 kmfh C Messuno Sepkember 05, 2008
430GT2 Dalid Standalone FERRARD 430GT2 Ferrari 430 GT2 8 1 km/h . M3-Dash January 03, 2009

aim-sportline.com

Attraverso le pulsantiere ed i layer (cerchiati in rosso nellimmagine sopra) € possibile
effettuare tutte le operazioni di gestione di un sistema AIM.

La pulsantiera superiore, mostrata sotto, € composta da due tasti:

e Trasmissione: trasmette una configurazione allo strumento ed é attivo con
qualsiasi layer; necessita che lo strumento sia acceso e connesso al PC.

e Lettura: legge e salva la configurazione dello strumento ed e attivo solo nel
layer “Scegli Configurazione”

La Tabella Configurazione selezionata, posta immediatamente sotto, mostra i dati
principali relativi alla configurazione sulla quale si sta lavorando.

Configurazione selezionata

Mome installazione | Tipo centraling | Ecu | Mome veicala | Tempao disponibile | Frequenza totale
DEFAULT Datid Standalone BOSCH - MS3 DEFAULT 4.11.03 (hm.s) 278 (Hz)
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Ancora, sotto questa tabella sono visibili quattro layer:

Sceql configurazione l Canali ] Visore ] Dravid ]

e Scegli configurazione: permette di scegliere su quali configurazioni tra

quelle presenti a database operare; € sempre attivo.

e Canali: permette di impostare i canali di DaVid. E attivo solo se sono

presenti configurazioni nel layer “Scegli configurazione.

e Visore: permette di impostare la configurazione del visore installato e
collegato a DaVid. E attivo solo se sono presenti configurazioni nel layer
“Scegli configurazione”. Si faccia riferimento al capitolo relativo ai visori per

ulteriori informazioni.

e DaVid: permette di configurare il video di DaVid. E attivo solo se sono

presenti configurazioni nel layer “Scegli configurazione”.
8.1.1 — Il layer ‘Scegli configurazione’
Il layer “Scegli configurazione”, mostrato sotto, € cosi articolato:

Scedli configurazione RCanali | Yisore | David |

{% Nuova 1 [ ﬁ Cancella 1 é Clona i-i Importa ﬁ Esporta Riavvia calibrazione marce [

Giro Unita di misura

Iemp)o di buio 8 Unita velocita krnfh -
SEC.

. Segrer i e | o Unika termperatura e -

M Maorme installazione |Cantralina | Produttore ECLI | Modello ECL Nome veicolo ‘ Buio |Nu... |Ve| |Tamp |D\splay | Creata
2

DEFALLT DaYid Standalone BOSCH M53 DEFALLT 3 1 km/h C M3-Dash February 26, 2008
2 DEFALLT DaYid Standalone DELPHI MEFI-48 DEFAULT 8 1 km/h = Messuno February 26, 2008

In alto vi & una pulsantiera composta di 5 tasti:

Nuova: crea una nuova configurazione;

Cancella: cancella una configurazione;

Clona: clona una configurazione esistente;

Importa: importa una nuova configurazione da un file;
Esporta: esporta una configurazione in un file.

A lato della pulsantiera vi € una casellina:

e Riavvia calibrazione marce: essa permette di avviare/riavviare il calcolo
delle marce di DaVid; per farlo abilitarla, trasmettere la configurazione allo

strumento e poi seguire la procedura descritta nel capitolo 15.
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Sotto la pulsantiera sono presenti due pannelli:
Riquadro Giro:

ik

Tempo di buio | a
(sec.)

Murn. segmenti pista 1 1-LRF

e Tempo di buio: € un periodo di tempo in cui il ricevitore di giro installato a
bordo del veicolo, dopo aver acquisito un segnale di giro, & “cieco” e non
registra segnali. Questa funzione € utile per la gestione degli intertempi su
circuiti con piu trasmettitori ottici: per acquisire gli intertempi impostare il
tempo di buio su un valore minimo (il valore minimo accettato € 3 secondi);
per non acquisire gli intertempi impostare il tempo di buio su di un valore
inferiore a quello del migliore tempo sul giro e maggiore del tempo
intercorso tra l'ultimo intertempo ed il traguardo (il valore massimo accettato
e 255 secondi).

e Numero segmenti pista: € il numero di segmenti nei quali & diviso il circuito
e corrisponde al numero di trasmettitori ivi presenti.

Riquadro Unita di misura:

Initd di misura

it welocita krnfh -

IJnit3 temperatura s -

e Unita velocita: permette di modificare l'unita di misura che si intende
utilizzare per misurare le velocita (mph oppure km/h) della configurazione
selezionata (evidenziata in giallo) nella tabella centrale del layer.

e Unita Temperatura: permette di modificare I'unita di misura che si intende
utilizzare per misurare le temperature (°C oppure °F) nella configurazione
selezionata (evidenziata in giallo) nella tabella centrale del layer.

Al centro del layer vi e il database delle configurazioni presenti. Per selezionarne
una cliccare su una qualsiasi delle celle che compongono la configurazione e l'intera
riga sara selezionata (evidenziata in giallo).

In caso di prima configurazione la tabella centrale sara vuota.
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8.2 — Creare una nuova configurazione

Premendo il tasto “Nuova” nel layer “Scegli configurazione” della finestra “Gestione
sistema” appare questa finestra:

Produttore ECL |Nnne j
Modello ECU [Mare ~|
Mome della nuova configurazione |DEFAULT

Mame Yeicolo |DEF&ULT

Tipo di vizore |Nessun0 j
Urité di misura defle velocit [krnh =l
Unita di misura delle termperature |'C j
Unita di misura delle pressioni |bar ﬂ

E necessario impostare alcuni parametri:

e Produttore ECU: selezionare il produttore della ECU installata sul veicolo o
nessuna.

Modello ECU: selezionare il modello della ECU.

Nome della nuova configurazione: inserire il nome della configurazione.
Nome veicolo: inserire il nome del veicolo.

Tipo di Visore: selezionare il tipo di visore installato e collegato a DaVid.
Unita di misura delle velocita: scegliere tra km/h e mph.

Unita di misura delle Temperature: scegliere tra °C e °F.

Unita di misura delle Pressioni: scegliere tra Bar e PSI.

Premere “OK” per salvare (o “Annulla” per uscire senza salvare).
Il sistema tornera alla finestra principale di gestione sistema.
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[ System manager
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“ & N

Configurazione selezionata

Mome installazione | Tipo centraling | Ecu | Mome veicolo | Tempo disponibile | Frequenza totale ‘
DEFALLT |David Standalone |BescH - se7_oT3 |DEFALLT | 44248 (hms) 245 \

Giri mokore

Sensare AIM

‘alore massimo

4000 =7 Impulsi per giro ruota

Welociks di riferimento

Circanferenza rudta

Speed_2

ABILITAT

(mmy | 1666

—

Circanferenza rudta

Impulsi per giro ruota

(mmy | 1666

—

Sensore marce

Messuno

Calcolate

Canale Speed_2 =2
o] | abil. | Mome: canale Freq. | Sensore usato | Unita Inizioscala |Fondoscala  [Param. 1 [Param. 2
RPM DISABILITATO Engine 10Hz 1Giri mokore rpm a 20000
SPD_1 ABILITATO Speed_1 10Hz welooitd kmjih .1 0.0 250.0 1666.0 1.0
SPD_2 ABILITATO Speed_2 10Hz welocitd kmjih .1 0.0 250.0 1666.0 1.0
CH_1 AEILITATO Channel_1 10Hz Generico lineare 0-5 ¥ Wl 0.0 5.0
CH_2 AEILITATO Channel_2 10Hz Genetico lineare 0-5 Wl 0.0 5.0
CH_3 ABILITATO Channel_3 10Hz Generico lineare 0-5 % Vol 0.0 5.0
CH_4 ABILITATO hannel_4 10Hz Generico lineare 0-5 W Yol 0.0 5.0
CH S DISABILITATO Channel_5 10Hz Termocoppia °C o 5
CH_6 DISABILITATC  Channel_g 10Hz Marce calcolate # 1] &
ACC_1 ABILITATO Acc_1 10Hz Accelerometro trasversale g .01 -3.00 3.00
ACC_Z AEILITATO Acc_Z 10 Hz Accelerometro longitudinale g .01 -3.00 .00
LOG_TMP AEILITATO Datalogger_Temp 10Hz Giunto freddo “C 1] S0
BATT ABILITATO Battery 1Hz Batteria Vol 5.0 15.0
ECU_1 ABILITATO BOSCH_RPM 10Hz Sensore giri mokore rpm o 20000
ECL 2 ABILITATO BOSCH_TPS 10Hz Sensore percentuals e o1 0.0 102.0
ECU 3 ABILITATO BOSCH_PPS 10Hz Sensore percentuale ol 0.0 102.0
ECU_4 ABILITATO BOSCH_WH_SPD_FL 10Hz Sensore velocitd kmh .1 0.0 350.0
ECUS ABILITATO BOSCH_WH_SPD_FR. 10Hz Sensore velocitd kmfh .1 0.0 350.0
ECU_& ABILITATO BOSCH_WH_SPD_RL 10Hz Sensore velocitd kmth .1 0.0 350.0
ECL_7 ABILITATO BOSCH_WH_SPD_RR. 10Hz Sensore welocita kmjh .1 0.0 350.0
ECU_S ABILITATO BOSCH_BOOST_P 10Hz Sensare pressione bar .1 0.0 100.0
ECU_9 ABILITATO BOSCH_ECT ZHz Sensore kemperatura “C -30 1z0
ECU_10 ABILITATO BOSCH_OIL_T 2Hz Sensore kemperatura “C -30 160
ECU_11 ABILITATO BOSCH_OIL_P 10Hz Sensore pressione bar .1 0.0 11.0
ECU_12 AEILITATO BOSCH_STEERAMGLE 10Hz Sensare angolo deqg .01 0,00 1500.00
ECU 13 ABILITATO BOSCH_STEERSPEED 10Hz Yelocikd angolare volante deqjs 1] 1500
ECU_14 ABILITATO BOSCH_BRAKE_SW 20Hz Walore grezzo # o 2
ECU_15 ABILITATO BOSCH_GEAR. 10Hz Sensare marcia # o 5]
ECU_16 ABILITATO BOSCH_FUEL_LEY 10Hz Sensore volumetrico 1.1 0.0 200.0

Questo layer permette di impostare i canali acquisiti dallo strumento.

Nella parte alta della finestra sono mostrati i pannelli relativi a Giri motore, velocita e
sensore marce. |l loro aspetto varia a seconda della configurazione impostata.

Si abilitino ed impostino le velocita che si intende utilizzare tra quelle disponibili sullo
strumento e si disabilitino quelle che non si intende utilizzare.
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8.3.1 — Pannello Giri Motore

Scegli configurazions  Canali luismel Scegl configurazione  Canali ]Visure]

Giri rokare

(3iri makore

Segnals ECL Sensore AIM

Costantefnolkiplicativa  |) 1 -

Valaore masdjmo 4000 -

Yalore massimo

Velocita di rifekimento Velocita di riferimenta
Canale EOSCH_SPEED1 Zanale BOSCH_SPEED1
|ID Y Abi. | N ID fab I
En FPM DISABILITATO) Er

ABILITATO =] aHL_1 BEILLIATD SE
ABILITATO ap SPD_2 ABILITATO SE
ABILITATC ZF _H_1 ABILITATO it

e Selezionare “Sensore AIM” per acquisire questa informazione da un
sensore RPM installato sul veicolo; si imposti la Costante moltiplicativa ed il
valore massimo dei Giri motore. La riga RPM nella sottostante tabella canali
sara abilitata (immagine in alto a sinistra).

e Selezionare “Segnale ECU” ed impostare il valore massimo giri motore nel
caso si acquisisca questa informazione dalla ECU del veicolo. La riga RPM
nella sottostante tabella canali sara disabilitata (immagine in alto a destra).

8.3.2 — Pannello Speed

Scegl configurazione  Canali ]‘-Fisu:ure i Dravid

Giti mokore Speed_1 Speed_2

Sensore AIM Segnals ECU

B ————
| Circgeferenza ruoka  {mm) | 1666

T |
Yalore massimo (4000 |

Yelocita di riferimento

Canale |BOSCH_5PEEy Ra

18] Abil, f ' Mame u:angle/ | Freg. - Sensore usato

RPM DISABILITATA  Engine~" 10 Hz Giri mokore

SPD 1 DISABILITATC ed 1 10 Hz Welocitd

SPD 2 ABILITATO Speed 2 10 Hz Yelocitd

|CH_1 ABILITATO Channel_1 10 Hz Temperatura YOO 50-150 =C

| pannelli ed i relativi canali vengono abilitati/disabilitati attraverso il relativo pulsante,
come mostrato nella figura sopra. Il pulsante cambia colore a seconda dello status

del canale corrispondente.
Una volta abilitata la velocita si inserisca la circonferenza ruota ed il numero di
impulsi per giro ruota (corrispondente al nhumero di magneti installati sulla ruota del

veicolo).
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8.3.3 — Pannello Sensore Marce

SEnsore marce

i

MessUuno Calcolate
EiCU I
B Max marcia ukilizzata
Potenziometro
&
Canale 5
bbb

DaVid puo acquisire la marcia inserita da un sensore marce o dalla ECU ma puo
anche calcolarla con un algoritmo basato su giri motore e velocita. Le opzioni sono:

“Nessuno”: non vi & alcun sensore marce installato sul veicolo o non si
vuole vedere la marcia: questa opzione sara disabilitata a display e la
sottostante tabella canali mostrera la riga etichettata CH_5 abilitata con
sensore configurabile e la riga etichettata CH_6 disabilitata.

“ECU”: si vuole acquisire questa informazione dalla ECU (ammesso che
possa trasmetterla); la sottostante tabella canali mostrera la riga etichettata
CH_5 abilitata con sensore configurabile, e la riga etichettata CH_6
impostata sul potenziometro marce calcolate.

“Potenziometro Canale 5”: ¢c’e un potenziometro marce installato sul canale
5; la sottostante tabella canali mostrera la riga etichettata CH_5 abilitata ed
impostata su potenziometro marce, e la riga etichettata CH_6 impostata su
marce calcolate.

“Calcolate”: si vuole calcolare la marcia inserita con un algoritmo basato su
RPM e velocita: inserire la “Marcia massima utilizzata”. La sottostante
tabella canali mostrera la riga etichettata CH_5 disabilitata ma abilitabile e
con sensore configurabile, e la riga etichettata CH_6 abilitata ed impostata
su marce calcolate. Si veda il relativo capitolo per ulteriori informazioni.

8.3.4 — Pannello Velocita di riferimento

Welocika di riferimento

Canale [BOSCH_SPEED] |

Speedz
BOSCH_SPEED]
BOSCH_SPEEDZ

E possibile selezionare la velocita di riferimento, che verra poi utilizzata per il calcolo
delle marce e per alcuni calcoli di Race Studio Analysis.

Le opzioni disponibili sono tra la/e velocita dello strumento (a seconda di quante se
ne siano abilitate) e la/e velocita trasmesse dalla ECU del veicolo.

Nella figura sopra lo strumento ha una sola velocita abilitata ed & collegato ad una
ECU Bosch, la quale trasmette due canali velocita.
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8.3.5 — Tabella Canali

Trasmissione

Configurazione selezionata " i

i,
Maome installazione | Tipo centraling Ecu MNome veicolo | Tempa dizponibile | HArequenza totale
DEFALLT DaYid Standalone BOSCH - 987 _GT3 DEFALLT 44248 (hm.s) 5 (Hz)
S : ; . S/
Scegli configurazione  Canali ‘ Wigore ] David ‘
Giri Speed 1 Speed 2 Sensore marce
Circonferenzaruots  {mm) | 1666 Circonferenzaruots  {mm) | 1666
Walore massimo Irnpulsi per giro ruaka | 1 Impulsi per giro ruaka | 1 Potenziometro
Welockd di riferimento
Canale Speed_? =
B} Abil. |Nome canale Freq. | Sensore usatn Unita Inizioscala |Fondoscala [Param. 1 [Param. 2
RPM CISAEILITATC  Engine 10Hz il makare rpm i Z0000 -d
SPD_1 AEILITATO Speed_1 10Hz “elocitd kmjih .1 0.0 250.0 1666,0 i
S| ABILITATO Speed_2 10Hz Welocits kmjih .1 0.0 250.0 1666,0 1
CH_L AEILITATO Channel_1 10Hz Fotenziometro distanza mm 1 0.0 5.0 100.0
CH_Z AEILITATO Channel_2 10Hz Generico lineare 0-5 ¥ W1 0.0 5.0
CH_3 AEILITATO Channel_3 10Hz Generico lineare 0-5 ¥ W1 0.0 5.0
CH_4 ABILITATO Channel_4 10Hz Generico lineare 0-5 Y Vol 0.0 5.0
CH S DISABILITATO Channel_S 10Hz Tetmocoppia o o 5
CH_6 DISABILITATC  Channel_& 10Hz Marce calcalate # i} &
A&CC_1 ABILITATO fec_1 10Hz Accelerometro trasversale g .01 -3.00 3.00
ACC_Z ABILITATO Acc_Z 10 Hz Accelerometro longitudinale g .01 -5.00 .00
LOG_TMP ABILITATO Datalogger_Temp 10 Hz Giunto freddo “C 1] 50
BATT ABILITATO Battery 1Hz Eatteria Vol S.0 15.0
ECU_1 ABILITATO BOSCH_RPM 10Hz Sensore giri mokore rpm a 20000
ECU_2 ABILITATO BOSCH_TPS 10Hz Sensore percentuals e 1 0.0 10z2.0
ECU_3 ABILITATO BOSCH_PPS 10Hz Sensore percentuals e ol 0.0 10z2.0
ECU_4 AEILITATO BOSCH_WH_SPD_FL 10Hz Sensare velocikd kmih .1 0.0 350.0
ECUS AEILITATO BOSCH_WH_SPD_FR. 10Hz Sensare velocikd kmih .1 0.0 350.0
ECU_& ABILITATO BOSCH_WH_SPD_RL 10Hz Sensore velocitd kmfh .1 0.0 350.0
ECU_7 ABILITATO BOSCH_WH_SPD_RFR. 10Hz Sensore velocitd kmfh .1 0.0 350.0
ECU_S ABILITATO BOSCH_BOOST_P 10Hz Sensore pressione bar .1 0.0 100.0
ECU_9 ABILITATO BOSCH_FCT ZHz Sensore temperatura “C -30 120
ECU_10 ABILITATO BOSCH_OIL_T ZHz Sensore termperatura “C -30 160
ECU_11 ABILITATO BOSCH_OIL_P 10Hz Sensore pressione bar .1 0.0 11.0
ECU 12 ABILITATO BOSCH_STEERAMGLE 10Hz Sensare angolo deq .01 0.00 1500.00
ECU_13 AEILITATO BOSCH_STEERSPEED 10Hz elocika angolare volante deg/fs a 1500
ECU_14 AEILITATO BOSCH_BRAKE_SW 20Hz Walore grezzo # o 2
ECU_15 AEILITATO BOSCH_GEAR. 10Hz Sensare marcia # o g
ECU_16 ABILITATO BOSCH_FUEL_LEY 10Hz Sensore volumetrico 1.1 0.0 200.0
Questa tabella mostra tutti i canali installati sullo strumento con le relative

caratteristiche:

¢ |D: etichetta del canale. | canali “ECU_X" sono i canali ricevuti dalla ECU.

e Abil: mostra lo status del canale (abilitato o disabilitato). Esso € modificabile
con un doppio click sulla cella tranne per RPM, Speed e CH_6 che devono
essere impostati dai pannelli sopra descritti.

¢ Nome Canale: da un nome al canale.

e Freq.: imposta la frequenza di campionamento dei canali dello strumento.
Essa influisce sul tempo totale disponibile evidenziato da un riquadro nella
figura sopra, che diminuisce aumentando la frequenza di campionamento di
ogni canale perché la memoria si riempie prima.

www.aim-sportline.com 85




e Race Studio Configurazione (da 2.30.05 in poi)
@rrp

Manuale Utente

Racing Data Power Versione 1.08

Sensore usato: permette di selezionare dal menu a tendina che compare
cliccando sulla cella il sensore installato su quel canale. Il canale etichettato
CH_5 e sempre configurabile (salvo nel caso in cui si siano impostate le
marce calcolate nel pannello “Sensore Marce”); il canale etichettato CH_6 €
sempre disabilitato (salvo nel caso in cui si siano impostate le marce
calcolate nel pannello “Sensore Marce”). N.B.: impostando alcuni sensori sui
canali che li supportano comparira in basso a sinistra del layer Canali un
pannello che permette di impostarne i parametri. La figura sotto mostra |l
pannello di configurazione del Potenziometro distanza.

System manager

P

DEFALLT

Daiid Standslone BOSCH - 937 _GT3 DEFALLT 44249 thm.s) 245 (Hz)

|

ABILITATO ABILITATO

iz

o Jebl.  [nomecanale  [Fren. |

AEILITATO Speed_1 10Hz Welocika

ABILITATO Speed_2

ABILITATO Channel_2

ABILITATO Channel_3

ABILITATO Channel_4

ABILITATO Acc_1 Accelerometro trasversale

ABILITATO Acc_Z Accelerometro longitudinale

ABILITATO Datalogger_Temp Giunto freddo

ABILITATO Battery Batteria

ABILITATO BOSCH_RPM Sensore gifi motore

ABILITATO BOSCH_TPS Sensore percentuals

ABILITATO BOSCH_PPS Sensore percentuals

ABILITATO EOSCH?WH?SPDy Sensore velocikd

AEILITATO EOSCH?WH,SM:R Sensore velocikd

ABILITATO | Sensare velocitd

Mome canale Tipo sensare

Channel_{ Potenziometro distanza

Parametri

1

Massima corsa utilizzata I 1DD|

Unita: mostra l'unita di misura selezionata per ogni canale; & possibile
cambiarla con un doppio click sulla cella.

Inizio scala e Fondo scala: mostra i valori di inizio scala e fondo scala del
sensore e permette di cambiarli con un doppio click sulla cella.
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8.4 — Creare un sensore personalizzato

La procedura di creazione di un sensore personalizzato € la medesima per tutti gli
strumenti AIM. Si veda quindi il capitolo 12 per ulteriori informazioni.

8.5 — Come configurare i visori di DaVid

Il sistema di Video registrazione con acquisizione dati DaVid e collegabile a due
visori: TG-Dash e MyChron3 Dash. Per configurare il Visore collegato a DaVid
(acquistabile a parte) si attivi il relativo layer (cerchiato sotto):

Scedl configurazione | Canali f visore | David

=]

M3-Dash
Ti5-dash

La prima volta il layer si presentera vuoto. Attivare il menu a tendina relativo ai “Visori
Disponibili” e selezionare il visore che si e installato. Si veda il capitolo 17 per ulteriori
informazioni.

Wisori disponibili

8.6 — Come configurare DaVid

Attivare il layer “DaVid”.

[#8] System manager

“ M‘ -

Configurazione selezionata

Mome installazione |T\po centraling |Ecu |Nome weizold |Tempo dizponibile ‘ Frequenza totalke
DEFALLT | David Standsione |BoscH - as7_eT3 |DEFaLLT | aazaathms 1235 (Hz)

Visualizzazions
I Mostra Grigla Iv Dggetti Video On

15 - Zoom

Sfondo Carbonio - Standard TV

Numero Di Dageti Videa 15 ©ONTSCILEA ~ PaL

Giri Motore l\/alnmlé} Shift Light} Acn:alemmetm] Tempo Sulﬁun} Farfala Flann} Tutt Sensnri] TulliSensnm] Tutti Sensori

Canale Fonda Scala Unita di Misura

[BosCH_RPM ~| [1o000 =1 {rpm)
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~

La figura sotto mostra la finestra di configurazione video nella quale € inserita
I'anteprima degli oggetti che il video mostrera.
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8.6.1 — Riquadro Gestione Configurazione Video:

Gestione Configurazione Yideo

Gezhione Loghi | | Muowvo Oggetto

Elimina Oggetto

Sfondo | Carbonio j
Mumero Di Oggett Yideo 16

Premere il tasto “Gestione Loghi” ed apparira la finestra a sotto.

Gestione Loghi [z|

ﬁ Aggiung Loga

Imposta Dimengioni Loga

‘ Chiudi ‘

e Con i tasti +/- posti sotto la scritta “Imposta Dimensioni Logo” si potra
modificare la dimensione del logo mostrato a video.

e Se vi sono gia loghi mostrati a video sara possibile rimuoverli premendo il
tasto “Cancella Logo”. In caso contrario quel tasto sara disabilitato (come
nella figura sopra) e premendo il tasto “Aggiungi Logo” apparira la finestra
mostrata sotto che permette di importare i loghi.

Elenco dei loghi [z|

Importa Bitmap Lago

Rimuovi Bitmap Loga

|

Questa finestra permette sia di importare che di rimuovere i loghi.

e Premendo il tasto “Importa Bitmap Logo” si aprira la finestra di esplora
risorse e sara possibile caricare la bitmap prescelta.
¢ Premendo il tasto “Rimuovi Bitmap Logo” si potra cancellare le bitmap.

Il sistema permette di importare sino ad un massimo di 25 bitmap e nel caso non vi
siano loghi disponibili il tasto “Rimuovi bitmap logo” sara disabilitato.

Il logo sul quale si sta operando viene evidenziato in giallo nella finestra di anteprima
video.
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Il sistema supporta i seguenti loghi:

e Formato: bitmap 24 bit e bitmap 32 bit
e Dimensioni: 64x64; 64x128; 128x128;128x64

Nel caso il formato o le dimensioni del Logo Bitmap che si cerca di importare non
siano supportate apparira uno dei seguenti messaggi.

M RaceStudioConf

" \_n Formato bitmap non supportato. I Formati supportati sono: 24 bit e 32 bit
L3

M RaceStudioConf

Nuovo Oggetto / Elimina oggetto:

Saogh condgpuasins | Cansd | Ve D |

E possibile modificare la finestra anteprima video aggiungendo o rimuovendo oggetti.
Per aggiungere un oggetto:

e premere il tasto “Nuovo oggetto”;

e utilizzare la barra di scorrimento verticale, cerchiata in rosso nella figura
sopra, per scegliere I'aspetto dell'oggetto medesimo;

e configurarne i parametri che compaiono a lato;

e un nuovo oggetto video apparira nella parte inferiore dello schermo; esso
potra essere posizionato a piacere trascinandolo col mouse (si faccia
attenzione a non sovrapporre piu oggetti video);

e 0gni nuovo oggetto aggiungera un layer alla parte centrale della finestra.

Per eliminare un oggetto: selezionare il layer corrispondente alloggetto che si
vuole eliminare e premere il tasto “Elimina oggetto”.

Per modificare un oggetto: selezionare il layer di quel oggetto, utilizzare la barra di
scorrimento per selezionarne I'aspetto e modificarne i campi.
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8.6.2 — Vincoli degli oggetti visualizzabili

I numero massimo di oggetti visualizzabili dipende dal tipo di oggetti.

Per tutti gli oggetti aggiornati a video ad una frequenza di 50Hz (tipicamente RPM e
velocita, quelli con la lancetta) il numero massimo di oggetti visualizzabili & due.

Alcuni oggetti (come l'accelerometro, il riquadro Tempo sul giro, etc.) sono un solo
oggetto con piu parti attive. L'accelerometro, per esempio, ha due parti attive, che
consentono di visualizzare accelerazione trasversale e longitudinale.

Il riquadro Tempo sul giro — mostrato sotto — € indicato come un solo oggetto ma é
costituito da sei parti attive.

Numero del giro (1)
Tempo sul giro (2)
Numero dell'intermedio (3)
Intertempo (4)

Numero del Best lap (5)
Best lap time (6)

Il numero totale di oggetti e di parti attive mostrabili a video e 16.

Questa informazione e scritta nel riqguadro “Gestione Configurazione Video” mostrato
sotto ed e etichettata come “Numero Di Oggetti Video” (cerchiata in rosso).

Gestione Configurazione Yideo

| Gestione Loghi | Mucwo Oggetta

Elimina Oggetta

Sfanda | Carbonio j

MHurera Di Oggetti Video

Nel caso si superi il numero massimo di oggetti o di parti attive consentite, la relativa
cifra diventera rossa.

E possibile creare sino a 22 oggetti video nella medesima configurazione,
dopo di che apparira il messaggio di avviso mostrato sotto.
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Per trasmettere la configurazione € comunque necessario che gli oggetti/le
parti attive in essa presenti non siano maggiori di 16. In caso contrario il
sistema mostrera nuovamente il messaggio di avviso e non trasmettera la
configurazione.

B RaceStudioConf f'5_<|

L] "‘u., Superatn il Mumero Massimo Di Oggetti Yideo Configurabili
L

8.6.3 — Riquadro Visualizzazione:

Yizualizzazione

[ Mostra Griglia [v Oggetti Videa On

15 - £00m

Questo riquadro modifica la finestra di anteprima degli oggetti video mostrata sotto.

e “Mostra Griglia”: mostra una griglia nella finestra di anteprima oggetti video
per posizionare piu agevolmente gli oggetti.

e “Oggetti Video On”: abilitata o disabilitata mostra 0 nasconde I'anteprima
degli oggetti aggiunti al Video.

e “Zoom”: imposta le dimensioni della finestra anteprima oggetti video. | valori
disponibili sono da 1 (dimensioni reali) a 4.

Questo riquadro si pud ingrandire
sino a quattro volte

Attenzione: queste funzionalita influenzano solo I'aspetto della Configurazione
mostrata da Race Studio 2, non I'aspetto del Video reale.
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8.6.4 — Riquadro Standard TV:

Standard TV
" MTSCUSA) ¥ Pal

Questo riguadro imposta lo standard Tv del video.

Per conoscere lo standard televisivo della telecamera collegata al sistema Video si
faccia riferimento al manuale utente di quel oggetto.

In linea generale, comunque, lo standard televisivo NTSC e utilizzato principalmente
negli Stati Uniti mentre lo standard televisivo PAL é utilizzato principalmente in
Europa.

8.6.5 — Possibili problemi di visualizzazione grafica degli oggetti.

Puo accadere che il monitor del PC mostri una scala di grigi degli oggetti grafici non
omogenea (esattamente come nella figura sotto).

E possibile cercare di risolvere questo problema operando sulle proprieta della
scheda video. E necessario operare sulle impostazioni “OpenGL”.

¢ Chiudere Race Studio 2 e seguire questo percorso: “Start / Impostazioni /
Pannello di Controllo / Schermo / Impostazioni / Avanzate”.

e Apparira il pannello di proprieta della scheda video. Il suo aspetto dipende
dalla scheda video installata.

e Le proprieta open GL si possono trovare su un foglio dedicato del pannello
proprieta della scheda video, nel foglio 3D di quel pannello su PC che non
abbiano uno specifico foglio “OpenGL” o sul foglio che mostra il nome della
scheda grafica premendo il tasto impostazioni grafiche.

e E necessario aumentare la qualita del 3D nelle impostazioni “OpenGL”.
Questa operazione puo risolvere il problema, ma non sempre € risolutiva.

Si suggerisce inoltre di controllare che il driver della scheda video installato sul PC
sia l'ultimo disponibile dalla casa madre. In caso contrario aggiornarlo.
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8.6.6 — Frequenza di Campionamento

Con riferimento alla finestra Gestione Sistema — Foglio Canali - si ricorda che da
quella finestra e possibile impostare la frequenza di campionamento di ogni canale.
Per quanto concerne RPM e canale velocita mostrati a video si suggerisce di
impostarli a 50 Hz perché questa € la frequenza di aggiornamento dellimmagine a
video.

8.7 — Trasmettere la configurazione

La trasmissione della configurazione e la medesima per tutti gli strumenti AIM. Si
veda il capitolo 13 per ulteriori informazioni.

8.8 — Calibrazione ed auto-calibrazione dei sensori

Quando la configurazione é stata trasmessa € necessario effettuare la procedura di
calibrazione, ovvero auto-calibrare I'accelerometro, il giroscopio ed il potenziometro
distanza e calibrare il sensore marce, il potenziometro a zero centrale ed Il
potenziometro a zero iniziale installati sul veicolo.

Si veda il capitolo 14 per ulteriori informazioni.

Attenzione: se potenziometri, giroscopio ed accelerometri non sono stati
calibrati correttamente non sara possibile acquisire dati corretti né la marcia
inserita né creare la mappa del circuito. Si raccomanda quindi di fare
particolare attenzione alle procedure di calibrazione/auto-calibrazione dei
sensori.

8.9 — Il calcolo delle marce

Si veda il capitolo 15 per ulteriori informazioni.
8.10 — Visualizzazione Online

La funzione di Online fornisce molte informazioni utili. Si veda il capitolo 18 per
ulteriori informazioni.
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Capitolo 9 — Come configurare EVO3 Pro/Pista

Per configurare correttamente EVO3 Pro/Pista (d’'ora in poi EVO3), utilizzare un PC
ed il software Race Studio 2. Questo strumento pud essere configurato solo via
software.

Prima di iniziare la configurazione, si installi Race Studio 2 ed il driver USB come
spiegato nel capitolo 2.

Lanciare il programma, cliccando sull’icona di Race Studio 2, apparira la finestra
mostrata sotto:

[ Race Studio 2 - version: 2.30.03

File Gestione sistema AIM  Scarico dati Analisi  1dentificazione siskema AIM - Online  Calibrazione sistema AIM  Gestione sensori personalizzati  Scelta Lingua 7

AIM Spo
The World Leader in Data Acquisition

Scarico dati

g Gestione sistema AIM
(T,
4 Ildentificazione sistema
. AlM

Calihrafiumf sifl.ema .AIM

= Gestione sensori 1

|_ . ﬁemm!alinali

! i | il . :
i Racing Data Power

Nella barra del titolo — bianco su sfondo blu nella figura — € riportata la versione di
Race Studio 2 installata sul PC. Subito sotto vi € la barra dei menu, mostrata in
modo piu immediato a sinistra grazie ai tasti grafici: Avvia analisi (questo pulsante
apre il software di analisi dati Race Studio Analysis), Scarica dati, Gestione sistema
AIM, Identificazione sistema AIM, Online, Calibrazione sistema AIM, Gestione
sensori personalizzati, Scegli lingua.

Da questa schermata si potranno effettuare tutte le operazioni necessarie a gestire il
sistema.
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Per accedere al menu di configurazione cliccare su “Gestione sistema AIM”; apparira
un pannello che mostra tutti i sistemi AIM gestiti da Race Studio 2: selezionare |l
tasto EVO3 con un doppio click o selezionarlo e premere “v" Avvia”.

@Rﬂce Studio 2 - version: 2.30.18
File Gestione sistema AIM  Scarico dati  Analisi 1dentificazione sistema AIM  Online  Calibrazione sistema AIM  Gestione sensori personalizzali  Sceltalingua 7

MyChron3 Kart
Plus/Gold/Ext

MyChron3 Auto/Moto
Plus/Gold/Ext

Avvia Analisi
M3Log/Visor XGLog

Scarico dati [
MXL
| Gestione sistema AIM
DaVid
% Ientificazione sistema r
M 203
L’f—g' Online EVO3 Pro/Pista
%E% Calibrazione sistema AIM EVO4

= Gestione sensori SMC Bridge
h ersonalizzati ——

ﬁ Scelta Lingua

Racing Data Power

aim-sportline.com

Apparira la finestra “Gestione Sistema” di Race Studio 2.
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Attraverso le pulsantiere ed i layer, cerchiati in figura, € possibile effettuare tutte le
operazioni di gestione di un sistema AIM.

La pulsantiera superiore — mostrata sotto — € composta da quattro tasti:

Trasmissione: trasmette la configurazione allo strumento ed e attivo con
qualsiasi layer; necessita che lo strumento sia acceso e connesso al PC.
Lettura: legge e salva la configurazione dello strumento ed e attivo solo nel

layer “Scegli Configurazione”.

Informazioni rete-CAN: identifica la rete CAN connessa al PC, ovvero lo
strumento e le sue periferiche. Premendolo appare una finestra di attesa
temporale e — una volta stabilito il collegamento — la finestra “Informazioni
rete CAN”, mostrata sotto, che elenca tutte le componenti del sistema CAN
collegato al PC. Nell’lesempio sotto la rete CAN & composta da un EVO3
Pro Master e da quattro espansioni: DaVid, LCU-ONE, GPS e MemoryKey.

Informazioni strumenti rete CAN,

=]

N | Categoria centralina [Tipo centralina | Mome Espansione |10 centralina |Data identi... [ver. Firmw... | Data Firmw. ..

1 |MASTER EVO3Z PRO Master 12345 16/01/2008  2B.07.1 21f122007
2 | CAM EXPANSION Datfid 47111861 16/01/2008 22,03 09/11j2007
CAN EXPANSTON LCU-ONE LC 111111 13{12/2007 25.09 19/11/2007
CAN EXPANSION GPS | Q02499 14/01/2008 3E.13 17122007
? CAM EXPANSION MEMOR'Y KEV 7613105 17}12/2007 37.05 18122007

[

w

Es
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e Imposta l'orologio del sistema di acquisizione: imposta I'orologio del

sistema uniformandolo a quello del PC. Premendolo appare una finestra,
mostrata sotto a sinistra, con l'orologio del PC a sinistra e l'orologio del
sistema di acquisizione a destra. Premendo il tasto centrale, PC ed EVO3
avranno la medesima ora. Questa operazione non modifica i dati gia
acquisiti e non influisce sulle periferiche eventualmente collegate. Se
apparisse la finestra a destra significa che lo strumento non € ben collegato
al PC o e spento. Controllare connessione e stato del logger e riprovare.

Orologio del sistema d'acquisizione Pgl Orologio del sistema d'acquisizione

Orologio PC Orologio del sistema d'acquisizions Orologio PC Orologio del sistema d'acquisizione
201082008 Impcsta Faralogio 20/05/2008 20/05/2008 Imposta lorolagio Impossibile leggere
16.19.29 =p dsiena ” 18.10.69 16.19.29 oy delsema - datae ora

e Imposta funzioni per SmartyCam: permette di impostare i canali di
SmartyCam. Premendolo apparira il relativo pannello. Con riferimento alle
immagini sotto, le opzioni disponibili per ogni funzione dipendono dal fatto
che la rete cui e connesso EVO3 sia a sua volta collegata ad una ECU
oppure no. Se non vi € una ECU tutte le funzioni non gestite direttamente da
SmartyCam saranno mostrate come “non disponibile” e non sono impostabili
mentre se vi & una ECU tutte le funzioni supportate da quella ECU saranno
mostrate come “non impostata” e si potranno impostare.

Abbina Funzioni ai Canali Abbina Funzioni ai Canali
FUNZIOMT CANALT FUNZIONT CANALT
GIRI MOTORE Enging GIRIMOTORE AIM_RPM
WELOCITA' DI RIFERIMENTC Speed_1 WELOCITA' DI RIFERIMENTO Speed_1
MARCE Calculated_Gear MARCE -- non disponibile --
TEMPERATURA ACQUA -- non disponibile -- TEMPERATURA ACQLA --- MOM IMPOSTATA --- =
TEMPERATURA TESTATA -- non disponibile -- TEMPERATURA TESTATA --- NOM IMPOSTATA --- j
TEMPERATURA SCARICHL -- non disponibile -- TEMPERATURA SCARICHL --- MOM IMPOSTATA - = |
TEMPERATURA OLID -- non disponibile -- TEMPERATURA OLIO --- MOM IMPOSTATA --- =]
PRESSIONE OLIO -- non disponibile -- PRESSIONE OLIO --- NOM IMPOSTATA --- '|
PRESSIOME FREMO -- non disponibile -- PRESSIONE FREMO --- MOM IMPOSTATA - j
THROTTLE_POS -- non disponibile -- THROTTLE_POS --- NOM IMPOSTATA --- . |
POSIZIONE FRENG -- non disponibile -- POSIZIONE FRENG --- NOM IMPOSTATA --- j
POSIZIOME FRIZIONE -- non disponibile -- POSIZIONE FRIZIOME --- MOM IMPOSTATA --- c |
POSIZIONE WOLANTE -- non disponibile -- POSIZIONE YWOLANTE -- non disponibile --
LAMEDA -- nion disponibile - LAMBD --- MO IMPCSTATA - =]
ACCELERAZIONE LATERALE -=- NON IMPOSTATA --- | ACCELERAZIONE LATERALE -- nion disponibile --
ACCELERAZIONE LOMGITUDINALE --- NON IMPOSTATA --- '| ACCELERAZIONE LONGITUDINALE -- non disponibile --
LIVELLO CAREURANTE -- non disponibile -- LIVELLD CARBLURANTE --- MOM IMPOSTATA - j
EATTERIA - NOM IMPOSTATA --- = EATTERIA - NON IMPOSTATA --- =

[ Disabilita filtri sui canali -: Annulla ™" Disabilita filkri sui canali -} Annulla

Se vi e una ECU bisognera decidere quale canale associare a quale funzione. Con
riferimento alle immagini sotto, per esempio, per impostare il canale temperatura
acqua su SmartyCam premere la freccia a fianco del canale ed apparira un menu a

tendina

che mostra i canali temperatura disponibili. Selezionare quello che sara

mostrato sul video di SmartyCam e premere OK. Nel caso il canale desiderato non
sia mostrato abilitare la casellina “Disabilita filtri sui canali” e tutti i canali disponibili

saranno

mostrati indipendentemente dal fatto che siano canali temperatura o0 meno.
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Abbina Funzioni ai Canali Abbina Funzioni ai Canali

FUNZIONI CAMALL FUNZIOMI CANALL

GIRI MOTORE AIM_RPM GIRIMOTORE AIM_RPM

WELOCITA' DI RIFERIMENTO Speed_1 YELOCITA' DI RIFERIMENTO Speed_1

MARCE -- d\sEonibiIe — MARCE -- non dispanibile —

TEMPERATLIRA ACQLIA - NON IMPOSTATA -~ j TEMPERATURA ACGQUA == NOM IMPOSTATA - =l
TEMPERATORA TESTRTR —— MOM IMPOSTATA — TEMPERATURA TESTATA -=- MOM IMPOSTATA --- _'I
TEMPERATURA SCARICHI AIM_OILTEMP TEMFERATURA SCARTCHI --- NOM IMPOSTATA -~ =l
TEMPERATURA OLIC :m_\;\;ﬁ%ﬁmp TEMFERATURA OLIC -~ NOM IMPOSTATA --- ]
PRESSIOME QLIO AIM:EXHAUST_TEMP PRESSIOME OLIO === NOM IMPOSTATA, --- =l
PRESSIOME FREMO AIM_FUELTEMP PRESSIOME FRENC === NOM IMPOSTATA --- |
THROTTLE_POS --- MNOM IMPOSTATA - =l THROTTLE_PQS --- NON IMPOSTATA --- ]
POSIZIONE FRENO === NOM IMPOSTATA, --- =l POSIZIONE FREMO === NOM IMPOSTATA --- |
POSIZIONE FRIZIONE === NON IMPOSTATA --- =l POSIZIONE FRIZICHE === NOMN IMPOSTATA, --- =l
POSIZIONE VOLAMTE -- non disponibile — POSIZIONE YOLANTE -- non disporibile -

LAMED: === NON IMPOSTATA --- =l LAMED --- NOM IMPOSTATA --- =l
ACCELERAZIONE LATERALE -- non disponibile - ACCELERAZIONE LATERALE -- non disponibile -

ACCELERAZIOMNE LONGITUDIMALE -- non disponibile -- ACCELERAZIONE LONGITUDINALE -- non disporibile -

LIVELLO CARELRANTE === NON IMPOSTATA, --- =l LIVELLO CARBURANTE === NOM IMPOSTATA --- =l
BATTERIA === MOM IMPOSTATH --- =l BATTERIA --- NON IMPOSTATA --- =l

La Tabella Configurazione selezionata, posta immediatamente sotto, mostra i dati
principali relativi alla configurazione sulla quale si sta lavorando.

Configurazione selezionata

Mame installazione |Tipn centraling | Ecu |Nnma weicolo ‘ Tempo dizponibile |Tempn con GPS |Frequenza totale | Frequenza master |Frequenza espa Tat. Espansioni
DEFALLT EYO3 PRO Hone - Mone DEF&ULT 11.2905(hms) | 62431 (hms) 202 (H) 171 (Hz) 3 (Hz) 1

Ancora sotto questa tabella sono visibili cinque layer:

Sceql configurazione l Canali ] Configurazione sistema ] Wizore ] Configuratare ezpanzioni via Cob ]

e Scegli configurazione: permette di scegliere su quale configurazione
operare; € sempre attivo.

e Canali: permette di impostare i canali di EVO3. E attivo solo se sono
presenti configurazioni nel layer “Scegli configurazione”.

e Configurazione sistema: permette di impostare la configurazione di EVO3.
E attivo solo se ci sono configurazioni nel layer “Scegli configurazione”.

e Visore: permette di impostare la configurazione del visore di EVO3. E attivo
solo se sono presenti configurazioni nel layer “Scegli configurazione”. Si
faccia riferimento al capitolo relativo ai visori per ulteriori informazioni.

e Configuratore espansioni via CAN: permette di configurare le espansioni
collegate via CAN ad EVO3, compreso il sistema video DaVid Slave. E
attivo solo se sono presenti configurazioni nel layer “Scegli configurazione”.
In caso contrario non compare. Si faccia riferimento al capitolo 16 per
ulteriori informazioni. Nota: nel caso I'espansione collegata ad EVOS3 sia un
DaVid in versione slave si veda il paragrafo 8.6 (DaVid in versione master)
per ulteriori informazioni.
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9.1.1 — Il layer Scegli configurazione
Il layer “Scegli configurazione” — mostrato sotto — & cosi articolato:

lScegIl conhgurazmne.[ana\i | Configurazione gistema | Wisore | Configuratore espansioni via CAN |

Mome installazione Centralina Produttore ECU Modello ECU Nome veicolo
DEFAULT Y03 FRO _~| MARELLT _~| DALLARA_F308 _~| DEFALLT || May 04, 2009
DEFAULT Y03 FRO _v| MARELLT _~| DALLARA_F308 _v| DEFALLT || May 08, 2009

LEFALLT EW(I3 PRO | DaLLARA ol w16 Fs1 LEFALLT | May 11, 2009
DEFAULT EY03 FRO | Nane | Nane DEFAULT || June 16, 2009
DEFAULT EYO3 PISTA | Nane | Nane DEFAULT || Jure 16, 2009

In alto vi & una pulsantiera composta da cinque tasti:

Nuova: crea una nuova configurazione;

Cancella: cancella una configurazione;

Clona: clona una configurazione esistente;

Importa: importa una nuova configurazione da un file;
Esporta: esporta una configurazione in un file.

Al centro del layer vi e il database delle configurazioni disponibili. Per operare su
una di esse cliccare su una qualsiasi delle celle che compongono la configurazione e
I'intera riga sara selezionata (evidenziata in giallo).

In caso di prima configurazione la tabella centrale sara vuota.
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9.2 — Creare una nuova configurazione

Premendo il tasto “Nuova” nel layer “Scegli Configurazione” appare questa finestra:

Tipo centralina | EVO2PRO ﬂ
Praduttars ECU |None j
Muodslla ECL [Nane =
MNome della nuowva configurazione |DEFAULT

Nome Yeicolo |DEFAULT

Urita di misura delle velocita [km#h =l
Urits di misura delle temperature |°E j
Urita di misura delle pressioni |bar ﬂ

E necessario impostare alcuni parametri:

e Tipo centralina: selezionare la centralina utilizzata.

Produttore ECU: selezionare il produttore della ECU installata sul veicolo
se supportata.

Modello ECU: selezionare il modello della ECU.

Nome della nuova configurazione: inserire il nome della configurazione.
Nome veicolo: inserire il nome del veicolo.

Unita di misura delle Velocita: scegliere tra km/h e mph.

Unita di misura delle Temperature: scegliere tra °C e °F.

Unita di misura delle Pressioni: scegliere tra Bar e PSI.

Premere “OK” per salvare (o “Annulla” per uscire senza salvare).
Il sistema tornera alla finestra principale di gestione sistema.
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9.3 — Canali

Si attivi il layer “Canali”.

[RE—=——

[Twocertraina  [Eou  [Momevecol |

DEFAULT EYO3 PRO

Mo

DEFALLT

12.49.02 (h.m.=)

Race Studio Configurazione (da 2.30.05 in poi)

6.48.11 (hm.s)

181 (Hz)

Manuale Utente
Versione 1.08

181 (Hz)

Speed_1

Speed_2

Circorferenza ructa

Impulsi per gira ruoka

{mm)

1666

—

Circanferenza rudta

Impulsi per giro ruota

{mmm]

1666

—

Speed_3

Circonferenza ruota

Impulsi per giro ruata

{mmm)

1666

—

Speed_d4
Circonferenes ruota

Impulsi per gita ruoka

()

1666

—

hin]

Abil.

| Nome canale

| Freq.

| Sensore usato

| Uit

‘ Inizinscala

Fondoscala

v
SPO_L
SPD_2
SFD_3
SFO_4

ABILITATO
ABILITATO
DISABILITATO
ABILITATO
DISABILITATO

ABILITATO
ABILITATO
ABILITATO
ABILITATO
ABILITATO
ABILITATO
ABILITATO
ABILITATO
ABILITATO
ABILITATO
ABILITATO
ABILITATO

CALC_GEAR
BCC_L
BCC_2

LG _THP
BATT

DISABILITATO

Engine
Speed_1
Speed_Z
Speed_3
Speed_4
Channel_{
Channel_2
Channel_3
Channel_4
Channel_5
Channel_&
Channel _7
Channel_&
Channel_2
Channel_10
Channel_{1
Channel_12
Calculated_Gear

ABILITATO
ABILITATO
ASEILITATO
ABILITATO

~
=
v
r
Ic2
I”3
~
I3
v
~
I3
I3
~
~
72
[
r
I3
v
=
1

fec_1
Acc_2

Datalogger_Temp

Battery

10Hz
10 Hz
10 Hz
10Hz
10 Hz
10 Hz
10Hz
10Hz
10Hz
10Hz
10Hz
10Hz
10Hz
10Hz
10Hz
10Hz
10Hz
10Hz
10Hz
10Hz
10Hz
1Hz

;I Giri mokore
| velocita
_=| Welocita
=] welocita
| velocita

;I Potenziometro distanza
_=| Generico lineare 0-5 ¥
;I Genetico linsars 0-5
_=| Generico lineare 0-5 4
_~| Generico linears 0-5 ¥
;I Genetico linsars 0-5
| Genetica lineare 0-5 ¥
_~| Generico linears 0-5 ¥
;I Genetico linsars 0-5
_~| Genetica lineare 0-5 ¥
_~| Generico linears 0-5 ¥
;I Patenziometro marce

_~| Marce calcalate

_=| Accelerometro trasversale
_=|| Accelerometro longitudinalze
_~| Giunto Freddo

;I Batteria

rpm
] kmyh
| kmh .
= kmgh
] kmgh
_'Imrn.l
=l
RIS
R
=l
v
RIS
=l
v
v
=l

#

#
=la.m
=g .ot

°C

vl

i
0.0
0.0
0.0
0.0
=l oo
~loo
~loo
=l oo
~loo
~loo
~loo
~loo
~loo
oo
~loo
i
i

20000
250.0
250.0
250.0
250.0
5.0
5.0
5.0
5.0
5.0
5.0
5.0
5.0
5.0
5.0
5.0

S

a

Questo layer permette di impostare i canali acquisiti dallo strumento: il suo aspetto
dipende dalla versione di EVOS3.
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Se si sta configurando un EVO3 Pista apparira la finestra sotto.

e M m
Canfigurazione selezionata

Mome installaziones ‘ Tipo centraling | Ecu | Mome veicolo | Tempo disponibile ‘ Tempo con GPS | Frecuenzs totale | Frequenza master | Frequenza espa.. | Tot. Espansioni
DEFALLT (VO3 FISTA |None - None |DEFALLT | 84856 (hms) | 35806(hms) 131 (H) 1131 Hz) [0 (Ha) lo

{24 System manager

Circonferenza ruota {mm) | 1666
Impulsi per giro ruota 1

bis] Abil, | Norne canals ‘ Sensore usato | Uniit3 | Inizioscala Fondoscala
[7 ABILITATO  Engine x| Giri motare tprn o 20000
SPD_1 ABILITATO speed _=| velocita x| kmjh . 0.0 250.0
CH_1 ABILITATO Channel_1 = | Generico linears 0-5 v oo 5.0
H_2 ABILITATO  Channel_2 _=| Generico linears 0-5 ¥ RIS oo 5.0
CH_5 ABILITATO Channel_3 _=| Generico lineare 0-5 % v =l 5.0
CH_4 ABILITATO Channel_4 _=| Genetico lineare 0-5 % v =lon 5.0

1

1

1

CH.S ABILITATC | Channel S | Generico lineare 0-5 ¥ v =ljo.o 5.0
CH_6 ABILITATC | Channel_& | Generico lineare 0-5 ¥ =y . oo 5.0
CH_7 ABILITATO Channel_7 _~| Generico lineare 0-5 % =llw . =l 5.0
CH_& ABILITATO Channel_& _=| Potenziometro marce # 1] 5
CALC_GEAR DISABILITATO  Calculated_Gear _=| Marce calcalate # 1] 9
ACC_L ABILITATO Acc_1 _=| Accelerometra trasversale =llg

ACC_Z ABILITATO Acc_z _=| accelerometro longitudinale =llg .

LOG_TMP ABILITATD Datalogger_Temp =] Giunta fredda °C

BATT ABILITATC Biattery | Batteria Wl

R i R B Bt B A A R B U

Se si sta configurando un EVO3 Pro apparira la finestra sotto.

|24 System manager

M “‘ LBttu{a _ M m

Configurazione selezionata
Mome installazione | Tipo centraling | Ecu | Mome veicalo | Tempo disponibile | Tempo con GRS | Frequenza totale ‘ Freguenza master | Frequenza espa...
DEFALLT [Ev03 PRO | Nore - None |DEFALLT [ 124802 (hms) | 64811 (hms) 181 (H2) 181 (Hz) [0z

Canali f i i igu snsioni via CAN |

Speed_1 Speed_3

Circonferenzaruota  (mm) | 1666 Circonferenza rucka  (om) | 1666
Impulsi per giro ruaka 1 Impulsi per gira ruoka 1

| Mome canale | Freq. | Sensore usato | Inizioscala Fondoscala
ABILITATO Engine 10Hz j Giri motare o 20000
REILITATO speed_L 10 Hz 7| velocita . 0.0 2500
DISABILITATO  Speed_2 10 He | velocitd . 0.0 250,0
BEILITATO Speed_3 10Hz | velocita . 0.0 250,0
DISABILITATO  Speed_4 10Hz | velocits . 0.0 250,0
ABILITATO Channel_1 10 Hz _=| Potenziometro distarza ~lo.o 5.0
BBILITATO Charnel_2 10 Hz | Generico lneare 0-5 ¥ . |00 5.0
ABILITATO Channel 3 10Hz _*| Generica lineare 0-5 . ~loo 5.0
ABILITATO Channel_4 10Hz _~| Generico lineare 0-5 . ~loo 5.0
BBILITATO Charnel_5 10 Hz | Generico lnsare 0-5 ¥ . =ljo.o 5.0
ABILITATO Channel & 10Hz _*| Generica lineare 0-5 v . ~loo 5.0
ABILITATO Channel 7 10Hz _*| Genetico lineare 0-5 v . ~loo 5.0
BBILITATO Charnel_g 10 Hz || Generico lnears 0-5 ¥ . ~lo.o 5.0
ABILITATO Channel 9 10Hz _*| Generica lineare 0-5 v . ~loo 5.0
ABILITATO Channel_10 10Hz _*| Generica lineare 0-5 v . oo 5.0
BBILITATO Channel_11 10 Hz || Generico lneare 0-5 ¥ . ~ljo.o 5.0
ABILITATO Channel_12 10Hz _*| Potenziometro marce n] 5
DISABILITATO  Calculated_Gear 10Hz _*| Marce calcolate u] 9
ABILITATO Acc_1 10Hz _~| Accelerometro trasversals
ABILITATO Acc_2 10Hz _=|| Accelerometro longitudinales
AEILITATO Datalogger_Temp 10Hz _=| Giunto Fredda
ABILITATO Battery 1Hz j Batteria

T
S

SPO_L
SPD_2
SPD_3
SPD_4
CH_L
CH.2
CH_3
CH_4
CHS
CHE
CH_?
CH_8
CH_9
CH_10
CH_11
CH_12
CALC_GEAR
ACC_L
ACC_2
LOG_TMP
BATT

ARTANIAIRIQ[AQQTA@RA[ DDA DDA E
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9.3.1 — Pannelli Speed

Il layer canali mostra in alto i pannelli “Speed” (uno o quattro a seconda della
versione di EVO3). | pannelli possono essere abilitati/disabilitati attraverso la
sottostante tabella canali. Per abilitare un canale Speed Abilitare la casellina della
riga corrispondente nella tabella canali. La figura sotto mostra due canali Speed
abilitati e due disabilitati: cosi sono i relativi pannelli.

Scedl configurazione  Canali I Configurazions sistema] Wisore ] Configuratore espansioni via CaM ]

Speed_1 peed_3
Circonferenza ruoka  (mm) | 1666 Circonferenza ruoka  (mm) | 1666
Impulsi per giro ruoka 1 Impulsi per giro ruota

LY -
hie} Ahil, | Mome @M | F_MSensore usako __-'_.,-—-'""""_ | Unit& | Inizinscala

[+ ABILITATO & 10Hz j Girf o Fprmn u]

SPD_1 v ,ABI Speed_1 Velocita =l kmfh 1 0.0
SPD_2 [ M PISABILITA ] | welocita | kmjh 1 0.0
SPD_3 v AT Speed_3 | welorita = kmjh 1 0.0
SPD_4 [~ DISABILIT K 10Hz | Welocita | kmjh 1 0.0
CH_1 rd 10Hz | Generico lineare 0-5 ¥ v ~loo

Quando un pannello e stato abilitato € necessario impostarne i parametri.
Speed_1

Circonferenza ruota  {mm) | 1666

Impulsi per giro ruaka 1

Siinserisca:
¢ la circonferenza ruota del veicolo sul quale EVO3 ¢ installato;
e il numero di impulsi per giro ruota (che corrisponde al numero di magneti
installati sulla ruota).
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9.3.2 — Tabella Canali

System manager

Configurazione selezionata

Mome installaziones | Tipo centraling

|Ecu ‘Nome veicolo |Tempa dizponibile | etmpo con GRS |Frequenza totale |Frequenza master |Frequenza espa... | Tot. Ezpansioni

DEFALLT

Sceqgli configurazione  Canali ; Configurazions s\stema; Wisore ; Configuratore espansioni via CAN ;

EVO3PRO hone - Mane DEFALLT 12.49.02 (hum.s) 4841 (hms) 181 (Hz 181 (Hz) 0(Hz) 0

~Speed_L E—Spead_S i

Circorferenzaruota  (mm) | 1666 | apiota o f 1566 Circonferenzaruota  (mm) | 1666 i Cir e

Impulsi per gira ruoka ;1 Trptlsl per gifo rints i Impulsi per giro ruata L i Iraptlsiper girs ot I i

b(s} Abil, Mame canale Freq. | Sensore usato ‘ Unitd Inizioscala Fondoscala
7 AEILITATO Engine 10H: _=| tiri makere rpm 0 20000
SPO_L ¥ BBILITATO Speed_l 10 Hz =] velocita =l kb .1 0.0 250.0
e — e — T — e
IPO_3 ¥ AEILITATO Speed_3 10 He =1 velocia =l kb .1 0.0 250.0
SFD_4 I~ DISABILITATO Spesd_4 10 Hz = Welocita =l ki L 0.0 250.0
CH_L ¥ AEILITATO Channel_t 10 He _=| Patenziometra distanza lmm .1 =loo 5.0

CH_2 W ABILITATO Channel_2 10 Hz =] Generico lineare 0-5 v ~loo 5.0

H_3 ¥ AEILITATO Channel_3 10 Hz _»| Generica lineare 0-5 v =iy =00 5.0

CH_4 W ABILITATO Channel_4 10Hz _»| Generico lineare 0-5 =l ~loo 5.0

H_S ¥ ABILITATO Channel_5 10Hz _»| Generica lineare 0-5 v iy xlo0 5.0

CH 6 W ABILITATO Channel_b 10 Hz x| Generico lineare 0-5 v =ioo 5.0

H_7 ¥ AEILITATO Channel_7 10 Hz | Generica lineare 0-5 v v o0 5.0

CH_B W ABILITATO Channal_8 10Hz =} Generico lneare 0-5 W v =lono 5.0

[ ] ¥ AEILITATO Channel_3 10 Hz | Generica lineare 0-5 v v oo 5.0

s — o Ao e (o icweroirersosy v mloe e
CH_11 v AEILITATO Channel_11 10 Hz | Generica lineare 0-5 v v oo 5.0

CH_12 7 ABEILITATO Channel_12 10H: =] Patenziometra marce # [1} 5

CALC GEAR i DISABILITATO Calculated Gear 10 Hz | Marce calcolate # o 9

AaCC_1 W AEILITATO Acc_1 10Hz _'i Accelerometro trasversale _'J g .01 -3.00 3.00

ACC 2 W AEILITATO Acc 2 10Hz = Accelerometro longitudinals =g .0t -3.00 3.00
LOG_TMP 7 ABILITATO Datalogger_Temp 10H:z _=| Giunta freddo C =lo 50

Questa tabella mostra tutti i canali dello strumento con le relative caratteristiche:

ID: mostra I'etichetta del canale. “ECU_X" sono i canali ricevuti dalla ECU.
Abil: mostra lo status del canale (abilitato o disabilitato). Esso & modificabile
con un doppio click sulla cella tranne per RPM, Speed e CH_12: RPM e
CH_12 devono essere impostati dal layer “Configurazione Sistema”, mentre
Speed deve essere impostato come sopra descritto.

Nome Canale: da un nome al canale.

Freq.: imposta la frequenza di campionamento di ogni canale acquisito dallo
strumento Essa influisce sul tempo totale disponibile, evidenziato da un
riguadro nella figura sopra, che diminuisce aumentando la frequenza di
campionamento di ogni canale perché la memoria si riempie prima.

Sensore usato: indica il sensore installato su quel canale; lo si sceglie dal
menu a tendina che compare cliccando sulla cella. Si veda la tabella nella
pagina seguente per ulteriori informazioni.

Unita: mostra l'unita di misura selezionata per ogni canale; e possibile
cambiarla con un doppio click sulla cella.

Inizio scala e Fondoscala: mostra i valori di inizio scala e fondoscala del
sensore e permette di cambiarli con un doppio click sulla cella.
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Temperature Pressioni Potenziometri Li?‘r?t?t?a Giroscopio Accelerometri

EVO3 Pista

Ch_ 1 X X X X

Ch 2 X X X X

Ch_3 X X X X

Ch 4 X X X X X X

Ch 5 X X X X X X

Ch_6 X X X X X X

Ch_7 X X X X X X

Ch 8% X X X X X X

EVO3 Pro

Ch_1 X X X X

Ch_ 2 X X X X

Ch_3 X X X X

Ch_ 4 X X X X

Ch_ 5 X X X X

Ch_6 X X X X

Ch_7 X X X X

Ch_8 X X X X X X

Ch_ 9 X X X X X X

Ch_10 X X X X X X

Ch_11 X X X X X X

Ch_12° X X X X X X

®| canali CH_8 (EVO3 Pista) e CH_12 (EVO3 Pro) sono dedicati alle marce e nel caso la finestra di
configurazione sistema (paragrafo 9.5) li imposti su “Potenziometro CH_8" (EVO3 Pista),
“Potenziometro CH_12" (EVO3 Pro) o su “Calcolate + Segnale Neutral” il canale CH_8 o CH_12 si
imposta su marce calcolate ed € possibile impostare solo Nome canale, Frequenza, Inizio scala e
fondo scala. In tutti gli altri casi essi funzionano come mostrato in tabella ma devono essere abilitati
prima di potervi impostare un sensore.
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Impostando alcuni sensori sui canali che li supportano comparira in basso a sinistra
del layer “Canali” un pannello che permette di impostarne i parametri. La figura sotto
mostra il pannello di configurazione del Potenziometro distanza.

[Noms nstataons |Tips certraina [Eou  [Nomevicoo [ Tempo disponiie | Tempo con GPS [ Frequenzatotsle | Freguenza master | Freguenza espa... | T Espersioni |

DEFALLT EVv03 FRO Mone - Mane DEFALLT 12.49.02 (him.s) E.45.11 (hm.s) 181 (Hz) 181 (Hz)

RPM ¥ ABILITATD Engine 1El Hz G|r| mokare
. ABILITATO Speed_1 10 Hz = velocits = krn,l’h A

ABILITATO Channel_2 e
ABILITATO Channel_3 Generica line;

ABILITATO Channel_4 Generlcylﬂaare 0-5Y
ABILITATO Channel_5 Gepefico lineare 0-5 Y
ABILITATO Channel_& enetico lineare 0-5 Y
ABILITATO Channel_7 Generico lineare 0-5 Y
ABILITATO Channel_g& Genetica lineare 0-5 Y
ABILITATO Channel_2 Genetica lineare 0-5 4
ABILITATO Channel_10 Generico lineare 0-5 Y
ABILITATO Channel_11 Generico lineare 0-5 Y
ABILITATO Channel_12 Pokenziometro marce

ABILITATO Acc_1 Accelerometro trasversale
ABILITATO Acc 2 / Accelerometro longitudinale
ABILITATO | Datslogger_3p

Mome canale Tipo sensore

Channel_1 Potenziometro distanza

Parametri

1 Massima corsa Utilizzata
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9.4 — Creare un sensore personalizzato

La procedura di creazione di un sensore personalizzato e la medesima per tutti gli
strumenti AIM. Si veda quindi il capitolo 12 per ulteriori informazioni.

9.5 — Configurazione sistema

Si attivi il layer “Configurazione sistema”

Segnale ECU
z |_, Potenziometro
Canale 12
16000 Ea

[ Segnale in uscita sul piedino 5 del connettore RPM, Pannello presente solo nella
configurazione sistema di
EVO3 Pro

Segnale INessuno

9.5.1 — Riquadro Giri Motore

—iairi maokore r—Giri mokare

Sensore AIM Segnale ECU

Costanteimaltiplicakiva |/ 1 -

Yalare maskimo IIE-DIZIEI "I

|ID ‘il_:n_il. Mome ca
H}nsnnmo Engine
SPD_1 v  ABILITATO Speed_1
e Selezionare“Sensore AIM” se si intende acquisire questa informazione da
un sensore RPM installato sul veicolo. Si imposti la Costante moltiplicativa
ed il valore massimo dei Giri motore. La riga RPM nella tabella centrale del
layer canali sara abilitata.
e Selezionare “Segnale ECU” ed impostare il valore massimo giri motore nel

caso si acquisisca questa informazione dalla ECU del veicolo. La riga RPM
nella tabella centrale del layer canali sara disabilitata.

b Morme cz
DISAEILITATC Engine
| v AEILITATO Speed_1

SPD_1
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9.5.2 — Riquadro Giro

Giro

Tempa di buio (sec.) | a
Murn. segmenti piska 1

1-LAF

e Tempo di buio: & un periodo di tempo in cui il ricevitore di giro installato a
bordo del veicolo, dopo aver acquisito un segnale di giro, non registra
segnali. Questa funzione serve per la gestione degli intertempi su circuiti
con piu trasmettitori ottici: impostare il tempo di buio su un valore minimo (il
valore minimo accettato € 3 secondi) per acquisire gli intertempi ed
impostare il tempo di buio su di un valore inferiore a quello del migliore
tempo sul giro e maggiore del tempo intercorso tra I'ultimo intertempo ed il
traguardo (il valore massimo accettato e 255 secondi) per non acquisirli.

e Numero segmenti pista: € il numero di segmenti nei quali & diviso il circuito
e corrisponde al numero di trasmettitori ivi presenti.

9.5.3 — Riquadro usa GPS lap timer

[v Usa i ternpi sul giro da GP5

Larghezza della pista [ per la precisione dei tempi Aty Moka

sul giro da GP3 ): ’
Barca gl
li

Specifica

Permette di usare il GPS Lap timer per acquisire il tempo sul giro. Bisogna abilitare la
casellina ed impostare la larghezza del tracciato. Le opzioni disponibili sono:

e auto/moto e barca le cui misure sono pre-impostate;

e specifico che permette di impostare la larghezza del tracciato.
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9.5.4 — Riquadro Sensore Marce

SEnsore marce

Nessuno Calcolate
S ——— Calculated gears are

available only when a
Potenziomekro Calcolate + segnale showing gear display is
Canale 12 NEUTRAL: Canale 12 selected.
R

Max marcia utiizzata |6

EVO3Pro/Pista pud acquisire la marcia inserita da un sensore marce o dalla ECU
ma puo anche calcolarla con un algoritmo basato su giri motore e velocita. Le opzioni
disponibili sono:

¢ Nessuno: non vi & alcun sensore marce installato sul veicolo o non si vuole
vedere la marcia: questa opzione sara disabilitata a display e la tabella
centrale del layer canali mostrera la riga etichettata CH_8/12 (a seconda del
sistema) abilitabile/disabilitabile con sensore configurabile.

e Potenziometro Canale 8/12: un potenziometro marce ¢ installato sul canale
8/12; la tabella centrale del layer canali mostrera la riga etichettata CH_8/12
(a seconda del sistema) abilitata ed impostata su potenziometro marce.

e ECU: si vuole acquisire l'informazione dalla ECU (ammesso che possa
trasmetterla); la tabella centrale del layer canali mostrera la riga etichettata
CH_8/12 (a seconda del sistema) disabilitata ed abilitabile con sensore
configurabile.

e Calcolate: per calcolare la marcia inserita con un algoritmo basato su RPM
e velocita; inserire la “Marcia massima utilizzata”; la tabella centrale del
layer canali mostrera la riga etichettata CH_8/12 (a seconda del sistema)
disabilitata ma abilitabile e con sensore configurabile.

e Calcolate + segnale NEUTRAL: Canale 8/12 (a seconda del sistema): vi &
un sensore di folle utilizzabile sia per calcolare le marce che per vedere la
folle. Inserire la “Massima marcia utilizzata”. La tabella centrale del layer
canali mostrera la riga CH_8/12 abilitata ed impostata su marce calcolate.

Nota: le opzioni “Calcolate” e “Calcolate + segnale Neutral: Canale 8/12” sono
disponibili solo se EVO3 Pro/Pista € collegato ad un visore in grado di
mostrare la marcia inserita (come MyChron3 Dash o Volante Formula).

Siveda il capitolo 15 per qualsiasi informazione relativa al calcolo delle marce.

9.5.5 — Riquadro Velocita di riferimento

Welocikd di riferimento

Canale |5peeu:|_1 j

BOSCH_SPEED:Z

E possibile selezionare la velocita di riferimento, che verra poi utilizzata per il calcolo
delle marce e per alcuni calcoli di Race Studio Analysis. Le opzioni disponibili sono
tra la/e velocita dello strumento (a seconda di quante se ne siano abilitate) e la/e
velocita trasmesse dalla ECU del veicolo. Nella figura sopra lo strumento ha una sola
velocita abilitata ed e collegato ad una ECU Bosch che trasmette due canali velocita.
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9.5.6 — Riquadro Segnale in uscita sul PIN 14 del connettore Deutsch 22 PIN

Questa funzione permette ad EVO3 Pro di mandare un segnale ad un sistema
esterno, tipicamente un visore od una ECU. Questo segnale in uscita e collegato al
pin 14 del connettore Deutsch 22 PIN ed ha le seguenti caratteristiche tecniche:

e Voltaggio: Dipende dal voltaggio esterno di pull-up
e Durata output: circa 0,8 secondi [solo per Lap (-) e Lap (+)]
e Tipo: puo essere tipo “Lap” o “Allarme”.

Le possibili opzioni sono:

e Nessuno: segnale disabilitato.

e Traguardo (-) (a riposo = tensione di pull up): quando EVO3 Pro riceve
un segnale di giro, il segnale emesso decresce dalla tensione di pull-up (a
riposo) a OV (giro) per circa 0,8 secondi.

e Traguardo (+) (a riposo = tensione di massa): quando EVO3 Pro riceve
un segnale di giro, il segnale emesso aumenta da OV (a riposo) alla tensione
di pull-up (giro) per circa 0,8 secondi.

e Shift light: quando gli RPM sono oltre la soglia impostata, il segnale
emesso aumenta da OV (OFF status) a tensione di pull-up (ON status) per il
tempo durante il quale il valore di soglia € superato. Questa funzione puo
essere utile se si vuole accendere un allarme aggiuntivo di fuori giri o
cambio marcia.
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9.6 — Configurare i visori di EVO3

EVO3 e collegabile a tre visori (acquistabili a parte): MyChron3 Dash, TG-Dash e
Formula Steering Wheel. Si attivi il relativo layer (cerchiato sotto):

Scegli configurazione | Canali | Configurazione sizterma | Wizore | Configuratore espansioni via CaM

Wisori disponibili | JEEENE

r3-Dash
Tiz-dash
Farmula Steering Wheel

La prima volta il layer sara vuoto. Attivare il menu “Visori Disponibili” e selezionare il
visore installato. Si veda il capitolo 17 per ulteriori informazioni.

9.7 — Configurare le espansioni CAN

EVO3, e collegabile a molte espansioni che comunicano con esso via CAN. Si veda
il capitolo 16 per ulteriori informazioni.

Nota: nel caso I'espansione collegata sia un DaVid in versione slave si veda il

paragrafo 8.6 (DaVid master) per ulteriori informazioni.

9.8 — Trasmettere la configurazione

La trasmissione della configurazione e la medesima per tutti gli strumenti AIM. Si
veda il capitolo 13 per ulteriori informazioni.

9.9 — Calibrazione ed auto-calibrazione dei sensori

Quando la configurazione é stata trasmessa € necessario effettuare la procedura di
calibrazione, ovvero auto-calibrare I'accelerometro, il giroscopio ed il potenziometro
distanza e calibrare il sensore marce, il potenziometro a zero centrale ed |l
potenziometro a zero iniziale installati sul veicolo.

Si veda il capitolo 14 per ulteriori informazioni.

Attenzione: se potenziometri, giroscopio ed accelerometri non sono stati
calibrati correttamente non sara possibile acquisire dati corretti né la marcia
inserita né creare la mappa del circuito. Si raccomanda di fare particolare
attenzione alle procedure di calibrazione/auto-calibrazione dei sensori.

9.10 — Procedura di calcolo delle marce

Si veda il capitolo 15 per ulteriori informazioni.

9.11 — Visualizzazione Online

La funzione di Online fornisce molte informazioni utili. Si veda il capitolo 18 per
ulteriori informazioni.
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Capitolo 10 — Come configurare EVO4

Per configurare correttamente EVOA4, utilizzare un PC ed il software Race Studio 2.
Questo strumento puo essere configurato solo via software.

Prima di iniziare la configurazione, si installi Race Studio 2 ed il driver USB come
spiegato nel capitolo 2.

Lanciare il programma, cliccando sull'icona di Race Studio 2, apparira la finestra qui
sotto:

[ Race Studio 2 - version: 2.30.03

File Gestione sistema AIM  Scarico dati - Analisi - Identificazione sistema AIM - Online  Calibrazione sistema AIM - Gestione sensori personalizzati - Scelta Lingua 7

9 Gestione sistema AlM
e
4 ldentificazione sistema
" AlM

-QE Calihrafium? siﬁl.ema AIM

= Gestione sensori 1

| — gegsunalinali i

T L] 14 T i
[ﬁ Scelta Lingua ! | e g
" Racing Data Power

Nella barra del titolo — bianco su sfondo blu nella figura — € riportata la versione di
Race Studio 2 installata sul PC. Subito sotto vi € la barra dei menu, mostrata in
modo piu immediato a sinistra grazie ai tasti grafici: Avvia analisi (questo pulsante
apre il software di analisi dati Race Studio Analysis), Scarica dati, Gestione sistema
AIM, Identificazione sistema AIM, Online, Calibrazione sistema AIM, Gestione
sensori personalizzati, Scegli lingua.

Da questa schermata si potranno effettuare tutte le operazioni necessarie a gestire il
sistema.
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Per accedere al menu di configurazione cliccare su “Gestione sistema AIM”; apparira
un pannello che mostra tutti i sistemi AIM gestiti da Race Studio 2: selezionare |l
tasto EVO4 con un doppio click o selezionarlo e premere “v" Avvia”.

@Rﬂce Studio 2 - version: 2.30.18
File  Gestione sistema AIM  Scatico dati - Analisi  1dertificazione siskema ATM - Online  Calibrazione sistema AIM - Gestione sensori personalizzati - Scelta Lingua 2

MyChron3 Kart
Plus/Geld/Ext

AIM Sportline
e World Lea

der in Data Acquisitior

MyChron3 Auto/Moto
Plus/Gold/Ext

[ agmm
Avvia Analisi
M3Log/Visor XGLog

Scarico dati
MXL
Gestione sistema AIM
DaVid
[Py ldentificazione sistema
M EVO0S
%E% Online EVO3 Pro/Pista

'LE Calibrazione sistema AIM

Gestione sensori SMC Bridge

ill!ﬂnl.rllllﬁ

ﬁ Scelta Lingua

3

Racing Data Power

Apparira la finestra “Gestione Sistema” di Race Studio 2.
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Attraverso le pulsantiere ed i layer, evidenziati in figura, € possibile effettuare tutte le
operazioni di gestione di un sistema AIM.

La pulsantiera superiore — mostrata sotto — € composta da cinque tasti:

Trasmissione: trasmette la configurazione allo strumento ed e attivo con
qualsiasi layer; necessita che lo strumento sia acceso e connesso al PC.
Lettura: legge e salva la configurazione dello strumento ed e attivo solo nel

layer “Scegli Configurazione”.

Informazioni rete-CAN: identifica la rete CAN connessa al PC, ovvero lo
strumento e le sue periferiche. Premendolo appare una finestra di attesa
temporale e — una volta stabilito il collegamento — la finestra “Informazioni
rete CAN”, mostrata sotto, che elenca tutte le componenti del sistema CAN
collegato al PC. Nell’esempio sotto la rete CAN € composta da un EVO4
Master e da quattro espansioni: DaVid, LCU-ONE, GPS e MemoryKey.

Informazioni strumenti rete CAN, ﬁ

N | Categoria centralina [Tipo centralina | Mome Espansione |10 centralina |Data identi... [ver. Firmw... | Data Firmw. ..
1 |MASTER EVO4 Master 12345 05/0%/2008 430105  08f09/2008
2 | CanERPANSION David 47111881 | 19/01/2008 | 22.09 09/11j2007
CAN EXPANSION LCU-ORE L 11111 13/17/2007  25.09 19j11/2007
CAN EXPANSION a5 02499 14/01/2008 | 35.13 17j122007
5 | Can ERPANSION MEMORY KEY 7613105 17/t2/2007 | 37.05 18j122007

[

w

Es
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e Imposta l'orologio del sistema di acquisizione: imposta I'orologio del

sistema uniformandolo a quello del PC. Premendolo appare una finestra,
mostrata sotto a sinistra, con l'orologio del PC a sinistra e l'orologio del
sistema di acquisizione a destra. Premendo il tasto centrale, PC ed EVO4
avranno la medesima ora. Questa operazione non modifica i dati gia
acquisiti e non influisce sulle periferiche eventualmente collegate. Se
apparisse la finestra a destra significa che lo strumento non & ben collegato
al PC o e spento. Controllare connessione e stato del logger e riprovare.

Orologio del sistema d'acquisizione E| Orologio del sistema d'acquisizione

Orologio PC Orologio del sistema d'acquisizions Orologio PC Orologio def sistema d'acquisizions
20/06/2008 Impcsta Faralogio 20405/2008 20/06/2008 o Impasta laralogio Impossibile leggere
15.19.29 =p dsiena » 18.10.59 16.19.29 Loy dobiiz=n data e ora

e Imposta funzioni per SmartyCam: permette di impostare i canali di
SmartyCam. Premendolo apparira il relativo pannello. Con riferimento alle
immagini sotto, le opzioni disponibili per ogni funzione dipendono dal fatto
che la rete cui e connesso EVO4 sia a sua volta collegata ad una ECU
oppure no. Se non vi € una ECU tutte le funzioni non gestite direttamente da
SmartyCam saranno mostrate come “non disponibile” e non sono impostabili
mentre se vi & una ECU tutte le funzioni supportate da quella ECU saranno
mostrate come “non impostata” e si potranno impostare.

Abbina Funzioni ai Canali Abbina Funzioni ai Canali
FUNZIOMT CANALT FUNZIONT CANALT
GIRI MOTORE Enging GIRIMOTORE AIM_RPM
WELOCITA' DI RIFERIMENTC Speed_1 WELOCITA' DI RIFERIMENTO Speed_1
MARCE Calculated_Gear MARCE -- non disponibile --
TEMPERATURA ACQUA -- non disponibile -- TEMPERATURA ACQLA --- MOM IMPOSTATA --- =
TEMPERATURA TESTATA -- non disponibile -- TEMPERATURA TESTATA --- NOM IMPOSTATA --- j
TEMPERATURA SCARICHL -- non disponibile -- TEMPERATURA SCARICHL --- MOM IMPOSTATA - = |
TEMPERATURA OLID -- non disponibile -- TEMPERATURA OLIO --- MOM IMPOSTATA --- =]
PRESSIONE OLIO -- non disponibile -- PRESSIONE OLIO --- NOM IMPOSTATA --- '|
PRESSIOME FREMO -- non disponibile -- PRESSIONE FREMO --- MOM IMPOSTATA - j
THROTTLE_POS -- non disponibile -- THROTTLE_POS --- NOM IMPOSTATA --- . |
POSIZIONE FRENG -- non disponibile -- POSIZIONE FRENG --- NOM IMPOSTATA --- j
POSIZIOME FRIZIONE -- non disponibile -- POSIZIONE FRIZIOME --- MOM IMPOSTATA --- c |
POSIZIONE WOLANTE -- non disponibile -- POSIZIONE YWOLANTE -- non disponibile --
LAMEDA -- nion disponibile - LAMBD --- MO IMPCSTATA - =]
ACCELERAZIONE LATERALE -=- NON IMPOSTATA --- | ACCELERAZIONE LATERALE -- nion disponibile --
ACCELERAZIONE LOMGITUDINALE --- NON IMPOSTATA --- '| ACCELERAZIONE LONGITUDINALE -- non disponibile --
LIVELLO CAREURANTE -- non disponibile -- LIVELLD CARBLURANTE --- MOM IMPOSTATA - j
EATTERIA - NOM IMPOSTATA --- = EATTERIA - NON IMPOSTATA --- =

[ Disabilita filtri sui canali -: Annulla ™" Disabilita filkri sui canali -} Annulla

Se vi e una ECU bisognera decidere quale canale associare a quale funzione. Con
riferimento alle immagini sotto, per esempio, per impostare il canale temperatura
acqua su SmartyCam premere la freccia a fianco del canale ed apparira un menu a

tendina

che mostra i canali temperatura disponibili. Selezionare quello che sara

mostrato sul video di SmartyCam e premere OK. Nel caso il canale desiderato non
sia mostrato abilitare la casellina “Disabilita filtri sui canali” e tutti i canali disponibili

saranno

mostrati indipendentemente dal fatto che sia un canale temperatura o meno.
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Abbina Funzioni ai Canali (%] Abbina Funzioni ai Canali
FUNZIONI CAMALL FUNZIONL | CANALL ‘

GIRI MOTORE AIM_RPM GIRI MOTORE Engine

WELOCITA' DI RIFERIMENTO Speed_1 YELOCITA' DI RIFERIMENTO Speed_1

MARCE -- d\sEonibiIe — MARCE Caleulated_Gear

TEMPERATLIRA ACOLIA - WO IMPOSTATA - j TEMPERATURA ACQUA -- non disponibile --

TEMPERATORG TESTRTH - MOM IMPOSTATA — TEMPERATIURA TESTATA -- non disponibile --

TEMPERATURA SCARICHI AIM_OILTEMP TEMPERATLIRA SCARTCHI -- non dispanibile -

TEMPERATLIRA OLIC :m:\‘;\;alréﬁﬂ'LEMP TEMPERATIURA OLIO -- non disponibile --

PRESSIOME QLIO AIM_EXHALUST_TEMP PRESSIONE CLIO -- non disponibile --

PRESSIOME FREMO AIM_FUELTEMP PRESSIONE FREMO -- non dispanibile -

THROTTLE_POS --- MNOM IMPOSTATA - =l THROTTLE_POS -~ nion disponibile -

POSIZIONE FRENO === NOM IMPOSTATA, --- =l POSIZIOMNE FRENO -- non disponibile --

POSIZIONE FRIZIONE === NON IMPOSTATA --- =l POSIZIONE FRIZIONE -- non dispanibile -

POSIZIONE VOLAMTE -- non disponibile — POSIZIOME YOLANTE -- non disponibile --

LAMED: === NON IMPOSTATA --- =l LAMEDA -- non disponibile --

ACCELERAZIONE LATERALE -- non disponibile - ACCELERAZIOME LATERALE === NON IMPOSTATA, --- =l
ACCELERAZIONE LONGITUDIMALE -- non disponibile — ACCELERAZIONE LONGITUDIMALE --- NOM IMPOSTATA - =
LIVELLO CARELRANTE === NON IMPOSTATA, --- =l LIVELLO CARBURANTE -- non disponibile --

BATTERIA === MOM IMPOSTATH --- =l BATTERIA --- NON IMPOSTATA --- =l

B e B | Crmaes]

La Tabella Configurazione selezionata, posta immediatamente sotto, mostra i dati
principali relativi alla configurazione sulla quale si sta lavorando.

Configurazione selezionata

Mome installszions | Tipo centraling | Ecu | Mome veicalo | Tempo disponikile | Tempo con GRS | Freguenza totale | Freguenza master | Fregquenza espa... | Tot. Espansioni
DEFALLT EWid - 5 canali Mone - None DEFALLT 74233 (ham.s) 7.58.20 (hm.s) 131 (Hz) 131 (Hz) 0(Hz) o

Ancora sotto questa tabella sono visibili cinque layer:

Sceql configuraziane l Canali ] Configurazione ziztemna ] Wizore ] Configuratore espanzioni via CAM ]

e Scegli configurazione: permette di scegliere su quale configurazione
operare; € sempre attivo.

e Canali: permette di impostare i canali di EVO4. E attivo solo se sono
presenti configurazioni nel layer “Scegli configurazione”.

e Configurazione sistema: permette di impostare la configurazione di EVO4.
E attivo solo se ci sono configurazioni nel layer “Scegli configurazione”.

e Visore: permette di impostare la configurazione del visore di EVOA4. E attivo
solo se sono presenti configurazioni nel layer “Scegli configurazione”. Si
faccia riferimento al capitolo relativo ai visori per ulteriori informazioni.

e Configuratore espansioni via CAN: permette di configurare le espansioni
collegate via CAN ad EVO4, compreso il sistema video DaVid Slave. E
attivo solo se sono presenti configurazioni nel layer “Scegli configurazione”.
In caso contrario non compare. Nota: nel caso I'espansione collegata sia un
DaVid in versione slave si faccia riferimento al paragrafo 8.6 (DaVid
versione master) per ulteriori informazioni.
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10.1.1 - Il layer Scegli configurazione
Il layer “Scegli configurazione” - mostrato sotto - & cosi articolato:
Cana\il Configurazione sistema' Visorel Configuratore espansioni via CAN'

Mome installazione ‘ Centralina ‘ Produttore ECU |Mnde|\o ECU |Noma veicalo |Buio |Inte... |Vel |Temp |Creata Takt. ...

DEFALULT EVO4 - 5 canali _=| MARELLT =] sra _=| DEFALLT 3 1 kmfh =ll*Cc  =| lmeto, 2009 0
LOGGER_CONF EVO4 - 5 canali _=| None _=| None DEFALULT 3 1 kmfh =ll*Cc  =| lneis, 2000 0
LOGGER_CONF EVO4 - 5 canali _=| None _=| None DEFALULT 3 1 kmfh =|*C  =| lnei1s, 2000 0
DEFAULT E¥O4 - 5 canali _=| None _=| None DEFAULT 3 1 kmfh =|*C  =| lmeis, 2009 0

In alto vi & una pulsantiera composta da cinque tasti:

Nuova: crea una nuova configurazione;

Cancella: cancella una configurazione;

Clona: clona una configurazione esistente;

Importa: importa una nuova configurazione da un file;
Esporta: esporta una configurazione in un file.

Al centro del layer vi e il database delle configurazioni disponibili. Per operare su
una di esse cliccare su una qualsiasi delle celle che compongono la configurazione e
I'intera riga sara selezionata (evidenziata in giallo).

In caso di prima configurazione la tabella centrale sara vuota.
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10.2 — Creare una nuova configurazione

Premendo il tasto “Nuova” nel layer “Scegli Configurazione” della finestra di
configurazione sistema appare la seguente finestra:

Nuova configurazione

Tipo centralina |EV04 - B canali [
Produttars ECU | MNane j
Modsllo ECLI [Nane =
MHome della nuova configurazione |DEFAU LT

MName Yeicolo |DEFAULT

Urita di misua delle velocita [km/h -l
Unita di mizura delle temperature |“E j
Urita di misura delle pressioni |bar ﬂ

E necessario impostare alcuni parametri:

e Tipo centralina: selezionare la centralina utilizzata.

Produttore ECU: selezionare il produttore della ECU installata sul veicolo
se supportata.

Modello ECU: selezionare il modello della ECU.

Nome della nuova configurazione: inserire il nome della configurazione.
Nome veicolo: inserire il nome del veicolo.

Unita di misura delle Velocita: scegliere tra km/h e mph.

Unita di misura delle Temperature: scegliere tra °C e °F.

Unita di misura delle Pressioni: scegliere tra Bar e PSI.

Premere “OK” per salvare (o “Annulla” per uscire senza salvare).
Il sistema tornera alla finestra principale di gestione sistema.
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10.3 — Canali

Si attivi il layer “Canali”.

[ System manager

Configurazione selezionata

Mome installazione ‘ Tipo centraling |Ecu ‘ Mome veicolo |Tempo dizponibile | Tempo con GPS ‘ Freguenza totale |Frequenza master ‘ Frequenza espa... |Tut. Espansioni |

DEFALLT

[EvO4 - Scanall|None - None [DEFauLT | 93238 tms) | a0635cins) 121 (H [121 tHzy ) o

Scegli configuriazione f Canali
Speedl

Circonferenza runta  (mm) | 1666 Citconferenza ruoka  (mm) | 1666

Impulsi per gira ruoks 1 Irnpulsi per gira ruaka 1

Configurazione sistema | Yisore | Configuratore espansioni via CAN |

Speedz

10.3.1 -

s} Abil, | Mome canale | Freq. | Sensore usato ‘ Unita Inizioscala Fondascala
[ BBIITATO  Engine 10Hz | Giri matare rpm o 20000
SPD_L W ABILITATO | Speedi 10He || velocita | kmjh 1 0.0 2500
SPD_2 W ABILITATO | SpeedZ 10Hz || velocita | kmjh .1 0.0 250.0
CH_L W ABILITATO Channel_{ 10Hz _~| Generico lineare 0-5 ¥ vt oo 5.0
CH_? W ABILITATO Channel_2 10Hz | Generico lineare 05 ¥ vt ~lon 5.0
CH_3 W ABILITATO Channel_3 10Hz | Generico lineare 0-5 ¥ vt ~lon 5.0
CH 4 W ABILITATO Charnel_4 10Hz _=| Generico lineare 05 ¥ v =lon 5.0
CHS [ ABILITATO Channel 5 10Hz _=| Poterziometro marce #* a 5
CALC_GEAR. [ DISABILITATO Caleulated Gear 10Hz | Marce calealate # i} 3
ACC_1 ¥ ABILITATO Acc_Laterale 10Hz _=| Accelerometro trasversale ~lg .ot -3.00 3.00
ACC_Z W ABILITATO Acc_Longitudinale 10Hz | accelerometro longitudinale ~lg .ot -3.00 3.00
ACC_3 W ABILITATO Acc_Verticale 10Hz | Accelerometro verticale interno ~lg .ot -3.00 3.00
LOG_TMP [ ABILITATO Datalogger_Temp 10Hz _=| Giunto Freddo o ~lo 50
BATT [7 ABILITATO  Battery 1 Hz | Batteria

Pannelli Speed

Il layer canali mostra in alto i pannelli etichettati come “Speed”. Essi possono essere
abilitati/disabilitati attraverso la sottostante tabella canali. Per abilitare un canale
Speed abilitare la casellina della riga corrispondente nella tabella canali. La figura
sotto mostra un canale Speed abilitato ed uno disabilitato.

Quando

Scegl configurazione  Canali l Configurazione ziztema ] Wisare ] Configuratore ezpansioni via CAM ]

Speedl

Circonferenza ruoka  {mmy | 1666

Impulsi per giro ruota 1
ﬁ

o] abil, Nome cangla | Freq.

RPM [ ABILITATO 10 Hz =
SPD_1 b Speedl 10Hz Jid|
SPD_2 e JBILITATO S 10 Hz =
CH_1 ¥ ABILITATO | cChannel L 10 Hz -

un pannello e stato abilitato € necessario impostarne i parametri.
Speed]

Circonferenza ruoka  (mm) | 1666

Impulsi per giro ruota 1

Si inserisca:

circonferenza ruota del veicolo sul quale EVO4 ¢ installato;
numero di impulsi per giro ruota (corrispondente al numero di magneti
installati sulla ruota).
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Tabella Canali

Trasmissione Informazioni rete-CAN
Configurazione selezionata

Mome installazione | Tipo centraling | Ecu | Mome veicolo Termpo disponibile | empo con GPS | Fregquenza tatale | Frequenza master | Frequenza espa Tot. Espansioni
DEFALLT E%04 - 5 canali MARELLI - SRA DEFALLT 2.24.03(hms) 1.45.05 (h.m.=) 431 (Hz) 431 (Hz) 0 (Hz) o
Scegl configurazione - Canali | Canfigurazione sistermna | Wisore I Configuratore espansioni wia CAN |

Speedi

Circonferenza ruota (mm) | 1666 | e

Impulsi per giro rudta |1 o

e} ;Abil‘ Mome canale | Freq. | Sensore usato ‘ Unita | Inizioscala Fondoscala |
RPM [ DISABILITATO :Engine 10 Hz _= | Giti motore rpmm a 20000
SPO_L ¥ ABILITATO  Speedl 10 Hz = velocita =l kmh 1 0.0 250.0
SPD_2 [ DISABILITATO [esEthig 10Hz | velocita = kmlh .1 0.0 250.0
CH_1 [V ABILITATO Channel_1 10Hz _=| Generico lineare 0-5 ¥ =lv o =lono 5.0
CH_Z v ABILITATO Channel_z 10 Hz ~ | Generico lineare 0-5 ¥ =l .1 =00 5.0
CH_3 [V ABILITATO Channel_3 10Hz _=| Generico lineare 0-5 ¥ =lv o =lono 5.0
CH_4 [V AEILITATO | Channel_+ 10Hz = Potenziometro distanza =lmm .1 xloo 5.0
CHS [ ABILITATO Channel_5 10Hz _=| Potenziometro marce # [1} 5
CALC_GEAR. | DISABILITATO Calculated _Gear 10Hz = Marce calcalate # 0 g

ACC_1 ¥ ABILITATO Lateral_acc 10Hz _=|! Accelerometro trasversale =lg.m 3,00 3,00
ACC_2 ¥ ABILITATO Longitudinal_acc 10Hz =] Accelerometro longitudinale =lg.m -3.00 3.00
ACC_3 [V ABILITATO Wertical_ace 10Hz x| Accelerometro verticale interno xlg .01 3,00 3,00
LOG_THMP [ ABILITATO Datalogger_Temp 10 Hz i Giunto Freddo o =io 50

BATT [ ABILITATO EBattery 1Hz | Batteria Vol 5.0 15.0
ECU_1 [ ABILITATO SRA_RFM 10 Hz 1 sensore giri motore rpm 1} 20000
ECU_2 [V ABILITATO SRA_TPS1 10 Hz j Sensore percentuale % 1 0.0 100.0
ECU_3 [V ABILITATO SRA_PDL1 10Hz =1 sensore percentuals %o 1 0.0 100.0
ECU_4 v ABILITATO SRA_WTEMP 10 Hz j Sensore kemperatura R j =30 120
ECU_S [V ABILITATO SRA_OILP 10Hz =1 sensore pressione mbar =lo 100
ECU_& v ABILITATO SRA_CILT 10Hz j Sensore temperatura R j =30 160
ECU_7 ¥ ABILITATO SRA_FUELP 10Hz = sensore pressiane mbar =lo 1500
ECU_E ¥ ABILITATO SRA_ATMP 10Hz j Sensore pressione mbar j a 1500
ECU_ 9 ¥ ABILITATO SRA_MAP 10Hz _=|iSensore pressione mbar =lo 2500
ECU_10 ¥ ABILITATO SRA_AIRT 10Hz j Sensore temperatura oC j -30 &0
ECU_11 ¥ ABILITATO SRA_AFR. 10Hz ] 5onda Lambda lambda ... =] 0.000 100,000
ECU_12 ¥ ABILITATO SRA_ADY 10Hz = sensore angolo deg .1 -90.0 90.0
ECU_13 [V ABILITATO SRA_TPSZ 10 Hz % \ Sensore percentuale % 1 0.0 100.0
ECU_14 [V ABILITATO SRA_PDLZ 10 Hz j Sensore percentuals Yo 1 0.0 100.0
ECU_15 [V ABILITATO SRA_TPS 10Hz = Sensore percentuale a1 0.0 1000
ECU_16 ¥ ABILITATO SRA_TCKL 10Hz j Sensore temperatura e j -30 120 v

Questa tabella mostra tutti i canali dello strumento con le relative caratteristiche:

ID: mostra I'etichetta del canale. “ECU_X” sono i canali ricevuti dalla ECU.
Abil: mostra lo status del canale (abilitato o disabilitato). Esso € modificabile
con un doppio click sulla cella tranne per RPM, Speed e CH_5: RPM e
CH_5 devono essere impostati dal layer “Configurazione Sistema”, mentre
Speed deve essere impostato come sopra descritto.

Nome Canale: da un nome al canale.

Freq.: imposta la frequenza di campionamento di ogni canale acquisito dallo
strumento Essa influisce sul tempo totale disponibile, evidenziato da un
riguadro nella figura sopra, che diminuisce aumentando la frequenza di
campionamento di ogni canale perché la memoria si riempie prima.

Sensore usato: indica il sensore installato su quel canale; lo si sceglie dal
menu a tendina che compare cliccando sulla cella. Si veda la tabella nella
pagina seguente per ulteriori informazioni.

Unita: mostra l'unita di misura selezionata per ogni canale; € possibile
cambiarla con un doppio click sulla cella.

Inizio scala e Fondoscala: mostra i valori di inizio scala e fondoscala del
sensore e permette di cambiarli con un doppio click sulla cella.
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EVO4 Pro

Temperature | Pressioni | Potenziometri Sonda Giroscopio Accelerometri
Lambda

X

Ch_ 1 X X X
Ch_2
Ch_3
Ch_4
Ch_5’

X X
X X

X X X X
X X X X
X X X X
X X X X

Impostando alcuni sensori sui canali che li supportano comparira in basso a sinistra
del layer “Canali” un pannello che permette di impostarne i parametri. La figura sotto
mostra il pannello di configurazione del Potenziometro distanza.

[24] System manager

“ M‘ e _ _ M

Configurazione selezionata
Motme installazions | Tipo centraling | Ecu | Motne veicalo | Tempa disponikilz | Tempo con GPS | Frequenza totale ‘ Frequenza master | Frequenza espa... | Tat. Espansioni ‘
LOGGER_CONF  |EVO4-Scansl | hone - bone |CEFALLT | 93239thms) | 40635 (hms) 1216 1121 (Ha) [0z [0 \

Sceqli configurazione  Canali | Configurazione sistema' Visare | Configuratore espansioni via CAN |

—Speedi Speed?

Circonferenza ruota  (mm) | 1666 Circonferenza ruota  (mm) | 1666

Impulsi per giro ruota 1 Impulsi pet giro ruota I 1

(s} Abil, Mome canale Freq. Sensore usako Unité Inizioscala Fondascala
RPM F ABLITATOD Engine 10Hz _'I Giti motare rpm 0 20000
SPD_1 V¥ ABILITATO Speedl 10Hz || velocica =l kmjh 1 0.0 250.0
SPD_2 ¥ ABILITATC Speed2 10Hz | velocitd = ||kmjh .1 0.0 250.0
CH_1 ¥ ABILITATO Channel_1 10Hz i Potenziometro distanza j'm oll ~loo 5.0
CH_z V¥ ABILITATO Channel_2 10Hz =G neare e =y 1 ~lo.o 5.0
cH.3 ¥ ABILITATO | Channel_3 10Hz | Generico lneagsf-5 v JEa [ =ljo.o 5.0
CH_4 ¥ ABILITATO Channel_4 10Hz =l Genencol)pe’are 05y v a ~loo 5.0
CH.S F ABLITATOD Channel 5 10Hz = Potenafimetro marce # n] 5

ol

ACC_L [ ABILITATO Lateral_acc Accelerometro trasversale

ACC 2 [V ABILITATO Longitudinal_acc 10Hz Accelerometro longitudinale =ljg .01 -3.00 3.00
ACC_3 W ABILITATO Yertical_acc Accelerametro verticale interno =g 01 -3.00 3.00
LOG_TMP F ABLLITATO Datalogger_Temp = Giunto Fredda °C =lo 50
BATT ¥ BELLITATC Battery Batteria L S.0 15.0

Mome canale Tipo sensore

Potenziometro distanza

Channel_1

Parametri

1 Massima corsa Utilizzata

"1l canale CH_5 & dedicato alle marce e nel caso al finestra di configurazione sistema (paragrafo
10.5) lo imposti su “Potenziometro CH_5" la riga etichettata CH_5 della tabella canali si imposta su
Potenziometro marce. Nel caso esso sia impostato su “Calcolate + Segnale Neutral” la riga CH_5 si
imposta su Marce calcolate. In tutti gli altri casi esso funzionera come in tabella. Nel caso di Canale
marce impostato su “Calcolate”, il canale appare disabilitato ma sara sufficiente abilitarlo perché esso
funzioni come indicato in tabella.
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10.4 — Creare un sensore personalizzato

La procedura di creazione di un sensore personalizzato e la medesima per tutti gli
strumenti AIM. Si veda quindi il capitolo 12 per ulteriori informazioni.

10.5 — Configurazione sistema

Si attivi il layer “Configurazione sistema”

Giti maotare Sensore marce

Sensore AIM Nessuno Calcolate
Costanke maltiplicativa | 1 = Potenziometro Calcolate + segnale
Canale 5 NEUTRAL: Canale 5

Valore massima 16000 hd

Giro
[v Usa i tempi sul giro da GPS

T di bui . g
A D (sec) Larghezza della pista { per la precisions dai tempi AutafMako
sul giro da GRS J:

- T
Murn. segmenti pista | 1 @
[
‘elocita di riferimenta
Canale |Speed1 j
Segnale in uscita sul piedino 5 del connettore RPM,
Segnale |Nessun0 ﬂ
10.5.1 — Riguadro Giri Motore
Giri rotore i3iri mokore
Sensore AIM Segnale ECU Sensore AIM Segnale ECU
Costankeimoltiplicativa | 1 A

Walore massimo

Walore maskimo 16000 -

jin] ol | Maome ce ] _.l'-_bi|. | Mome ca
DISABILITATC Engine RFM [+" |ABILITATO Engine
SPD_1 W  ABILITATO Speed_1 SPD_L lv ABILITATO Speed_1

e Selezionare“Sensore AIM” se si intende acquisire guesta informazione da
un sensore RPM installato sul veicolo. Si imposti la Costante moltiplicativa
ed il valore massimo dei Giri motore. La riga RPM nella tabella centrale del
layer canali sara abilitata.

e Selezionare “Segnale ECU” ed impostare il valore massimo giri motore nel
caso si acquisisca questa informazione dalla ECU del veicolo. La riga RPM
nella tabella centrale del layer canali sara disabilitata.
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10.5.2 — Riguadro Sensore Marce

SENSOrE Marce

Nessuno Calcolate

Potenziometro | | calcolate + segnale

| Canale 5 ||| MEUTRAL: Canale 5
| ECU || Max marcia utilizzata | &

EVO4 puo acquisire la marcia inserita da un sensore marce o dalla ECU; puo anche
calcolarla con un algoritmo basato su RPM e velocita. Le opzioni disponibili sono:

10.5.3 -

Nessuno: non vi e alcun sensore marce sul veicolo o non si vuole vedere la
marcia: questa opzione sara disabilitata a display e la tabella del layer canali
mostrera la riga “CH_5" disabilitata ma abilitabile con sensore configurabile.
Potenziometro Canale 5: un potenziometro marce € installato sul canale 5;
la tabella centrale del layer canali mostrera la riga etichettata CH_5 abilitata
ed impostata su potenziometro marce.

ECU: si vuole acquisire l'informazione dalla ECU (ammesso che possa
trasmetterla); la tabella centrale del layer canali mostrera la riga etichettata
CH_5 disabilitata ed abilitabile con sensore configurabile.

Calcolate: per calcolare la marcia inserita con un algoritmo basato su RPM
e velocita; inserire la “Marcia massima utilizzata”; la tabella centrale del
layer canali mostrera la riga “CH_5” disabilitata ma abilitabile e con sensore
configurabile. Si veda il capitolo 15 per ulteriori informazioni.

Calcolate + segnale NEUTRAL: Canale 5: vi € un sensore di folle
utilizzabile sia per calcolare le marce che per vedere la folle. Inserire la
“Massima marcia utilizzata”. La tabella centrale del layer canali mostrera la
riga CH_5 abilitata ed impostata su marce calcolate. Si faccia riferimento al
relativo capitolo per ulteriori informazioni.

Riquadro Giro

Giro

Tempa di buio (sec,) | g
Murn. segmenti pista 1

1-LAF

Tempo di buio: € un periodo di tempo in cui il ricevitore di giro installato a
bordo del veicolo, dopo aver acquisito un segnale di giro, non registra
segnali. Questa funzione serve per la gestione degli intertempi su circuiti
con piu trasmettitori ottici: impostare il tempo di buio su un valore minimo (il
valore minimo accettato € 3 secondi) per acquisire gli intertempi ed
impostare il tempo di buio su di un valore inferiore a quello del migliore
tempo sul giro e maggiore del tempo intercorso tra I'ultimo intertempo ed il
traguardo (il valore massimo accettato & 255 secondi) per non acquisirli.
Numero segmenti pista: & il numero di segmenti nei quali & diviso il circuito
e corrisponde al numero di trasmettitori ivi presenti.
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10.5.4 — Riguadro Usa GPS Lap timer

[ Usaitemnpi sul giro da GP5

Larghezza della pista [ per la precisione dei tempi
sul giro da GPS )

EVO4 pud acquisire il tempo sul giro anche attraverso il GPS integrato. Questa
funzione deve essere abilitata attraverso I'apposita casellina come mostrato sotto.

v Usa i kernpi sul giro da GPS

Larghezza della pista [ per la precisione dei tempi
sul giro da GPS )

Permette di usare il GPS Lap timer per acquisire il tempo sul giro. Bisogna abilitare la
casellina ed impostare la larghezza del tracciato. Le opzioni disponibili sono:

e auto/moto e barca le cui misure sono pre-impostate;

e specifico che permette di impostare la larghezza del tracciato.

10.5.5 — Riguadro Velocita di riferimento

Welocikd di riferimento

Canale

BOSCH SPEED?

E possibile selezionare la velocita di riferimento, che verra poi utilizzata per il calcolo
delle marce e per alcuni calcoli di Race Studio Analysis. Le opzioni disponibili sono
tra la/e velocita dello strumento (a seconda di quante se ne siano abilitate), la
velocita GPS e la/e velocita trasmesse dalla ECU del veicolo. Nella figura sopra lo
strumento ha due velocita abilitate ed é collegato ad una ECU Bosch la quale
trasmette due canali velocita.
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10.5.6 — Riguadro Segnale in uscita (sul piedino 5 del connettore RPM)

Segnale in uscita sul piedino 5 del connettore RPM,

Seqnale |.ﬁ.llarme su un canale -

allarme

Channel_5 j Q i 0

Questa funzione permette ad EVO4 di mandare un segnale ad un sistema esterno,
tipicamente un visore od una ECU. Questo segnale in uscita € collegato al pin 5 del
connettore RPM ed ha le seguenti caratteristiche tecniche:

e Voltaggio: Dipende dal voltaggio esterno di pull-up
e Durata output: circa 0,8 secondi [solo per Lap (-) e Lap (+)]
e Tipo: puo essere tipo “Lap” o “Allarme”.

Traguardao [ - 1 { a riposo = kensione di pull up)
Traguardo { + ) { a riposo = tensione di massa)
Shift lighk

Channel_5

Le possibili opzioni sono:

e Nessuno: segnale disabilitato.

e Traguardo (-) (a riposo = tensione di pull up): quando EVO3 Pro riceve
un segnale di giro, il segnale emesso decresce dalla tensione di pull-up (a
riposo) a OV (giro) per circa 0,8 secondi.

e Traguardo (+) (a riposo = tensione di massa): quando EVO3 Pro riceve
un segnale di giro, il segnale emesso aumenta da OV (a riposo) alla tensione
di pull-up (giro) per circa 0,8 secondi.

e Shift light: quando gli RPM sono oltre la soglia impostata, il segnale
emesso aumenta da OV (OFF status) a tensione di pull-up (ON status) per il
tempo durante il quale il valore di soglia € superato. Questa funzione puo
essere utile se si vuole accendere un allarme sul visore. Inserire il valore di
soglia nell'apposita casella evidenziata sotto.

Seqgnale in uscita sul piedino 5 del connetkore RPM,
Seqnale |ShiFt light j

Allarme

Soglia superiore rprm 0

www.aim-sportline.com 126




et Race Studio Configurazione (da 2.30.05 in poi)
(l{/’) Manuale Utente
Racing Data Power Versione 1.08

e Allarme su un canale: accende un allarme quando viene raggiunta una
soglia impostata. Con riferimento all'immagine sotto a sinistra, per abilitare
guesta opzione selezionare il canale sul quale impostare l'allarme (1),
caratterizzarlo come di massimo o di minimo premendo il tasto centrale (2)
ed inserire il valore di soglia (3). L'immagine a destra mostra l'allarme
impostato: si accendera un allarme quando il valore RPM del motore (1)
sara maggiore (2) di 8000 (3).

Segnale in uscita sul piedina S del connettore RPM.

Segnale Allarme su un canale hd
Allarme 2

Segnale in uscita sul piedino 5 del connettore RPM,

Segnale Allarme suun c 2
Allarme
o [|Engine j] [rpm = ]

Vertical_acc

Lateral_acc
Longitudinal_acc
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10.6 — Come configurare i visori di EVO4

EVO4 e collegabile a tre visori (acquistabili a parte): MyChron3 Dash, TG-Dash e
Formula Steering wheel (il volante AIM). Si attivi il relativo layer:

Scegl configurazione | Canali | Configurazione ziztemna § Visore | Configuratore espanzioni via CAM

Wisori disponibili | fEEENE

M3-Dash
TG-dash
Formula Steering Wheel

La prima volta il layer sara vuoto. Attivare il menu a tendina “Visori Disponibili” e
selezionare quello installato. Si veda il capitolo 17 per ulteriori informazioni.

10.7 — Configurare le espansioni CAN
EVO4 é collegabile a molte espansioni che comunicano con esso via CAN. Si veda il
capitolo 16 per ulteriori informazioni.

Nota: nel caso l'espansione collegata sia un DaVid in versione slave si faccia
riferimento al capitolo 8.6 (DaVid in versione master) per ulteriori informazioni.

10.8 — Trasmettere la configurazione

La trasmissione della configurazione e la medesima per tutti gli strumenti AIM. Si
veda il capitolo 16 per ulteriori informazioni.

10.9 — Calibrazione ed auto-calibrazione dei sensori

Quando la configurazione e stata trasmessa € necessario effettuare la procedura di
calibrazione: auto-calibrare I'accelerometro, il giroscopio ed il potenziometro distanza
e calibrare il sensore marce, ed i potenziometri a zero centrale ed a zero iniziale.

Si veda il capitolo relativo per ulteriori informazioni.

Attenzione: se potenziometri, giroscopio ed accelerometri non sono stati
calibrati correttamente non sara possibile acquisire dati corretti né la marcia
inserita né creare la mappa del circuito. Si raccomanda di fare particolare
attenzione alle procedure di calibrazione/auto-calibrazione dei sensori.

10.10 — Il calcolo delle marce

Perché EVO4 calcoli le marce e sufficiente entrare in pista e cominciare a girare. Si
raccomanda di inserire tutte le marce, lasciando ogni marcia inserita per almeno 5/6
secondi e di avere una guida morbida evitando improvvise sgasate o frenate. Il
sistema calcolera la marcia inserita e la mostrera nel relativo campo del display.

10.11 — Visualizzazione Online

La funzione di Online fornisce molte informazioni utili. Si veda il capitolo 18 per
ulteriori informazioni.
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Capitolo 11 — Come configurare gli SMC Bridge

Per configurare correttamente gli SMC Bridge (ECU Bridge ed RPM Bridge),
utilizzare un PC ed il software Race Studio2. Questi strumenti possono essere
configurati solo via software.

Prima di iniziare la configurazione si installi Race Studio 2 ed il driver USB come
spiegato nel capitolo 2.

Lanciare il programma cliccando sull’icona corrispondente ed apparira la finestra
mostrata sotto:

[@ Race Studio 2 - version: 2.30.03

File Gestione sistema AIM  Scarico dati - Analisi - Identificazione sistema AIM  Online  Calibrazione sistema AIM - Gestione sensori personalizzati - Scela Lingua 7

AIM Sportline
The World Leader in Data Acquisition

@Calihraziune sistema AlM

= Gestione sensori 1

| == ge_rsunalizzali N

[-g Scelta Lingua | i f
s Racing Data Power

aim-sportline.com

Nella barra del titolo — bianco su sfondo blu nella figura — € riportata la versione di
Race Studio 2 installata sul PC. Subito sotto vi € la barra dei menu, mostrata in
modo piu immediato a sinistra grazie ai tasti grafici: Avvia analisi (questo pulsante
apre il software di analisi dati Race Studio Analysis), Scarica dati, Gestione sistema
AIM, Identificazione sistema AIM, Online, Calibrazione sistema AIM, Gestione
sensori personalizzati, Scegli lingua.

Da questa schermata si potranno effettuare tutte le operazioni necessarie a gestire il
sistema.
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Per accedere al menu di configurazione cliccare su “Gestione sistema AIM”; apparira
un pannello che mostra tutti i sistemi AIM gestiti da Race Studio 2: selezionare |l
tasto SMC Bridge con un doppio click o selezionarlo e premere “v" Avvia”.

File Gestione sistema AIM  Scarico dati - Analisi - Identificazione sistema AIM  Online  Calibrazione sistema AIM - Gestione sensori personalizzati - Scelta Lingua  ?

MyChron3 Kart
Plus/Geld/Ext

AlM 5par':||r|=

o diciid Deta Acmishi MyChron3 Auto/Moto
Plus/Gold/Ext
- ——,
Aim )
Avvia Analisi
M3Log/Visor XGLog
[ —

Scarico dati [

MXL
Gestione sistema AlM

DaVid

;3 ldentificazione sistema r
M VO3

%E% Online EVO3 Pro/Pista

'LE Calibrazione sistema AIM EVO4

Gestione sensori SMC Bridge

-mmlluuu ¥ ] . Gl
ﬁ Scelta Lingua I gunled waod
| i Racing Data Power

‘ @ Awvia Esci
_

Apparira la finestra “Gestione Sistema” di Race Studio 2.
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11.1 — La finestra Gestione sistema

System manager

| Frecuznas espa... [ Tot Espanch

DEFAULT ECL Briclye Mone - Mone DEFAULT 0.00.00 (him.5) 7.13.04 thm.s) 0(Hz) 0 (Hz) 0(Hz)

Scegl configuiazione | Canai | Configuazione sistema | Visste

n
e o lwmense  cleapers  wesposd oo o |1 b o< =l gmaoe o

Attraverso le pulsantiere ed i layer, evidenziati in figura, & possibile effettuare tutte le
operazioni di gestione di un sistema AIM.
La pulsantiera superiore — mostrata sotto — € composta da quattro tasti:

e Trasmissione: trasmette la configurazione allo strumento ed é attivo con
qualsiasi layer; necessita che lo strumento sia acceso e connesso al PC.

e Lettura: legge e salva la configurazione dello strumento ed € attivo solo nel
layer “Scegli Configurazione”.

e Informazioni rete-CAN: identifica la rete CAN connessa al PC, ovvero lo
strumento e le sue periferiche. Premendolo appare una finestra di attesa
temporale e — una volta stabilito il collegamento — la finestra “Informazioni
rete CAN”. Nell’esempio sotto la rete CAN é composta da un ECU Bridge
Master e da una espansione: SmartyCam.

Informazioni strumenti rete CAN. =]

N | Categoria .. |Tipo centralina | Home Espansione [1D centralina |Data identi... | ver. Firmw. . | Data Fimw... |
MASTER  ECU Bridge Master 2200167 Z7j05/2009 45.01.02  07/05/2009
CAMEPH... SmartyCam 55678433 | 20j03/2003 | 47.04.00 | 28/05/2009

1
2
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e Imposta funzioni per SmartyCam: permette di impostare i canali di
SmartyCam e serve solo per ECU Bridge. Premendolo apparira il pannello
che mostra tutte le funzioni supportate dalla ECU cui il Bridge € collegato;
esse saranno mostrate come “non impostata” e si potranno impostare.

Abbina Funzioni ai Canali

Abbina Funzioni ai Canali

FUMZIONT CANALL FUMZIONI CANALL

GIRI MOTORE |Engine GIRI MOTORE | AIM_RPM

VELOCITA' DI RIFERIMENTO éSDeEdJ WELOCITA' DI RIFERIMENTO éSpeedJ

MARCE | Calculated_Gear MARCE |- non disporibile --

TEMPERATURA ACOQUA 1~ nan dispanibile -- TEMPERATURA ACQUA {-- MO IMPOSTATA - =]
TEMPERATURA TESTATA ;-- nion disponibile -- TEMPERATURA TESTATA ;--- MON IMPOSTATA --- =]
TEMPERATURA SCARICHT -- nion disponibile -- TEMPERATURA SCARICHI ;--- MON IMPOSTATA --- =l
TEMPERATURA OLIO " nion disponibile - TEMPERATURA OLIC E"' MON IMPOSTATA --- =l
PRESSIONE OLIO |-~ non disponibile -- PRESSIONE OLIO (=== NOMW IMPOSTATA --- =l
PRESSIONE FREMO nion disponibile -- PRESSIONE FREMO - WOM IMPOSTATA --- =l
ROME RS T it TRoTE pos T |
POSIZIONE FRENO 1=~ non disponibile -- POSIZIONE FRENO 1= WON IMPOSTATA --- =l
POSIZIONE FRIZIONE E—— nion disponibile - POSIZIONE FRIZIONE E——— MOM IMPOSTATA - =
POSIZIONE YOLAMNTE +-- nion disponibile -- POSIZIONE YOLANTE +-- non disponibile --

LAMBDA - non dispanibile -- LAMBDA e NOM IMPOSTATA - =
ACCELERAZIONE LATERALE - NOM IMPOSTATA --- ACCELERAZIONE LATERALE non disponibile -

ELERATIONE LN E HeoeTaTa SR TIONE Lo s|:.|o.n e
LIVELLC CARBURAMNTE di ibile -- LIVELLO CARBLIRANTE - WOM IMPOSTATA =l

[ Disabilita filtri sui canali

I Disabilits Filri sui canali m
Bisognera decidere quale canale associare a quale funzione. Con riferimento alle
immagini sotto, per esempio, per impostare il canale temperatura acqua su
SmartyCam premere la freccia a fianco del canale ed apparira un menu a tendina
che mostra i canali temperatura disponibili. Selezionare quello che sara mostrato sul
video di SmartyCam e premere OK. Nel caso il canale desiderato non sia mostrato
abilitare la casellina “Disabilita filtri sui canali” e tutti i canali disponibili saranno
mostrati indipendentemente dal fatto che siano canali temperatura 0 meno.

Abbina Funzioni ai Canali

Abbina Funzioni ai Canali

FUNZIONT CANALL FLINZIONE [ canat

GIRI MOTORE AIM_RPM GIRI MOTORE ‘Engine

YELOCITA' DI RIFERIMENTO Speed_1 YELOCITA' DI RIFERIMENTO Speed_1

|MARCE gnan disporibile - MARCE | Calculated_Gear
TEMPERATLIRA ACQLA - NOM TMPOSTATS - B TEMPERATURA ACGUA |- non disponibie -
TEMPERATORG TESTRTH - MON ATA - TEMPERATIURA TESTATA {=- nen disporibile --
TEMPERATURA SCARICHI _ TEMPERATLRA SCARICHI -~ non disporilile -~
TEMPERATLIRA, OLID :m:\‘;\;ﬂgﬁﬂg{mp TEMPERATLRA OLIO '~ nen disponibile --
PRESSIONE OLIO AIM_EXHALIST_TEMP PRESSICNE CLIO - non disporibil -
PRESSIONE FRENO AIM_FUELTEMP PRESSIONE FRENO

THROTTLE_POS - MOM IMPOSTATA =l THROTTLE_FOS o disporibile -
POSIZIONE FRENO - MOM IMPOSTATA, - =l POSIZICNE FRENO -~ nen disponibile --
POSIZIONE FRIZIONE - NON IMPOSTATA -—- = POSIZIONE FRIZIOHE -~ non disporilie -~
POSIZIONE YOLANTE — nan disporibile — POSIZIONE YOLANTE - ruom disporiile -
LAMED: === MOM IMPOSTATA --- =l LAMEDA i non disponibile -
ACCELERAZIONE LATERALE - nan disporibile — ACCEL OH IMPOSTATA, -
ACCELERAZIONE LONGITUDINALE - nan disponibile — ACCELERAZIONE LONGITUDINALE - NON IMPOSTATA
LIVELLO CARELRANTE - NON IMPOSTATA -—- = non dispanibile
BATTERIA — MOM IMPOSTATA — |

m [~ Disabilita filtri sui canali m m

La Tabella Configurazione selezionata, posta immediatamente sotto, mostra i dati
principali relativi alla configurazione sulla quale si sta lavorando.

Conligurazione selezionata

‘ Tempo disponibile |Tempu con GPS | Frequenza totale |Frequanza master | Frequenza espa... | Tot. Espansioni
0.00.00 thm.s) 71304 thm.s) 0(Hz) 0 (Hz) 0(Hz) o

Mome installazione |TipU centralina ‘ Ecu |Nume weicolo
DEFALLT ECL Bridge BOSCH - W34 DEFALLT
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Ancora sotto questa tabella sono visibili quattro layer:

Sceqli configurazione l Canali ] Configurazione sistema] Wizore ]

e Scegli configurazione: permette di scegliere su quale configurazione
operare; € sempre attivo.

e Canali: imposta i canali di ECU Bridge/RPM Bridge. E attivo solo se sono
presenti configurazioni nel layer “Scegli configurazione”.

e Configurazione sistema: permette di impostare la configurazione di ECU
Bridge/RPM Bridge. E attivo solo se ci sono configurazioni nel primo layer.

e Visore: permette di impostare la configurazione del visore di ECU
Bridge/RPM Bridge. E attivo solo se sono presenti configurazioni nel layer
“Scegli configurazione”. Si faccia riferimento al capitolo relativo ai visori per
ulteriori informazioni.

11.1.1 — Il layer Scegli configurazione
Il layer “Scegli configurazione” — mostrato sotto — & cosi articolato:

[ system manager

i S Bz o

Configurazions selezionata

Mome installazione |Tipo centraling |Ecu | Mome veicalo |Tampo disponikile |Tempo con GRS |Frequenza totale ‘ Freguenza master |Frequenza ESpa... |T01. Espansioni ‘
DEFALLT |Ecu Bridge |BoscH - wsa | DEFALLT | nooooghnsy | 71304 (hms) |0 0 (Hz) [0 o \

Secegli configurazione Jf Canali | Configurazione sislema' izore |

Mame installazione Centralina Produttore ECU

N Modella ECU Mome weicolo Buio |Inte‘.. |Ve| |Temp |Creata Tat. ...

1 DEFALLT ECL Bridge | None | More DEFALLT 3 1 kmjh =leCc x| Junezz, 2000 |0
Il CEFALLT ECL Bridge _~|/BoscH | M54 | DEFALLT 8 1 kmfh =l*C x| unezz, 2009 0
3 |DEFALLT ECU Bridge | Nore | Mare DEFALLT 3 1 kmgh =l°C =] une2z,2009 0

In alto vi & una pulsantiera composta da cinque tasti:

Nuova: crea una nuova configurazione;

Cancella: cancella una configurazione;

Clona: clona una configurazione esistente;

Importa: importa una nuova configurazione da un file;
Esporta: esporta una configurazione in un file.

Al centro del layer vi e il database delle configurazioni disponibili. Per operare su
una di esse cliccare su una qualsiasi delle celle che compongono la configurazione e
I'intera riga sara selezionata (evidenziata in giallo).

In caso di prima configurazione la tabella centrale sara vuota.
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11.2 — Creare una nuova configurazione

Premendo il tasto “Nuova” nel layer “Scegli Configurazione” della finestra di
configurazione sistema appare questa finestra:

Nuova configurazione

Tipo centralina |EEU Bridge j
Produttare ECL |None j
Modslo ECU [None =l
Mome della nuova configurazione |DEFAULT
Norme Yeicolo \DEF&ULT

Unita di misura delle velocita

Unita di misura delle temperature

Led Lef Lol

Unita di misura delle prezsioni

E necessario impostare alcuni parametri:

e Tipo centralina: scegliere il Bridge.

e Produttore ECU: selezionare il produttore della ECU installata sul veicolo.
Per RPM Bridge il parametro e impostato su “Not supported”.

e Modello ECU: selezionare il modello della ECU. Per RPM Bridge il

parametro € impostato su “Not supported”.

Nome della nuova configurazione: inserire il nome della configurazione.

Nome veicolo: inserire il nome del veicolo.

Unita di misura delle Velocita: scegliere tra km/h e mph.

Unita di misura delle Temperature: scegliere tra °C e °F.

Unita di misura delle Pressioni: scegliere tra Bar e PSI.

Premere “OK” per salvare (o “Annulla” per uscire senza salvare).
Il sistema tornera alla finestra principale di gestione sistema.
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11.3 — Canali

Si attivi il layer “Canali”. L’aspetto di quel layer dipende dal Bridge e dalla ECU cui e
eventualmente connesso (solo ECU Bridge). Sotto vi € un ECU Bridge collegato alla
ECU Bosch MS4.

Canfigurazione selezionata

DEFALLT

[ System manager ‘El ‘il
MNome installazione ‘ Tipo centraling ‘ Ecu | Mome veicolo lTampn disponibile lTampn con GPS |Frequenza totale ‘ Freguenza master | Frequenza espa | Tot. Espansioni ‘
|ECU Bridge |BOSCH - M54 |DEFALLT Looooogms) J7az0atms) [0 loHz) ) o
Scegli configurazions | Canasli | Configurazions sislemal “Wisore |

Abil, Mome canale Freq. ‘ Sensore Usato | Unité Inizioscala Fondoscala

[” DISABILITATO Calculated_Gear MNo_Merm Marce calcolate # 1] a

[ ABILITATO BOSCH_RPM No_Mem j Sensare giri motare rpm a 15000

¥ ABILITATC BOSCH_VEHICLE_SPEED No_Mem | sensore velocita kmfh 1 0.0 500.0

¥ ABILITATO BOSCH_TP3 No_Mem j Sensore percentuals o j a 500

¥ ABILITATO BOSCH_IGNIT_AMG No_Mem _~| Sensore angolo deg 01 | o0 15,00

¥ ABILITATC BOSCH_ENGINE_TEMP No_Mem | Sensore kemperatura °C ~lo 15

¥ ABILITATO BOSCH_OIL_TEMP No_Mem j Sensore kemperatura C j a 130

¥ ABILITATO BOSCH_FUEL_TEMP No_Mem j Sensore kemperatura C j =50 215

¥ ABILITATO BOSCH_AIR_TEMP No_Mem j Sensore kemperatura °C j =50 215

[” DISABILITATO BOSCH_GEAR No_Mem j Sensore marcia # =50 150

v ABILITATC BOSCH_GEAR_OQIL_P No_Mem | oltmetro L _~| 50,0 150.0

¥ ABILITATO BOSCH_FUEL_PRESS No_Mem j Sensore pressione bar .1 j 0.0 100.0

¥ ABILITATO BOSCH_WATER_PRESS No_Mem j Sensore pressione bar .1 j =900 0.0

v ABILITATO BOSCH_ATM_PRESS No_Mem j Sensore pressione mbar j a 190

¥ ABILITATO BOSCH_OIL_PRESS No_Mem j Sensore pressione bar .1 j 0.0 210.0

v ABILITATC BOSCH_LAMEDAL No_Mem | Sonda Lambda # .001 0,000 210,000

v ABILITATC BOSCH_LAMEDAZ No_Mem | Sonda Lambda # .001 0,000 16,000

v ABILITATC BOSCH_AFRI No_Mem | Sonda Lambda AfF 1 | oo 16,0

v ABILITATC BOSCH_AFRZ No_Mem | Sonda Lambda AfF 1 -l oo z.0

¥ ABILITATO BOSCH_INI_TML No_Mem _=| rologio di sistema ms .01 | o0 200

¥ ABILITATC BOSCH_INI_TMZ No_Mem | ©rologio disistema ms .01 _~| 0.0 500,00

v ABILITATO BOSCH_FUEL_USED No_Mem | Sensore volumetrico |1 ~lon 500,0

¥ ABILITATO BOSCH_ACC_Y No_Mem | accelerometro laterale g .01 0,00 500,00

¥ ABILITATO BOSCH_ACC_Y No_Mem | accelerometro laterale g .01 0,00 500,00

¥ ABILITATO BOSCH_ACC_Z No_Mem | accelerometro laterale g .01 0,00 500,00

v ABILITATC BOSCH_BRAKE_PR. No_Mem j Sensore pressione bar .1 j 0.0 500.0

v ABILITATC BOSCH_BRAKE_PF No_Mem j Sensore pressiong bar .1 j 0.0 500.0

[v ABILITATO BOSCH_ERAUST_GAS No_Mem | Sensore kemperatura °C ~la 500

[v ABILITATO BOSCH_SPEED_FL No_Mem | Sensore velocita kmfh 1 0.0 500.0

[v ABILITATO BOSCH_SPEED_FR No_Mem | Sensore velocita kmfh 1 0.0 500.0

[v ABILITATO BOSCH_SPEED _RL No_Mem | Sensore velocita kmfh 1 0.0 500.0

[v ABILITATO BOSCH_SPEED_RR. No_Mem | Sensore velocita kmfh .1 0.0 500.0

Questa tabella mostra tutti i canali dello strumento con le relative caratteristiche:

ID: mostra I'etichetta del canale.

Abil: mostra lo status del canale (abilitato o disabilitato). Esso € modificabile
con un doppio click sulla cella tranne per RPM e Gear. Quest'ultima deve
essere impostata dal layer “Configurazione Sistema”.

Nome Canale: permette di dare un nome al canale.

Freq.: permette di impostare la frequenza di campionamento di ogni canale
acquisito dallo strumento Essa influisce sul tempo totale disponibile,
evidenziato nella figura sopra, che diminuisce al’aumentare della frequenza
di campionamento di ogni canale perché la memoria si riempie prima.
Sensore usato: indica il sensore installato su quel canale.

Unita: mostra l'unita di misura selezionata per ogni canale; € possibile
cambiarla con un doppio click sulla cella.

Inizio scala e Fondoscala: mostra i valori di inizio scala e fondo scala del
sensore e permette di cambiarli con un doppio click sulla cella.

www.aim-sportline.com 135




./@ Race Studio Configurazione (da 2.30.05 in poi)
@f o Manuale Utente
Versione 1.08

Racing Data Power

Il layer “Canali” di RPM Bridge, invece, € mostrato sotto.

[#] system manager

“ M‘ e _ M

Configurazione selezionata

Mome installazione | Tipo centralina | Ecu | Mome veicolo

| Tempo disporibie | Tempo con 6PS [ Frequenzatotsle | Freouenza master | Frequenza espan... | Tat. Espansi
DEFALLT | RPM_Bridge Mot supported - ... |DEFALLT | 00000thms) | 74304 (hms)  |0(H) |0 tHz

| tHzy o

Abil. | Nome canale ‘ Sensore usato

D
RPM [ ABILITATO Engine j Giti rotore

Inizioscala Fondoscala
0 20000

| soli parametri impostabili sono:"Nome canale”, “Inizio scala” e “Fondo scala”.
11.4 — Configurazione sistema — ECU Bridge
Si attivi il layer “Configurazione Sistema”.

Sceﬁli confiﬁurazionel Eanali' Configurazione sistema IVisore |

R

SENSOre marce

segnale - _ il

Max marcia utilizzata El
RFM max 20000 v

Usa i tempi sul giro da GPS

Larghezza della pista:

Welocita di riferimento

Canale | welocitd GRS hd |

11.4.1 — Riguadro RPM

RPM

Segnale ECU

==l
RFM max 20000 vJ

E impostato su “segnale ECU”; inserire il valore massimo RPM.
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11.4.2 — Riguadro Sensore marce

SEnsore marce

Messuno | Calcolate

ECU Max marcia utilizzata |6

Le opzioni disponibili sono:

¢ Nessuno: non si desidera vedere la marcia inserita.

e ECU: si desidera acquisire questa informazione dalla ECU del veicolo.

e Calcolate: per calcolare la marcia inserita con un algoritmo basato su RPM
e velocita; inserire il valore della massima marcia utilizzata.

11.4.3 — Riguadro usa i tempi sul giro da GPS

™ Use GPS Lap Timer ‘|7 Usa i temnpi sul giro da GPS'
Track width { For GPS Lap Timer precision J: m Larghezza della pista { per la precisione dei tempi I 10 m
sul giro da GPS )
m I 100 m
- -

ECU Bridge puo acquisire il tempo sul giro utilizzando il GPS integrato in
SmartyCam. La funzione deve essere abilitata attraverso I'apposita casellina come
mostrato nellimmagine sopra a destra. Le opzioni disponibili sono:

e auto/moto e barca le cui misure sono pre-impostate;

e specifico che permette di impostare la larghezza del tracciato.

11.4.4 — Riquadro Velocita di riferimento

Yelocitd di riferimenta

Canale BOSCH_SPEED_FL |

BOSCH_WEHICLE SPEED
‘BOSCH SPEED FL
BO'SCH_SPEED_FR
BOSCH_SPEED_RL
BOSCH_SPEED_RR
Velocitd kS

E possibile selezionare la velocita di riferimento utilizzata per il calcolo delle marce e
per alcuni calcoli di Race Studio Analysis. Le opzioni disponibili sono tutte le velocita
trasmesse dalla ECU e la velocita GPS. Nella figura sopra la ECU Bosch MS4
fornisce la velocita ruota anteriore sinistra (FL), ruota anteriore destra (FR),
posteriore sinistra (RL) e posteriore destra (RR).
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11.5 — Configurazione sistema di RPM Bridge

Attivando il layer “Configurazione Sistema” apparira questa finestra:

Seeql configurazions | Canalill Configurazione sistema IEisole |

RFM

Fatkare RPM /1 W

RPM mazx 16000 b

IJsa i tempi sul giro da GPS

Larghezza della pista: SutaMaoto 10 m

Barca m

Specifica i

Welocika di riferimento

Canale Welocitd GPS

11.5.1 — Riguadro RPM
RPT
Fatkore RPM 11 w
RPM max 16000 w

Selezionare dal menu a tendina il fattore RPM ed inserire il valore massimo RPM.
11.5.2 — Riquadro usai tempi sul giro da GPS

[JUsa i tempi sul giro da GPS ( IJsa i kempi sul giro da GF'S]

Larghezza della piska: m Larghezza della pista:

RPM Bridge puo acquisire il tempo sul giro utlizzando il GPS integrato in
SmartyCam. La funzione deve essere abilitata attraverso I'apposita casellina come
mostrato nell'immagine sopra a destra. Le opzioni disponibili sono:

e auto/moto e barca le cui misure sono pre-impostate;

e specifico che permette di impostare la larghezza del tracciato.
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11.6 — Come configurare i display di ECU Bridge/RPM Bridge

ECU Bridge ed RPM Bridge sono € collegabili a tre visori (acquistabili a parte):
MyChron3 Dash, TG-Dash e Formula Steering wheel (il volante AIM). Si attivi il
relativo layer (cerchiato sotto):

Sceqli configurazione | Canali | Configurazione sistemna § Yisore

Wisori disponibili | FEEENE

rM3-Dash
TG-dash
Formula Skeering Wwheel

La prima volta il layer sara vuoto. Attivare il menu a tendina “Visori Disponibili” e
selezionare quello installato. Si veda il capitolo 17 per ulteriori informazioni.

11.7 — Trasmettere la configurazione

La trasmissione della configurazione é la medesima per tutti gli strumenti AIM. Si
veda il capitolo 13 per ulteriori informazioni.

11.8 — Il calcolo delle marce

Perché ECU Bridge calcoli le marce é sufficiente entrare in pista e cominciare a
girare. Si raccomanda di inserire tutte le marce, lasciando ogni marcia inserita per
almeno 5/6 secondi e di avere una guida morbida evitando improvvise sgasate o
frenate. Il sistema calcolera la marcia e la mostrera nel relativo campo del display.

11.9 — Visualizzazione Online

La funzione di Online fornisce molte informazioni utili. Si veda il capitolo 18 per
ulteriori informazioni.
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Capitolo 12 — Creare un sensore personalizzato

Questa funzione permette di creare un sensore “personalizzato” impostandone la
curva caratteristica ed e molto utile quando il sensore in questione (pressione,
temperatura o altro) installato sul veicolo non € nella lista dei sensori disponibili.

Attenzione:
I'opzione “Sensori Personalizzati” si intende solo per utenti esperti.

Premere il tasto “Gestione Sensori personalizzati” nella barra dei menu o nella
pulsantiera verticale. Nei sistemi MyChron3 esso si trova anche nella finestra di
Gestione sistema come mostrato dalle immagini sotto.

4| Race Studie 2 - versien; 2.30.18
Fle Gestine sstema M Scark deti Ansls  kdenifcasione sstema AN Crine  Calbradone ssiema AN [Gesinre srson serssralsixd] Soskaligus 7

|Mome vecoks | Tempo daponkde | Tempo conGfs |
1A hAg) | 40 hag |00
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Apparira questa finestra:

Sensori personalizzati El
Tipo dimisurs [Temperstura [=| Calcola curva
w[m¥] v |°C ¥ | Errote curva Scedli sensare
] 0 0.000
w2z |0 0 0.000 0.000
[ O | RN | ETR
4 ’7 0.000
L O /O |
"6 0.000
T | |
mE 0.000 Hame sensore
e ’7
0 0.000
et ’— ’7 ’— P Sahasensore
. 0.000
refo o e 0.0010)0 e — e
|l ’7,7’7 y=al 4+ al*x + a2*x"2 + a3* %3 + a4 *ud
[~ 15
]
el g
17 a0t
T_io e o | i
T2 T e mom = forEEEEE

Essa permette di: creare/eliminare un sensore personalizzato ed importare/esportare
un sensore o tutti i sensori.

Per creare un sensore personalizzato:

Sensori personalizzati

Tipo di misura Temperatura -
w« [miv] Tem) |ratura
W1 |0
W2 |o
Cliccare sul menu a tendina “Tipo di misura” ;j -
e selezionare la categoria cui il sensore rs [0
appartiene. re P Lambda
re o vome
re |2 Fortats  volume
3 |0
[~ 10 |0 Personalizzata
I~ 11 |0
™12 |0
Tipa di misura ILunghﬁ ;I
- - - - - X[m'ul]
Selezionare 'unita di misura corrispondente F1 [o
al sensore da creare. w2 [0
[ 3 |o
T4 |0
s |o
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Abilitare le caselline a sinistra corrispondenti
al numero di valori sperimentali che si
vogliono usare (consentiti fino a 20).

Inserire i valori corrispondenti al sensore
che si vuole creare nelle due colonne a

sinistra.

x[mV]: voltaggio in wuscita dal
sensore in mV (asse X della curva
di calibrazione);

y: valori del tipo di misura scelta
relativi al voltaggio in uscita — i
valori sono interpolati usando un
polinomio (asse Y);

Errore curva: questa colonna é utile
per verificare che la curva calcolata
dal software sia fedele ai valori
sperimentali.

Race Studio Configurazione (da 2.30.05 in poi)
Manuale Utente
Versione 1.08

[ 1 XXX AAFA

Sensori personalizzati

Tipa di misura |Lunghezza o | | Calcala curva I
Sceqli sensore

0 i i i R i i i i
3

20

\;\

w ] v Ikm—;| Errore curva

W 1 |D |118 |—D.812
v 2z |123 |109 |0.339 118
W 3 |552 |aa |0.243 X\
v 4 |1398 |61 |—D.624 94
[ & |2?09 |31 |D.61? h\
v & |36I33 |14 |-U.4|:|5 70
v 7 |4484 |-3 |U.|:|92
Ce | | 45
9
[~ 10 21

11

12 3

o 897

1794 2690 35874484

a0 | 117.188275

al | -6,184270=-002

az | 0,000021

a3 | -4,599420=-009

|
|
|
|
|
I yo=al + al*x + a2* 22 + a3* "3 + at* x4
|
|
|
|
|

a4 | 3,770901=-013

Sub_Hzo
Custam_001
Custom_002

Mame sensore

- Salva sensore

= Elimina sensore

Irporta sensori

Esporta il sensore

m
r Espiorka butti i sensori

"

]

Dopo aver inserito i valori sperimentali:

cliccare sul tasto “Calcola curva” (1);

riempire la casellina “Nome Sensore” (2);

cliccare sul tasto “Salva sensore” (3);

cliccare sul tasto “Esci” (4):

impostare il nuovo sensore sul canale desiderato nella finestra canali.
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Capitolo 13 — Trasmettere la configurazione

Per trasmettere la configurazione lo strumento deve essere acceso e collegato alla
porta USB del PC tramite I'apposito cavo. Premere il tasto “Trasmissione” nella
finestra di Gestione sistema ed il sistema trasmettera automaticamente la
configurazione allo strumento.

Attenzione: una volta che la configurazione e stata trasmessa allo strumento
essa non viene salvata nel database delle configurazioni del software. Questo
significa che per averne una copia nel database € necessario leggerla e
salvarla. Per leggere e salvare una configurazione premere il tasto “lettura”
nella finestra di “ Gestione sistema”: essa apparira come ultimariga nella parte
centrale della finestra e sara evidenziata in giallo.

13.1 — Possibili problemi di trasmissione della configurazione

Durante la trasmissione della configurazione possono apparire vari messaggi di
errore:

B RaceStudioConf

Controllare che il cavo USB sia correttamente
inserito nella porta USB del PC e nella porta USB ﬂ Impossibile comunicare con la centralinat
dello strumento, che lo strumento sia acceso e ri- .

provare a trasmettere la configurazione.

Il sistema avverte l'utente che la configurazione
che si sta cercando di trasmettere ha ) Lostes e s etk
un’impostazione marce diversa. -

Si prema “Si” solo se si vuole cambiare
I'impostazione delle marce.

‘funi aggiornare il sistema d'acquisizione?

L2}

Il sistema avverte che lo strumento ha dei dati [|=lEEEEEEEl
memorizzati che saranno cancellati trasmettendo | 1\ o o e e
la configurazione. Si prema “Si” solo se si vogliono il e

cancellare i dati dalla memoria dello strumento. e
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Capitolo 14 — Calibrazione ed auto-calibrazione dei sensori

Quando la configurazione é stata trasmessa € necessario effettuare la procedura di
calibrazione, ovvero auto-calibrare I'accelerometro, il giroscopio ed il potenziometro
distanza e calibrare il sensore marce, il potenziometro a zero centrale ed |l
potenziometro a zero iniziale installati sul veicolo.

Attenzione: se potenziometri, giroscopio ed accelerometri non sono stati
calibrati correttamente non sara possibile acquisire dati corretti né la marcia
inserita né creare la mappa del circuito. Si raccomanda quindi di fare
particolare attenzione alle procedure di calibrazione/auto-calibrazione dei
sensori.

Per accedere alla schermata di calibrazione/auto calibrazione, riportata qui sotto,
premere il pulsante “Calibrazione sistema AIM” sulla pulsantiera verticale di sinistra o
sulla barra dei menu di Race Studio 2.

Mome configurazione Tipo di zsistema
| LOGGER_CONF | EVO3PISTA

Sensori da autocalibrare

0] Mome canale Senzore uzato Stato Fremi qui per calibrare

ACC_2 Acc 2 Accelerometro longitudinale Walori predefiniti I oEY [ TR
ACC_1 Acc_1 Accel tro bras I VYalori predefiniti I oF N 7
Senzon da calibrare

(0] Mome canale Sensore uzato Stato Premi qui per calibrare
CH_8# Channel_8 Potenziomebro marce Da calibrare IR TE

e ——— (e

Attenzione: per eseguire correttamente le procedure qui descritte, tenere il
veicolo il piu orizzontale possibile (se € una moto lasciarla sul cavalletto).
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14.1 — Procedura di calibrazione dei sensori (salvo sensore marce)

Premere il pulsante “calibra” corrispondente al canale da calibrare e seguire le
istruzioni che appaiono sul monitor del PC. Le figure sotto mostrano a sinistra il
pannello di calibrazione di un potenziometro con zero centrale, a destra il pannello di
calibrazione di un potenziometro con zero iniziale.

Calibrazione sensore E| Calibrazione sensore g|
Mome canale Tipo sensore Unita di misura Mome canale Tipo sensore Unita di misura
Channel_3 Potenziometra con zero centrale mm Channel_2 Paotenziometra con zero iniziale mim
‘alore dati arezzi “alore misura alore dati grezzi “alore misura
Walori attuali | 1486 | 1527 Walor attual ‘ 082 | 0.0

24 i POSIZ. DI RIPOSO a dati grezzi 1082 0

POSIZ. INFERIORE w | 1292 | m

POSIZ. DI RIPOSO

-- COME CALIBRARE IL PROPRIO SENSORE - - COME CALIBRARE IL PROPRIO SEMSORE
1- M antenere il sensore nella posizione di riferimento superiore [0 completamente a destra) e 1- tantenere il sensore nella pozizione di riferimento superiore [0 completamente a destra) e
premere sul comizpondente pulsante <Memorizza dati grezzi>. premere sul conispondente pulsante <kemonizza dati grezziz.
2. M antenere il senzore nella posizione di riposo (o centrale] e premere sul cormspondente 2- Mantenere il senzore nella posizione di iposo (o centrale) e premere sul corispondente
pulzante <Memorizza dati grezzi>. pulzante ¢<Memornizza dati grezziz.
3- Mantenere il sensore nella posizione diriferimenta inferiore (o completamente a sinistra) & 3- Intradurre i valon della misura corispondenti alle pasizioni di riferimento indicate sopra.

premere sul comispondente pulsante <Memarizza dati grezziz .
Premere <0K> per concludere.
4 Introdumre i valor della miswa comispondenti alle posizioni di iferimento indicate sopra.

Premere <0F> per concludere:

EE oo

Quando i sensori sono stati calibrati il loro stato nella finestra “Calibrazione sensori”
diverra “Calibrato” e sara in rosso ed il pulsante “v' Trasmetti calibrazione” sara
abilitato. Premerlo e trasmettere la calibrazione.

Calibrazione sensori

Mome configurazione Tipo di sistema
| LOGGER_CONF | EVO3PISTA

Senzorni da autocalibrare

1o} Mome canale Sensore usato Stata
ACC_2 Acc 2 A | tro longitudinal Yalori predefiniti
ACC_1 Acc 1 Accelerometro tra versale Yalori predefiniti Calibra

Senzori da calibrare

18] Mome canale Senzore uzato Stato Fremi qui per calibrare
CH_2 Channel_2 Potenziometro con zero iniziale Calibrato
CH_3 Channel_3 Potenziometro con zero centrale Calibrato
CH_8 Channel_8 Potenziometro marce [Fa canorare

Trasmetti calibrazione m

Si ricorda che questa procedura € fondamentale per acquisire dati corretti.
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14.2 — Procedura di auto calibrazione dei sensori

Premere il tasto “Premere qui per auto-calibrare tutti i sensori nella lista” per auto-
calibrare accelerometro, giroscopio o potenziometro distanza.

Calibrazione sensori

Mome configurazione Tipo di sistemna
| LOGGER_COMF | EVO2PISTA

Sensori da autocalbrare

I Morme canale Senzare usato Stato Premi qui per calibrare

ACC_2 Acc_2 Accel tro longitudinal Yalori predefiniti I 1 T
ACC_1 Acc_1 Accelerometio brasversale Yalori predefiniti IV 1 T
Sensori da calibrare
1o} Morme canale Senzore usato Stata Premi qui per calibrare
CH_8 Channel 8 Potenziometro marce Da calibrare I T

J Trasmetti calibrazione m

Lo status di calibrazione dei sensori nella finestra “Calibrazione sensori” passera a
“Calibrato”, in rosso ed il pulsante “v'Trasmetti calibrazione”, in basso a sinistra, sara
abilitato: premerlo e trasmettere la calibrazione.

Si ricorda che questa procedura € fondamentale per acquisire dati corretti.

14.3 — Procedura di calibrazione del sensore marce

Per calibrare il sensore marce € necessario che si sia gia impostato il relativo
pannello della finestra “configurazione sistema”’. Come mostrato sotto deve essere
scelta 'opzione “Potenziometro”.

Sensare marce

Messuno Calcalate [
Potenzioretro |

Nel caso in cui durante la trasmissione della configurazione comparisse la finestra
qui sotto, premere il tasto “Si".

B RaceStudioConf X

La configurazione delle marce del sistema d'acquisizione
ol / & diversa da quella di Race Studio.

Yuoi aggiornare il siskema d'acquisizione?

S Mo
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Successivamente premere il pulsante “Calibrazione sistema AIM” nella barra dei
menu o nella pulsantiera verticale a sinistra ed apparira questa finestra:

Calibrazione sensori

Mome configurazione Tipo di zigtema
| LOGGER_CONF | EWD3PISTA

Senzon da autocalibrare

[} Mome canale Sensore uzato Stato Fremi qui per calibrare
ACC_2 Acc_2 Accelerometro longitudinale Yalon predefiniti N[ T
ACC_1 Acc_1 Accelerometro trasversale Yalorni predefiniti I [ T

Senzon da calibrare

(8] Mome canale Senzore usato Stata
CH_8 Channel_8 Potenziometro marce Da calibrare

off Trazmett calibrazione m

Premere il tasto ‘Calibra’ corrispondente al potenziometro marce.
Comparira la finestra qui sotto:

Calibrazione del sensore del cambio |z|
Murnero marcia ‘Walore grezzo
NEUTREL B [0
Selezionate la casela
TSI ID carispondente al vostro
massimo numero di marce
i | ID poi cliccare
WANTI
#3 IU
R |D
e | |D
el ID— AVANTI
a7 W E u CALIBRAZIONE FINITA ]
#a ID
r { RIESEGUI CALIBRAZIONE ]
. e —

Segquire le istruzioni che compaiono nella parte destra della finestra (selezionare la
casella corrispondente al massimo numero di marce, cliccare “Avanti”’; inserire la
folle, premere “Avanti”; inserire la prima, premere “Avanti” e ripetere fino
all'inserimento dell’'ultimo rapporto).
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Una volta terminata la procedura, il pulsante “v' Calibrazione finita” sara abilitato:
premerlo.

| cambio

OME FINITA

Il sistema uscira dalla finestra di calibrazione del sensore marce per tornare alla
finestra generale di calibrazione dei sensori. Lo status del potenziometro marce sara
“Calibrato” in rosso ed il pulsante “v" Trasmetti Calibrazione” sara abilitato: premerlo.

Calibrazione sensori

Mome configurazione Tipo di sistema

| LOGGER_CONF | EVO3 PISTA

—Senzon da autocalibrare

o Marme canale | Senzore uzato | Stato | Premi qui per calibrare
ACC_2 Acc_ 2 Accelerometro longitudinale Yalori predefiniti ahbra
ACC_1 Acc_1 Accelerometro trasversale WYalori predefiniti ahbra

—Senzor da calibrare

o | MName canale | Sensore usato |
CH_8 Channel B Potenziometro marce

Premi qui per calibrare

of Trasmetti calibrazione m
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Capitolo 15 — Come calcolare le marce

La procedura di calcolo delle marce deve essere impostata via software:
e selezionare I'opzione “Calcolate” nella finestra di configurazione sistema;
e specificare se si disponga o meno di un sensore di folle;
e inserire la massima marcia utilizzata;
e trasmettere la configurazione allo strumento.

SEnsare marce

Messuno

—

Paotenziometro Massima marcia utilizzata | &

[v with neutral signal

Nota: DaVid, il Data Video Recorder, richiede che si abiliti la casellina "riavvia

calibrazione marce” del layer “Scegli Configurazione” nella finestra di Gestione
sistema mostrato sotto.

|2% System manager

——

Configurazione selezionata

Mome instalazione | Tipo centraling |Ecu ‘ Mome veicolo |Tempo disponibile |Frequenza totale
DEFALLT | David Standalone |BOSCH - Ms3 |DEFaULT | 35408 hms) 298 tHz)

S cegl configuiazione REanal | Yisors | David |

% Nuova ﬁ Cancella é Clona -J? Importa -ﬁl Esporta Riavvia calibrazione marce [ l

Giro Unit di misura

Tempo di buio g Unita weloritd km/h b
S
Mum, segmenti pista i Lar S RNETTEEE u b

L] Mome installazione Centralina Produttore ECU | Madello ECU [ Home veicolo [Buio [ rum, seqmenti pista | vel [ Temp [ Display [ creata
1 DEFALLT BOSCH M3 DEFRALLT 8 1 kmyih =5 Nessuno April 23, 2000
2 DEFALLT David Standalone DELPHI MEFI-4B DEFALLT Ll 1 kmjh °C Nessuno April 27, 2010

I |
<] I |

Una volta impostato il sensore marce e trasmessa la configurazione, la procedura di

calcolo deve essere effettuata agendo sulla tastiera dello strumento e si divide in tre
fasi: attivazione, giro di apprendimento e calcolo.

pY

Per il buon esito della procedura e importante attenersi scrupolosamente alle
indicazioni riportate.

La calibrazione del canale marce calcolate utilizza per il suo funzionamento i segnali
giri motore e velocita. Questi due canali devono essere correttamente configurati e
I'installazione dei relativi sensori deve essere esente da problemi.

Nel caso di strumenti con piu di un canale di velocita verra scelta come riferimento la
velocita mostrata a display. AIM consiglia di utilizzare come riferimento la velocita di
una ruota motrice. Il calcolo funziona anche se il riferimento € preso su una ruota non
traente ma in questo caso bisognera porre maggior attenzione a non far slittare o
bloccare le ruote durante il giro di apprendimento.
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Attivazione (da tastiera)

Per accedere a questa funzione o per azzerare i dati ed eseguire un nuovo calcolo
(salvo per DaVid che richiede un riavvio via software):
e premere il tasto [MENU/<<] fino a che il display mostrera: CALIBRAZIONE
GEAR,;
e premere il pulsante [MEM/OK]: apparira la scritta: gear calcolato:
e premere il pulsante [MEM/OK] ed inserire il numero massimo di marce
disponibili utilizzando i tasti [<<] e [>>];
e confermare il dato inserito premendo [MEM/OK];
e uscire dal menu premendo il tasto [QUIT/VIEW].

A conferma dell’attivazione il display mostrera la scritta: “CAL GEAR IN CORSO": la
procedura di calibrazione é correttamente avviata.

Giro di apprendimento

Dopo aver attivato la calibrazione del canale marce calcolate € necessario effettuare
un giro di pista. Durante I'esecuzione del giro di apprendimento e indispensabile
attenersi alle seguenti indicazioni:

e inserire tutte le marce;

e tenere inserita ogni marcia per un tempo di almeno 5/6 secondi;

e guidare in modo “morbido” evitando brusche accelerazioni o il bloccaggio
delle ruote in frenata; il motore dovra prendere giri in maniera graduale e
anche le frenate dovranno essere le piu lunghe possibile, compatibilmente
con il tracciato ed il traffico; se si utilizza come riferimento per il calcolo
marce una ruota non traente si dovra porre maggior attenzione alla guida in
guanto si dovra limitare al minimo lo slittamento tra ruote motrici e ruote
trascinate;

o fermarsi ai box al termine del giro e spegnere il motore.

Attenzione: evitare assolutamente le “sgasate” a veicolo in movimento; evitare di
percorrere la corsia box con il pedale della frizione premuto. Se il veicolo lo richiede,
e possibile dare dei colpi sul pedale dell’acceleratore prima di spegnere il motore ma
a veicolo completamente fermo.

Calcolo delle marce

Una volta spento il motore la procedura di calcolo delle marce verra avviata
automaticamente. In questa fase lo strumento fara lampeggiare il led AL1. Dopo
diversi secondi (la durata del calcolo dipende dalla lunghezza del giro di
apprendimento) il led AL1 si spegnera e non si vedra piu la scritta: “CAL GEAR IN
CORSO".

| sistemi di AIM sono progettati per far funzionare il calcolo delle marce anche nel
caso in cui sia necessario spegnere il quadro per spegnere il motore. In questo caso
bastera riaccendere il sistema e la procedura di calcolo ripartira automaticamente
con i dati memorizzati. In questo caso la procedura sara piu lunga e si vedra
lampeggiare prima il led AL2 e poi il led AL1.

Attenzione: non spostare il veicolo e non accendere il motore mentre lo
strumento esegue il calcolo delle marce. Spostando il veicolo o accendendo il
motore si farebbero memorizzare allo strumento dei dati che potrebbero
comportare un errore nel calcolo medesimo.

www.aim-sportline.com 150




S p— Race Studio Configurazione (da 2.30.05 in poi)
é]{/]) Manuale Utente

Racing Data Power VerSIOﬂe 1.08

Raccomandazioni conclusive

Il calcolo del rapporto inserito € possibile grazie alla misura della velocita angolare
dell'albero motore e della ruota traente. Con la frizione completamente in presa tra le
due velocita esiste un rapporto meccanicamente definito dalla marcia inserita. Se la
frizione slitta questo rapporto non e piu determinabile. Se la velocita di riferimento é
presa sulla ruota non traente lo slittamento tra questa e la ruota motrice — dovuto a
brusche accelerazioni e frenate — comportera un errore nel calcolo dei rapporti. Per
guesto raccomandiamo una guida il piu possibile fluida e morbida durante il giro di
apprendimento.
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Capitolo 16 — Come configurare le espansioni CAN

Gli strumenti AIM possono essere collegati a vari tipi di espansioni che —
comunicando con via CAN - forniscono molte informazioni aggiuntive senza
occupare canali analogici. Per scegliere I'espansione che si intende configurare
attivare il layer “Configuratore espansioni via CAN” mostrato sotto.

{23 System manager

M “Lenma _ M

Configurazione selezionata
Nome installazione | Tipo centralin [ Home weicoln | Tempa disporibiie | Tempo con GPS [ Frequenzatotale | Frequenza master | Freouenza espa... | Tot. Espansioni |
DEFALLT ML STRADA |AUTRON\C SM2... DEFALLT | oooooghms | 7A3MmE) | 0(HD) [0(Hz) |tz o |

zione sistemal Configuiators esparsion via CAN |

i Aggiungi 1 E?
Nessuna configurazione per espansioni
Cliccare su "Aggiungi espansione” per crearne una nuova.

Nel caso di prima configurazione di espansioni o di prima configurazione in assoluto
il layer sara vuoto. Per scegliere I'espansione da configurare premere il tasto
“Aggiungi Espansione” ed apparira il pannello di scelta mostrato sotto.

Attenzione: i prodotti mostrati nel pannello cambieranno con I'aumentare delle
espansioni gestite dagli strumenti AIM.

Agpiungi configurazione espansione

Scegliere il tipo di espansione

LoU-ONE
EXFANSION

eree—

r - f A
I 1] -
Channels Expansion ! | David (espansione) | .

LCU-OME CAN

r

f
| LCU-OME CAM § solo uscita CAM ) I TC HUE { espansione 4 termocoppie ) |

52
v - R—

Scegliere I'espansione collegata che si intende configurare premendo il tasto posto
sotto ogni espansione.

Si consiglia di effettuare la configurazione di tutte le espansioni CAN (salvo
DaVid) con le medesime accese e collegate allo strumento.
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Per tutte le espansioni CAN, salvo DaVid, i campi posti sotto la pulsantiera si
abiliteranno, come mostrato sotto.

Apgiungi configurazione espansione

¢ Inserire il nome dell’espansione (1).

e Premere il tasto “ottieni il numero di serie da una espansione collegata” (2)
ed il sistema carichera il numero identificativo univoco di quella espansione.

e Premere il tasto “OK” (3).

Il sistema richiamera il foglio di configurazione dell’espansione aggiunta ed esso
apparira nel layer “Configuratore espansioni via CAN”. Sara necessario ripetere
'operazione per ogni espansione che si intende aggiungere. L’'immagine sotto
mostra il foglio “Configuratore espansioni via CAN” con tre espansioni attivate
(cerchiate in rosso): il sistema video, un Lambda Controller CAN (LCU-ONE CAN) ed
un TC Hub.

Davwid | LCC - LCL-OME CAR I TCH - TC HUE |

Ogni espansione € optional rispetto allo strumento principale e viene fornita con il
relativo manuale utente. Si faccia quindi riferimento a quei manuali per ulteriori
informazioni relative alla configurazione delle singole espansioni.
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Per eliminare un’espansione dalla configurazione premere il tasto “Elimina
espansione”. Apparira la finestra seguente:

Elimina espansioni

2 sesmee O PREE

M Eli... |Mome configuraziones esp. Tipo espansicne
1 r David David

2 I~ LZC LCU-CNE CAN

3 I~ TCH T HUB

Elimina le espansioni selezionate m

Abilitare la casellina relativa all'espansione da eliminare e premere il tasto “Elimina le
espansioni selezionate”. Il sistema mostrera un messaggio di conferma...

I RaceStudioConf

2
\y Eliminata 1 configurazione espansione,

...ed il relativo layer verra rimosso dal foglio “Configuratore espansioni via CAN”.

Le immagini sotto mostrano il layer “Configuratore espansioni via CAN” con tre
espansioni sopra ed il medesimo layer dal quale é stata eliminata I'espansione LCU-
ONE sotto: il relativo layer e scomparso.

David | TCH - TC HUE
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Tra le espansioni CAN vi € anche un sistema Video DaVid in versione Slave
Expansion (ovvero che funziona da espansione e non autonomamente), a sua volta
collegato con (fino a) due telecamere. Per ulteriori informazioni su questi oggetti si
faccia riferimento al manuale utente di DaVid.

Dopo aver correttamente installato e collegato il sistema video sara necessario
caricarlo come espansione attraverso il pannello di scelta mostrato sopra ed apparira
la finestra di configurazione mostrata sotto.

Seceql configurazione ] Canali I Configurazione sistema  Configuratare espangioni via CAN i

i Aggiungi ﬁ Elimina

Daid | TCH - TCHLE |

“Wisualizzazione-
I™ Mostra Griglia v Dggetti Video On

canca® . al ]1.5 - Zoom
Sfondo |Catbania v | Standard T

ENumerq_DiDggetti\u"ideo 13 || NTSC[USA) * PAL

Gl Matore 1Velocité] Shift Light | Accelerometra | Tempo Sul Giro | Farfalla Freno | Tutti Sensori | Tutti Sensori | Tutti Sensori

Canale Fondo Scala Unita di Misura

|aUTR_RPM | [1o000 | {rpm}

Essa permette di impostare tutti i parametri del sistema video. E la medesima
utilizzata per configurare il sistema Video DaVid in versione master (come strumento
autonomo) e funziona allo stesso modo. Si veda quindi il paragrafo 8.6 per ulteriori
informazioni.
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Capitolo 17 — Come configurare i visori AIM

Gli strumenti AIM che non abbiano un display, come EVO3 ed EVO4 possono essere
collegati a display come MyChron3 Dash, TG-Dash e Formula Steering wheel
acquistabili a parte. Per configurare il Visore si attivi il relativo layer:

Sceﬁli confiﬁurazionel Canali I Eonfiﬁurazione sistemi Wizare Fonfiguratore espansioni via CAM |
Yisari disponibili w

M3-Dash
T&-dash
Faormula Steering \Wheel

La prima volta il layer si presentera vuoto. Selezionare dal menu a tendina il visore.

17.1 — Come configurare MyChron3 Dash

MyChron 3 Dash é disponibile sia per DaVid che per EVO3 Pro/Pista ed EVOA4.

17.1.1 — MyChron3 Dash per DaVid
Selezionare il visore M3-Dash: comparira la seguente finestra di configurazione.

visori disporibili | M3-Dash |

Welocits Shift Lights Messaggl visualizzati

“elocita moztrata Led 1 Led 2 Led 3 Led 4 Ledh Lingua

ERNIE 0 |0 o |o | Italiano =

| Speed_2
Yizore Pag. 2 - Canali & allarmi
Campa 1 |Channel_1 ﬂ

LED W alore
P |Nessunoj|ﬂ

hIM |Nessunoﬂ |U

Wisore Pag. 1 - Canali e allami

Campa 1 |Channel_1 j
LED Yalore
hel s |Nessunoﬂ|ﬂ

kN |Nessunoﬂ |EI

Carmpo 2 | Channel_1 j
LED Walore

[P |Nessunoﬂ|0
I |Nessunoﬂ |D

Carmpo 2 |Ehannel_1 j
LED Walore

[T |Nessunoﬂ|ﬂ
MIM |Nessunoﬂ |D

Riquadro Speed Channel:

YWelocitd

Yelocitad mostrata

Speed 2 j

Speed 1

BOSCH_SPEEDT
BOSCH_SPEED2

Questo menu a tendina permette di scegliere la velocita visualizzata a display.
Nell’esempio sopra lo strumento e collegato ad una ECU Bosch che trasmette due
canali velocita i quali vanno ad aggiungersi alle due velocita del sistema, entrambe

abilitate.
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Riquadri Visore Pag. 1 e 2 — Canali ed allarmi

Yigore Pag. 1 - Canali e allarmi

I:ampg 1 |Ehar'|r'|e|_'| j

LED Y alore
b e |Nessunnj|ﬂ

FAIM |Nessunuj [i

Campao 2 | Charinel 1 j
LED W alore
bl s |Nessunuj ||:|

k1M |Nessunnj|ﬂ

Questi riquadri permettono di impostare i canali visualizzati a display collegandoli
anche ad uno dei quattro led di allarme posti lateralmente al display medesimo.

e selezionare il canale che si vuole mostrare dal menu a tendina;

e impostare l'allarme di Minimo o di Massimo selezionando il led a cui lo si
vuole agganciare:

e inserire il valore di soglia nell'apposita casella.
Riquadro Shift Light

Shift Lights

Led 1 Led 2 Led 3 Led 4 Led 5
o o o o o

Gestisce i 10 led posti sulla parte alta del display dello strumento. | led sono cosi
colorati: i primi due a sinistra ed a destra del display sono verdi, i due centrali
arancioni ed i restanti quattro rossi. Per impostare i valori di soglia RPM riempire le
caselline. | led si accendono progressivamente e quando il motore raggiunge il valore
RPM massimo impostato per il led 5 tutti i led iniziano a lampeggiare avvertendo il
pilota di cambiare marcia.

Se una casella e impostata su “0” il led corrispondente sara disabilitato.
Riquadro Messaggi visualizzati

M ezzagai visualizzati

Lingua

[taliano j

Slavenzko
E zpatiol

Attraverso questo menu a tendina e possibile selezionare la lingua nella quale il
display di DaVid visualizzera i messaggi.
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17.1.2 — MyChron3 Dash per EVO3 Pro/Pista ed EVO4
Selezionando il visore M3-Dash comparira questa finestra di configurazione

shift Lights

Led 1 Led 2

Led 3

Led 4 Led S

Manuale Utente
Versione 1.08

ul 1] ul u]
SHIFT LIGHT Visore Pag. 1 - Canalie allarmi Visore Pag. 2 - Canali e allarmi
5 5
12 34 ] b= 4 3 2 1 Camp02|channel_2 ﬂ Camp02|channel_4 j
f l LED Yalore LED Yalore
LED [ _4 | LED MAY |Nessunoj|0 A |Nessunoﬂ|0
1 = -B_%_"'“u ~ 2 MIN |Nessunoﬂ [0 MM |Nessunoﬂ I
10 8500 |
2 EL X . 58 9 }:30.35 i@ 4 Campo 1 |Channel_1 ﬂ Campo 1 |Channe|_3 ﬂ
: LED Walore LED Yalore
Ma |Nessunoﬂ |D & |Nessunoﬂ |D
TIN |Nessunoj |U PMIM |Nessunoﬂ |U

Riquadri Visore Pag. 1 e 2 — Canali ed allarmi

Wisore Pag. 1 - Canali e allarmi

Campo 2 [Channel 2 -

LED:
Messuno || 0

Walore
MAX

mIy | (Messuno s |0
Campo 1 |Channel_L -

LED
Messuno w || 0

Yalore

&R
mIy  |Messuno s |0

Questi riquadri permettono di impostare i canali visualizzati a display collegandoli
anche ad uno dei quattro led di allarme posti lateralmente al display medesimo.

e selezionare il canale che si vuole mostrare dal menu a tendina;

e impostare l'allarme di Minimo o di Massimo selezionando il led a cui lo si
vuole agganciare:

¢ inserire il valore di soglia nell'apposita casella.
Riquadro Shift Light

Shift Lights

Led 1 led 2 Led 3 Led 4
u] u] u] u] u]

Led 5

Gestisce i 10 led posti sulla parte alta del display dello strumento. | led sono cosi
colorati: i primi due a sinistra ed a destra del display sono verdi, i due centrali
arancione ed i restanti quattro rossi. Per impostare i valori di soglia RPM riempire le
caselline. I led si accendono progressivamente e quando il motore raggiunge il valore
RPM massimo impostato per il led 5 tutti i led iniziano a lampeggiare avvertendo il
pilota di cambiare marcia.

Se una casella é impostata su “0” il led corrispondente sara disabilitato.
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17.2 — Come configurare TG Dash

TG Dash e disponibile sia per DaVid che per EVO3 Pro/Pista ed EVO4.

17.2.1 — TG Dash per DaVid
Selezionare il visore TG-Dash e comparira questa finestra.

Sceql cunfigurazinne] Canali  isore lDa‘Jid]

Yisori disponibili | Ta-dash j

Canale di velocita

YWelooitd mostrata

Speed 2 ﬂ

Y

off

Il solo canale impostabile € la velocita, etichettato come “Speed channel”.

Canale di velocita

Yelocika mostrata

Speed 2 ﬂ

Speed_1
Speed 2
‘BOSCH SPEEDN
BOSCH SPEEDZ?

Nell’esempio sopra DaVid é collegato ad una ECU Bosch, che trasmette due canali
velocita; € quindi possibile visualizzare una delle due velocita di David oppure una
delle velocita ricevute dalla ECU.

Nota: TG-Dash e configurabile principalmente da tastiera; si faccia quindi riferimento
al manuale utente di DaVid per ulteriori informazioni sulla configurazione di questo

display.
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17.2.2 — TG Dash per EVO3 Pro/Pista ed EVO4

Selezionando il visore TG-Dash appare la relativa finestra. Esso non necessita di
configurazione via software. E sufficiente selezionarlo dal menu a tendina.

17.3 — Come configurare il Volante Formula

Il volante formula e disponibile solo per EVO3 Pro/Pista ed EVO4. Selezionando il
visore “Volante Formula” apparira la seguente finestra:
Shift: Lights

Led 1 Led 2 Led 3 Led 4
i} 1] 1] 1] i}

Led 5

SHIFTLIGHT®= 1 2 3 4 5 Visare Pag, 1 - Canali & allarmi Visore Pan, 2 - Canali & allarmi

Campo 2 |Channe|_2 j Carmpo 2 |Channe|_4 j
LED ‘alore LED Yalore
” MAY |Nessuno j |U MAY |Nessuno j |U
= | |Nessuno j |o MIN |Nessun0 j |o
n’ t MIM
10700
70.0 1'20 3 Campo 1 |Channel_1 j Campo 1 |Channe|_3 ﬂ
689 . . 5 LED Walore LED: Walore
s |Nessun0 j |U A |Nessun0 j |D
& y o MIM |Nessuno j |U MIN |Nessun0 ﬂ |D

Riquadri Visore Pag 1 e 2 — Canali ed allarmi

Visore Pag. 1 - Canali e allarmi

Campo 2 |Channel_2 ﬂ
LED Walore
M |Nessunc- ﬂ |D
TMIN |Nessunc- ﬂ |D
Campo 1 |Channe|_1 ﬂ

wWalore

LED
M |Nessun0ﬂ |D
|Nessun0 ﬂ |D

Questi riquadri permettono di impostare i canali visualizzati a display collegandoli
anche ad uno dei quattro led di allarme posti lateralmente al display medesimo.

IR

Per impostarli:
e selezionare il canale che si vuole mostrare dal menu a tendina;
e impostare l'allarme di Minimo o di Massimo selezionando il led a cui lo si
vuole agganciare;
¢ inserire il valore di soglia nell'apposita casellina.
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Riquadro Shift Light

Shift Lights

Led 1 Led 2 Led 3 Led 4 Led S
E E o o E

Gestisce i 10 led posti sulla parte alta del display dello strumento. Essi sono cosi
colorati: i primi due a sinistra ed a destra sono verdi, i due centrali sono arancio e gli
ultimi quattro rossi. | led si accendono progressivamente e quando il motore
raggiunge il valore massimo RPM impostato per il led 5 tutti i led iniziano a
lampeggiare avvertendo il pilota di cambiare marcia.

Se una casella é impostata su “0” il led corrispondente sara disabilitato.
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Capitolo 18 — Visualizzazione Online

Una volta terminata la calibrazione e trasmessa la configurazione al sistema, si
suggerisce di entrare in modalita “Online” premendo il relativo tasto nella barra dei
menu o nella pulsantiera verticale a sinistra. Nei sistemi MyChron3 esso si trova
anche nella finestra di gestione sistema come mostrato dalle immagini sotto.

[Mere veicoks | Vomgeo doporitde [ Tompo con 65| Froqumzn ol | Froquonza master | Freenza ospa. | Tl Espansied |
- | [81 ) I ]

[ 128128 ms) | £3800(ma) [ Mz |0k
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Questa funzione consente di verificare che tutto funzioni correttamente.
Assicurarsi che lo strumento sia acceso e correttamente collegato al PC. Comparira
questa finestra:

Online
Tipo sistema: Wersione del firmware! Frequenza kotale:
[raeL PISTA [ 14860 | 296 (Hz) :Jl ||I:J| || Mastra corkedgi
M juj Nome ranale | Sensore usata | Uniik& | Misura | ~ I Moaskra my
RPM Engine Giri motare rpri o
2 SPD_L Speed_1 velocita kmfh 1 0.0 EEETE
3 CH_1 Channel_1 Generico linears 0-5 W Yol 0.z =
4 CH_2 Channel_2 Generico lineare 0-5 W Wl 2.6 13705
5 CH_3 Channel_3 Generico lineare 0-5 W Yol 0.0
6 CH_4 Channel_4 Generico lineare 0-5 v .1 |00 (et
7 CH S Channel_5 Generico lineare 0-5 W Wl 0.0 aa ‘ 1%
3 CHE Channel_& Generica lineare 0-5 ¥ vaoo0n | e ’m
9 CH_7 Channel_7 Genetico lineare 0-5 W Yol 0.0
10 CH_B Channel_g Genetico lineare 0-5 W vl 0.0 Ricevitore traguardo
i1 CALC_GEAR Calculated Gea Marce calcolate # a 0,00,00,000
1z ACC_1 Lakacc Accelerometro trasversale g .01 075 \aim ’m
13 LOG_TMP  Datalogger_Tem Giunto fredda “C 27
14 BATT Battery Batteria Wl 13.7 Collegamenta logger-pc
15 ECU_1 BOSCH_RPM Sensore giri mokore rprm 4096 Comunicazione ATTIVA.
16 ECU_2 BOSCH_SPEEDT Yelocikd Bosch kmfh .1 &4.0 [?]
17 ECU_3 BOSCH_SPEEDZ Yelocitd kmfh ERR.
18 ECU_4 BOSCH_OIL_PRES Sensore pressione bar .1 ERR. Stata della configurazione
19 ECU_S BOSCH_FUEL_PRE Sensare pressione bat .1 | ERR. Configurazione: OF,
20 ECU_B BOSCH_ATM_PRES Sensare pressione mbar ERR. 9
21 ECU_7 BOSCH_FLEL_TEM Sensore temperatura = ERR.
22 ECU_E BOSCH_OIL_TEMP Sensore bemperatura o ERR.
23 ECU_O BOSCH_EMGINE_T Sensare bemperatura o ERR. _
4 FrllAn RSCH ATR TEMP Sencare teranerst o o FRR s

In alto:
e Tipo sistema: il tipo di sistema al momento collegato al PC.
e Versione del firmware: la versione di firmware contenuta nello strumento.

e Frequenza Totale: somma delle frequenze di campionamento di tutti i
canali dello strumento.

Al centro: la tabella canali
A destra:

e Mostra conteggi e Mostra mV: tasti utilizzati soprattutto dai tecnici AIM.

e Batteria: mostra il voltaggio batteria; in alcuni strumenti accanto a questa
casellina ce n’e una etichettata V Ref., che mostra il valore della V Ref.

e Memoria: mostra lo status della memoria (attiva/ inattiva).

e Ricevitore traguardo: controlla i canali del trasmettitore/ricevitore. Si
mettano trasmettitore e ricevitore di fronte per testare questa funzione.

e Collegamento Logger-PC: mostra lo stato del collegamento USB.

e Stato della configurazione: mostra lo stato della configurazione.

e Esci: esce dalla finestra on line.

Nota: se appare questo messaggio, si controlli che lo strumento sia acceso ed il
cavo collegato alla porta USB del PC e dello strumento e si riprovi.

B RaceStudioConf

L] E Impossibile comunicare con la centralinal
.
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Capitolo 19 — Come scaricare i dati

Quando una sessione di prove e finita, € possibile scaricare i dati acquisiti dallo
strumento.
La procedura a software é leggermente differente per le diverse famiglie di strumenti.
Cio che e comune a tutti € la procedura meccanica:

¢ sicolleghi il cavo USB alla porta USB dello strumento ed a quella del PC;

e siaccenda lo strumento;

e siprema il tasto “Scarico dati” sulla barra dei menu di Race Studio 2 o sulla

pulsantiera verticale a sinistra.

% Race Studio 2 - version: 2.30.03

.l

File Gestione sistema AIM

Scarico dati
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19.1 — Scaricare i dati da MyChron3 (tutte le versioni) e DaVid
Premendo i tasti di scarico dati comparira la relativa finestra.

Attenzione: essa € impostata per cancellare la memoria dopo lo scarico dati.

E possibile disabilitare quella casellina. L'immagine sotto mostra le due possibilita:

Scarico dati - MYCHRON 3 | > | Scarico dati - MYCHRON 3

¥ Cancella ls memoria del sistema dopa il sabvataggio dei dati [~ Cancelala memoria del sistema dopo il salvataggio dei dati

Nella parte superiore della Figura una barra di attesa mostra la percentuale di
scarico dati effettuata.

Scarico dati - MYCHRON 3

Operazione in corso...

I 0

[™ Cancella la memaria del sisterna dopa il salvataggio dei dati

w’ IE: “ProgrammibAIMADATANNEW . DRE

@ MNome findispensabis}  [NEW

2 Pes [None | [ Aggiungi / Modiica |
& Veicol: [Nare | | Agiungi/ Modiica |
& Fios [None | | Aggiungi / Medifics |
'@ Campionate: [Mane | [ Aggiungi / Moditica |
Tipo di prova [ Generic testing |

@ |N0te alla prowa:

Salvaidati Annulla |

Quando lo scarico dati sara terminato, il tasto “v'Salva i dati” sara abilitato.
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Premendolo senza specificare nulla, il file sara salvato col nome “NEW.DRK” nella
cartella “X:\Programmi\AIM\DATA” (dove X rappresenta I'hard disk nel quale é stato

installato Race Studio 2).

Salva con nome

Salvain: | £ DATA @ < s S
Document recenti
Desktop
: Diacurnenti
Dacumenti Rigorze del computer

recent 1 pollici [&:)

@ () Prograrnmi

Desktop ) Ak

) DATA

< DATI_2 [E)]
! : L Unita CD [F7)

Documerti 3, Ulnik DYD-Fw ]

£ Dacumenti condivisi

Documenti
Rizorse direte

Rizorze del
computer
q Morme file: MEW.DRE w
Risorse direte | Salva come: | File DR [.drk ]

E anche possibile salvare il file con delle caratteristiche specifiche ed in una cartella
specifica seguendo la procedura spiegata di seguito.

Salvare il file in una cartella specifica

¢ Premere il tasto “Sfoglia”.
Apparira la finestra “Salva con nome” mostrata sotto.

[ ]
e La siesplori e sisalvi il file nella cartella desiderata.
Esporta prova
Salvain | ) DATA v OO0 M-
i CDBIKE
£ :} C5)FORMULE
Documenti LIKARTING
recenti ) SAMPLES
rﬁj | @] rEW_drk
Desktop
a7
Daocumenti
-
58
Rizarse del
cornputer
‘;"] Nome file: NEW.dik v
ey
Risoise direte | Galva came: £IM - Race Studio 2 [~ dik] v
e siinserisca il nome del file nella casellina “Nome”.

e siprema il tasto “Salva”.
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Salvare il file con delle caratteristiche specifiche.

Scarico dati - MYCHRON 3

Operazione in corso. .

I o0

[ Cancella la memaria del sisterna dopo il salvataggio dei dati

“Eﬂu. |I::kF'mgrammi'\.t’-‘n.IM'\D.ﬁ.T.ﬁ.RNEW.DHK

ey [Mome [indispensabile): | NEW

£ Fista |None | | Aggiungi / Modifica
& Weicolo: |N0ne j Aggiung / Maditica |
& [Pilota: |N0ne j Aggiungi / Maodifica |
W  Campionato: |N|:une L{ ' Aggiungi / Modifica
Tipo di prova: |Generic testing j
@ Muote alla prova;

| Salvaidati Annulla

Si scelgano le caratteristiche dai vari menu a tendina posti accanto alle voci: Pista,
Veicolo, Pilota, Campionato o Tipo di prova.

Per inserire caratteristiche nuove:

e premere i tasti laterali “Aggiungi/Modifica” ed apparira la finestra mostrata
sotto;

monza

izano @

Lonato

Imola

aenk. E!

Miirburaring

OTTOBIAND

Daptona Prove che utiizzano 'oggetto seleziohato

NONAME _01
NONAME #01

Felated maps:
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inserire un nome nuovo nella casella vuota in alto a destra della finestra;

More |N'u'lburgring
monza
Mizano @
Laonata
Imola P

iy 3 << Muodifica il valore nel database
OTTORIAND l* »» Cancella il valore dal database
Daytona Frove che utilizzano l'oggetto selezionato
MOMAME _01
MOMAME #01

Felated maps:

il tasto “<< Aggiungi il valore al database” si attivera;

premerlo e la nuova caratteristica sara inserita nel database;

premere il tasto “v'OK” per salvare la nuova caratteristica (o “Annulla” per
uscire senza salvare);

il sistema tornera alla finestra precedente;

sara ora possibile selezionare la nuova caratteristica dal menu a tendina.

Per modificare o cancellare una caratteristica:

premere i tasti “Modifica/Cancella ” ed apparira la finestra mostrata sotto;

Mone |N'u'rburgring
monza
Mizano @
Lonhata
Imola no—

ok 3 << Modifica il valore nel databaze
OTTORIANG l* »» Cancella il walore dal database
Daytona Frove che utilizzano l'oggetto zelezionato
MNOMAME _01
MOMAME #01

Related maps:

selezionare la caratteristica da modificare/eliminare;

i tasti “<<Modifica il valore nel database” e “<<Cancella il valore dal
database” si attiveranno;

premere il tasto desiderato;

modificare la caratteristica nel caso si sia scelta quell'opzione;

premere “v'OK” per salvare (“Annulla” per uscire senza salvare);

il sistema tornera alla finestra precedente.

Quando tutte le caratteristiche saranno state inserite premere il tasto “v Salva i dati”.
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Il sistema chiedera se si desideri o0 meno cancellare i dati dalla memoria dello
strumento. Premere il tasto desiderato.

Cancellazione memoria del sistema d'acquisizione

& Desider cancellare | dati memarizzati nel zistema dacquisiziohe ?

Cancella la memoria | o~ NON cancellare la memoria |

Durante lo scarico dati possono apparire vari messaggi di avviso:

I RaceStudioConf
"'_'n 1 dati MOMN sono skaki SALYATII
L ]

Sidesidera uscire comungue?

| i | Mo

Il sistema avvisa che i dati non sono stati salvati. Premere “No” se si desidera
salvare i dati prima di uscire.

RaceStudioConf

i La prova MEW esiste gid,
\() Premi Si per modificare il nome in MEW_001.
Premi Mo per impostare manualmente un nuoyvo nome,

Si | Mo

Il sistema avverte che il nome del file esiste gia e offre due possibilita:
¢ utilizzare una nomenclatura progressiva: premere “Sl”
¢ inserire manualmente un nuovo nome: premere “NO” e seguire la procedura
spiegata sopra.
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19.2 — Scaricare i dati dagli altri sistemi

Premendo il tasto di scarico dati comparira la relativa finestra, mostrata sotto.

- Scarico Dati 2.22.08 - MXL PISTA

MIC‘F‘W“‘"“"““‘W‘

I «Pilota = <Veicolox> <Giorno = <Mese = <Anno { 4 cifre J=.drk

MM

i R —

M N... |Pilata Wehicle Data Run Giri Oratio Run | Mu... | Nome file DRE
1 |7 i oi |7 ¢ Mang Mone February 18, 2008 1 03:01:33 2 18022008 _001. drk T
2 v & 0T & None Mone February 17, 2008 1 a1z 1 17022008_001.drk T
& W S f T f None HMaone February 17, 2008 1 15:45:45 1 17022008_001 . drk T
4 W & f T ¢ Nome Mone February 17, 2008 1 13:43: 27 1 17022005_001 . drk T

Stato dell' operazione

Lo scarico dati dai sistemi MXL, EVO3 Pro/Pista ed EVO4 richiede una
procedura inversarispetto a quella vista per MyChron3 e DaVid.

Mentre prima i dati venivano caratterizzati dopo lo scarico, ora € necessario prima
caratterizzarli e poi avviare lo scarico dati.

Al momento dell'avvio della procedura il sistema mostra, nella tabella centrale, i dati
presenti nella memoria dello strumento.
Questa finestra permette di decidere quali run scaricare, se mostrarli 0 meno e come

raggrupparli.
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Tasto Scegli cartella

Questo tasto permette di scegliere la cartella nella quale salvare i dati.

| = scediicartella E|C:'I,Pru:ugrammi'l,.ﬁ.IM'l,D.ﬁ.T.ﬁ.'l,
TS

Come mostrato nella figura sopra, il sistema ha una cartella di salvataggio definita,
che si trova sull’hard disk nel quale ¢ installato Race Studio 2 (in questo caso Race
Studio 2 e installato sul disco “C”). Nel caso si desideri salvare quei dati altrove, si
prema il tasto “Scegli cartella”. Apparira la finestra “Sfoglia per cartelle”:

Sfoglia per cartelle

Sceqli la cartella per i File DRE

® |3 head ~
B 3 AM
# ) AIM_USB_DRIVER 2003
) cFa
) CFeEYS
) COLORS
) CONTACT_IUS
L) DASHBOARD
® ) paTa 3

Cartella: DAaTA

[Crea nuova cartellal I (0] 4 ] [ Annulla ]

Esplorandola si potra scegliere la cartella nella quale salvare i dati o crearne una
nuova premendo I'apposito tasto “Crea nuova cartella”.
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Tasto Nome file DRK

Questo tasto permette di salvare i dati con un nome personalizzato.

’

% Marne File DRE \| <Pilota = <Veicolo > =Giorno = <Mese = <Anno | 4 cifre 1=.drk

Come mostrato nella figura sopra, il nome che il sistema attribuisce automaticamente
al file ha dalle caratteristiche prescelte, che devono essere inserite.

Se non le si inserisce, esse verranno impostate automaticamente su “None”, come
mostrato nella figura sotto:

* Scarico Dali 7, 77,08 - MXL PISTA

.
g_ e [[<Picta <¥okolo > elierme s <hhese > <Anng [ 4 chre 1.drk

e oE & e
[Nee | Phota etule Diata Run Gl | Cramfun e (e CRK,
; Pare Frbruary I8, 2008 | Mermhions | RIZI008_00T.drk T
e Pore Frbruary 17, 7008 | Preshionn | T022005_003 ek T
" Nore Nore Frér 4 Norehions 1 7022008, 003 drk TJ
“ tore = a1, 2 Merstenei 1022008, 008~ T
| ~ - -
" Nome file DRK

7 NoneNone18022008_003.drk
MoneMonel 7022008 _003.drk
MoneMonel 7022008 _003.drk
MoneMonel 7022008 _003.dr

%

&

(L]

Per inserire le caratteristiche premere il tasto “Nome file DRK” ed apparira la finestra
mostrata sotto.

Nome file DRK (%]
Sceqli gli elementi del nome
Weicolo

Anno 4 cifre )
Mese

Giorno

Tipo Sistema
Mumera test

Anno {2 cifre )
Testa personalizzata
Ora

e

Mome del file DRE

H Aggiungi al <Pilota=<Veicola=<Giorno = <Mese = <Anno { 4 cifre )=,

nome

for example:

Minuki

Secondi MIKESUPERCARDZ0ZZ008

Testo personalizzato

Per inserire ognuno dei campi impostati:
e selezionarlo dalla casella elementi del nome;
e posizionare il cursore nel punto nel quale lo si vuole inserire;
e premere il tasto “Aggiungi al nome”;

Per inserire nel nome un testo personalizzato, inserirlo nella relativa casella;
e selezionare dall’elenco I'elemento testo personalizzato;
e posizionarsi col cursore nel punto nel quale si vuole inserire quel elemento;
e premere il tasto “Aggiungi al nome”:

Quando tutte le caratteristiche del nome sono state definite premere il tasto “v'OK” (o
“Annulla” per uscire senza salvare) ed il nuovo home sara salvato.
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T i =

Deselez, Tutto

r
| Selez. Tutko ! i
|

1
Mostra i run marcati come |

T 1

; gi Opziani... |

Attraverso questi pulsanti &€ possibile decidere quali run scaricare.
e Premendo il tasto “Seleziona Tutto” si selezioneranno tutti i run contenuti

nella memoria e li si scarichera.

e Premendo il tasto “Deseleziona tutto” non verra scaricato alcun run.

e Per scaricare solo alcuni

run: selezionarli manualmente nella tabella

centrale. Come mostrato sotto, avvicinando il mouse ai singoli run il sistema
mostrera automaticamente ['attuale impostazione di quel run e sara
sufficiente cambiarla per decidere quali scaricare/ non scaricare.

- 8]
|

Selez, Tukka I I:
=

sel. | 5. |M... |Piota
[t W ! Mone
or T Mone
Sard scaricako[Mone

[ 27 1 [ * Mone

e

N R N e )

by

-

Selez, Tutta | E
I_|

Sel. |Sc... |M... |Filota

[ 5 1 v * Mone

Mon sard scaricato

[  I'T ¢ Mone

B O T I T e

[ ¢ [ * Mone

Premendo il tasto “Opzioni” e possibile decidere come raggruppare i run e se
mostrarli o marcarli come nascosti dopo lo scarico dati. Le figure sotto mostrano le

diverse opzioni.

£ Opzioni... E

Metodo di raggruppamenta dei runin un file .Drk
i 1. Un file .DRE per ogni run

2. Un file .DRK per i run con data identica

3. Un file \DRE contenente butti i run

Qpzioni per | run mostrati

: Spuntare questa casella se si vuole che i run siano automaticamente impostati come "nascosti"
W dopo averli scaricati,

£ Dpzioni...

5

Metado di raggruppamento dei run in un file .Drk
| 1. Unfile .DRK per ogni run
@ 2. Un file .DRK per i run con data identica

3. Unfile DR contenente tutki i pun

Dpzioni per 1 run moskrati

Spuntare questa casella se =i vuole che i run siano automaticamente impostati come "nascosti’
dopo averli scaricati,

[ 7 oK

) e

Nel caso si decida di impostare i run come nascosti dopo lo scarico dati sara
possibile mostrarli in un secondo momento premendo il tasto “Mostra i run marcati
come nascosti” nella pulsantiera centrale della finestra di scarico dati.
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Pulsantiera inferiore

i : chr _-iJ;un.s

| pulsanti posti nella parte inferiore della finestra scarico dati gestiscono lo scarico
dati e la cancellazione della memoria del sistema.
e “Cancella la memoria del sistema d’acquisizione”: cancella la memoria
del sistema senza scaricarne i dati.
e “Scarica i1 run selezionati, poi cancella la memoria”. scarica i run
selezionati e cancella la memoria dello strumento.

e “Scarica selezionati”: scarica i run selezionati e non cancella la memoria
dello strumento.

Nota: ogni qualvolta si effettui un'operazione che implichi la cancellazione della
memoria dello strumento il sistema richiede la conferma di tale operazione
mostrando la relativa finestra.

Clear logger memaory

A Selezionare coza fare con la memaria dello strumento

Cancella la memoria

“NON cancellare la memoria”: permette di uscire dallo scarico dati senza effettuarlo
né cancellare la memoria.

Quando lo scarico dati € stato impostato e le caratteristiche dei dati salvati sono state
definite, premendo il pulsante prescelto, la barra scarico dati in corso mostrera la

progressione dell'operazione ed alla fine il software tornera alla finestra principale di
Race Studio 2.

- Scarico Dati 2.22.08 - MXL PISTA

By [
_ I <Pilota <Veicolo > <Giorno:> <Mese:> <Anno { 4 cifre j=.drk

. i i I i i & Mostra i run marcati come 9 i

|SE| ‘Sc |N |P\Iota ‘\u‘ehlc\e |DataRun |G\r|
February 18, 2008 |1

‘ Orario Run ‘ Ru.. | Nome File DRK

18022008 _001 drk

Stato dell' operazione

B
cancena v s SEIEZIDHGH ¢ S m

www.aim-sportline.com 174




	Capitolo 1 – Il software Race Studio 2
	1.1 – Compatibilità tra Race Studio 2 ed i sistemi operativi

	Capitolo 2 – Installare Race Studio 2 ed il Driver USB
	2.1 – Operazione preliminare.
	2.2 – Installare Race Studio 2 sotto Microsoft Windows XP
	2.3 – Risoluzione dei problemi
	2.4 – Installare Race Studio 2 sotto Microsoft Windows Vista
	2.5 – Installazione del driver USB come Amministratore
	2.6 – Risoluzione dei problemi
	2.7 – Problemi di Visualizzazione di Race Studio 2

	Capitolo 3 – Identificazione del sistema
	3.1 – Identificazione sistema MyChron3
	3.2 – Identificazione sistema altri strumenti.

	Capitolo 4 – Come configurare MyChron3 kart Plus/Gold/Extreme
	4.1 – Creare una nuova configurazione
	4.2 – Canali
	4.3 – Configurazione sistema
	4.3.1 – Riquadro lingua display
	4.3.2 – Riquadro Velocità
	4.3.3 – Riquadro Shift Light
	4.3.4 – Riquadro Giri motore
	4.3.5 – Riquadri Allarmi
	4.3.6 – Riquadro giro
	4.3.7 – Riquadro Sensore Marce
	4.3.8 – Riquadro Unità di misura

	4.4 – Trasmettere la configurazione
	4.5 – Auto calibrazione dell’accelerometro (solo Gold/Extreme)
	4.6 – Il calcolo delle marce
	4.7 – Visualizzazione Online

	Capitolo 5 – Come configurare MyChron3 Auto/Moto Plus/Gold/Extreme
	5.1 – Creare una nuova configurazione
	5.1.1 – Le configurazioni Plug&Play di MyChron3 Plus/Gold Moto
	5.1.2 – La configurazione di MyChron3 Gold Snow Mobile

	5.2 – Canali
	5.3 – Creare un sensore personalizzato
	5.4 – Configurazione sistema
	5.4.1 – Configurazione sistema di MyChron3 Gold Snow Mobile

	5.5 – Trasmettere la configurazione
	5.6 – Calibrazione ed auto–calibrazione dei sensori
	5.7 – Il calcolo delle marce
	5.8 – La visualizzazione Online

	Capitolo 6 – Come configurare MyChron3 Log/Visor/XGLog
	6.1 – Premessa su MyChron3 Log/Visor/XGLog
	6.2 – Creare una nuova configurazione
	6.2.1 – La configurazione di MyChron3 XG Log FR2000J

	6.3 – Canali
	6.3.1 – Canali di MyChron3 Visor e MyChron3 XG Log FR2000J

	6.4 – Creare un sensore personalizzato
	6.5 – Configurazione sistema
	6.5.1 – Riquadro velocità
	6.5.2 – Riquadro Shift Light
	6.5.3 – Riquadro Giri motore
	6.5.4 – Riquadri Visore Pag. 1/2 - Canali ed allarmi
	6.5.5 – Riquadro giro
	6.5.6 – Riquadro sensore marce
	6.6.7 – Riquadro unità di misura
	6.5.8 – Configurazione sistema di MyChron3 XG Log FR2000J

	6.6 – Trasmettere la configurazione
	6.7 – Calibrazione ed auto-calibrazione dei sensori
	6.8 – Il calcolo delle marce
	6.9 – Visualizzazione Online

	Capitolo 7 – Come configurare MXL Strada/Pista/Pro/Pro05
	7.1 – La finestra Gestione sistema
	7.1.1 – Il layer Scegli configurazione

	7.2 – Creare una nuova configurazione
	7.2.1 – Le configurazioni Plug&Play di MXL Strada/Pista e Pro05

	7.3 – Canali
	7.3.1 – Pannelli Speed
	7.3.2 – Tabella Canali

	7.4 – Creare un sensore personalizzato
	7.5 – Configurazione sistema
	7.5.1 – Riquadro giri motore
	7.5.2 – Riquadro Sensore Marce
	7.5.3 – Riquadro Shift light
	7.5.4 – Riquadri Canale con allarme e Misure
	7.5.5 – Riquadro Velocità
	7.5.6 – Riquadro Giro
	7.5.7 – Riquadro usa tempi sul giro GPSr
	7.5.8 – Riquadro Condizione che abilita gli allarmi selezionati
	7.5.9 – Riquadro Abilita testo statico
	7.5.10 – Riquadro testo di benvenuto

	7.6 – Configurare le espansioni CAN
	7.7 – Trasmettere la configurazione
	7.8 – Calibrazione ed auto-calibrazione dei sensori
	7.9 – Il calcolo delle marce
	7.10 – Visualizzazione Online 

	Capitolo 8 – Come configurare DaVid
	8.1 – La finestra Gestione Sistema
	8.1.1 – Il layer ‘Scegli configurazione’

	8.2 – Creare una nuova configurazione
	8.3 – Canali
	8.3.1 – Pannello Giri Motore
	8.3.2 – Pannello Speed
	8.3.3 – Pannello Sensore Marce
	8.3.4 – Pannello Velocità di riferimento
	8.3.5 – Tabella Canali

	8.4 – Creare un sensore personalizzato
	8.5 – Come configurare i visori di DaVid
	8.6 – Come configurare DaVid
	8.6.1 – Riquadro Gestione Configurazione Video:
	8.6.2 – Vincoli degli oggetti visualizzabili
	8.6.3 – Riquadro Visualizzazione:
	8.6.4 – Riquadro Standard TV:
	8.6.5 – Possibili problemi di visualizzazione grafica degli oggetti.
	8.6.6 – Frequenza di Campionamento

	8.7 – Trasmettere la configurazione
	8.8 – Calibrazione ed auto-calibrazione dei sensori
	8.9 – Il calcolo delle marce
	8.10 – Visualizzazione Online

	Capitolo 9 – Come configurare EVO3 Pro/Pista
	9.1 – La finestra Gestione Sistema
	9.1.1 – Il layer Scegli configurazione

	9.2 – Creare una nuova configurazione
	9.3 – Canali
	9.3.1 – Pannelli Speed
	9.3.2 – Tabella Canali

	9.4 – Creare un sensore personalizzato
	9.5 – Configurazione sistema
	9.5.1 – Riquadro Giri Motore
	9.5.2 – Riquadro Giro
	9.5.3 – Riquadro usa GPS lap timer
	9.5.4 – Riquadro Sensore Marce
	9.5.5 – Riquadro Velocità di riferimento
	9.5.6 – Riquadro Segnale in uscita sul PIN 14 del connettore Deutsch 22 PIN

	9.6 – Configurare i visori di EVO3
	9.7 – Configurare le espansioni CAN
	9.8 – Trasmettere la configurazione
	9.9 – Calibrazione ed auto-calibrazione dei sensori
	9.10 – Procedura di calcolo delle marce
	9.11 – Visualizzazione Online

	Capitolo 10 – Come configurare EVO4
	10.1 – La finestra Gestione Sistema
	10.1.1 - Il layer Scegli configurazione

	10.2 – Creare una nuova configurazione
	10.3 – Canali
	10.3.1 – Pannelli Speed
	10.3.2 – Tabella Canali

	10.4 – Creare un sensore personalizzato
	10.5 – Configurazione sistema
	10.5.1 – Riquadro Giri Motore
	10.5.2 – Riquadro Sensore Marce
	10.5.3 – Riquadro Giro
	10.5.4 – Riquadro Usa GPS Lap timer
	10.5.5 – Riquadro Velocità di riferimento
	10.5.6 – Riquadro Segnale in uscita (sul piedino 5 del connettore RPM)

	10.6 – Come configurare i visori di EVO4
	10.7 – Configurare le espansioni CAN
	10.8 – Trasmettere la configurazione
	10.9 – Calibrazione ed auto-calibrazione dei sensori
	10.10 – Il calcolo delle marce
	10.11 – Visualizzazione Online

	Capitolo 11 – Come configurare gli SMC Bridge
	11.1 – La finestra Gestione sistema
	11.1.1 – Il layer Scegli configurazione

	11.2 – Creare una nuova configurazione
	11.3 – Canali
	11.4 – Configurazione sistema – ECU Bridge
	11.4.1 – Riquadro RPM
	11.4.2 – Riquadro Sensore marce
	11.4.3 – Riquadro usa i tempi sul giro da GPS
	11.4.4 – Riquadro Velocità di riferimento

	11.5 – Configurazione sistema di RPM Bridge
	11.5.1 – Riquadro RPM
	11.5.2 – Riquadro usa i tempi sul giro da GPS

	11.6 – Come configurare i display di ECU Bridge/RPM Bridge
	11.7 – Trasmettere la configurazione
	11.8 – Il calcolo delle marce
	11.9 – Visualizzazione Online

	Capitolo 12 – Creare un sensore personalizzato
	Capitolo 13 – Trasmettere la configurazione
	13.1 – Possibili problemi di trasmissione della configurazione

	Capitolo 14 – Calibrazione ed auto-calibrazione dei sensori
	14.1 – Procedura di calibrazione dei sensori (salvo sensore marce)
	14.2 – Procedura di auto calibrazione dei sensori
	14.3 – Procedura di calibrazione del sensore marce

	Capitolo 15 – Come calcolare le marce
	Capitolo 16 – Come configurare le espansioni CAN
	Capitolo 17 – Come configurare i visori AIM
	17.1 – Come configurare MyChron3 Dash
	17.1.1 – MyChron3 Dash per DaVid
	17.1.2 – MyChron3 Dash per EVO3 Pro/Pista ed EVO4

	17.2 – Come configurare TG Dash
	17.2.1 – TG Dash per DaVid
	17.2.2 – TG Dash per EVO3 Pro/Pista ed EVO4

	17.3 – Come configurare il Volante Formula

	Capitolo 18 – Visualizzazione Online
	Capitolo 19 – Come scaricare i dati
	19.1 – Scaricare i dati da MyChron3 (tutte le versioni) e DaVid
	19.2 – Scaricare i dati dagli altri sistemi


