Manuale utente
MXm

Versione 1.05




INDICE

1 - MXm in poche parole
2 — Cosa c’e nel kit?
3 —Installazione, alimentazione ed accessori
4 - All'avvio
5 — Cosa é possibile fare via tastiera
5.1 — Uscite di potenza (Power Outputs)

5.2 —Tipo gara
5.3 —Retro-illuminazione
5.4 — WiFi

5.5 — Gestione piste
5.6 — Contatori
5.7 —Data e Ora

5.8 — Lingua
5.9 — Informazioni Sistema
6-MXmeil PC

6.1 — Collegamento al PC
6.1.1 — Configurazione Wi-Fi
6.1.2 — Configurare MXm come access point (AP)
6.1.3 — Aggiungere MXm ad una rete esistente
6.1.4 — Impostazioni rete Wi-Fi
6.1.5 — La connettivita Internet
6.1.6 — Problemi di connessione

6.1.7 — Lavorando su Mac™ con Windows™ virtualizzato
6.1.8 — Problemi di visualizzazione degli strumenti collegati

6.2 — Configurazione di MXm
6.2.1 — Configurazione canali
6.2.2 — Collegamento e configurazione ECU
6.2.3 — Configurazione di LCU-One CAN
6.2.4 — Canali matematici

6.2.5 — Impostazione variabili di stato (Status variables)

6.2.6 — Impostazione parametri
6.2.7 — Shift Light ed Allarmi
6.2.8 — Uscite di potenza (Power Outputs)
6.2.9 — Impostazione display
6.2.10 — Impostare lo stream di SmartyCam
6.3 — Gestire una pista su MXm con Race Studio 3
6.4 — ECU Driver builder
6.5 — La pagina dello strumento
7 —In pista
7.1 — Pagina piste
7.2 — Other pages
8 — Richiamo dati
9 —Scarico dati
10 — Data Analysis
11 — Aggiornamento del firmware
12 -RPM
12.1 - RPM dalla ECU
12.2 — RPM via onda quadra 5-50V o bobina (150-400V)
13 — Collegamento con SmartyCam ed LCU-One
14 — Specifiche e disegni tecnici

User Guide

OCooN~NOOTUDDDdW

oo uuUuunuuuuu bbb DBDBWWWWNNNNNNNNNRRERERRRERPRRPRRRRPR
WERLR 0O NUBEAENRPRERPPEPONWNOONROOOONUUPEDMPEPOOOOOUIWNNIERERELRPREO



/2L User Guide

1 - MXm in poche parole

Cos’@ MXm?
MXm ¢ il nuovo mini logger AiM che combina dimensioni ridotte, usabilita e funzioni di acquisizione dati.

Perché MXm?

Perché offre:

Connessione ECU

2 ingressi velocita

4 ingressi analogici

2 uscite digitali high side

fino ad 8 pagine display configurabili

GPS + ricevitore Glonass integrati

e Un ampio database di piste per selezionare automaticamente la pista sulla quale state correndo
e Una potente e funzionale connessione Wi-Fi

e 10 RGB LED che mostrano chiaramente se state migliorando o no

e una potente memoria interna (quattro gigabyte) capace di registrar molti test

E il collegamento ECU?
MXm gestisce tutti i collegamenti ECU cosi come le linee di comunicazione: CAN, Linea-K, R5232. Il suo ampio database include piu di
1500 protocolli che possono essere caricati su MXm.

Se il veicolo non ha una ECU?
Se il veicolo non ha una ECU e sempre possibile collegare MXm ad un’onda RPM per sincronizzare gli RPM alla posizione in pista grazie al
cavo etichettato RPM del cablaggio relativo al connettore a 37 pin incluso nel kit.

MXm é un logger espandibile?
Si. MXm puo essere collegato ad AiM LCU-One CAN per massimizzare le performance del motore e ad AiM SmartyCam per rivedere su PC
le performances in pista con tutti i dati che servono in overlay.
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2 - Cosa c’e nel kit?

MXm kit include:

e MXm

cablaggio connettore a 37 pin (V02573310)
kit connettore a 4 pin (X87KCDTP064S)
cavo USB (V02573200)

Manuale utente MXm

| codici prodotto indicati tra parentesi sono da utilizzarsi per acquistare i singoli elementi.

3 - Installazione, alimentazione ed accessori

MXm é alimentato collegando il cablaggio del connettore a 37 pin incluso nel kit all'accensione del veicolo. In questo modo MXm si
accendera/spegnera con il motore dei veicolo.
I fili del cablaggio a 37 pin da utilizzare sono etichettati “9-15 VDC" e “GND".

Come detto MXm offre due uscite digitali che possono essere impostate su ON/OFF utilizzando il software Race Studio 3 software. E
necessario collegare il connettore a 4 pin incluso nel kit. Si faccia riferimento al pinout di MXm che si trova alla fine di questo manuale per
ulteriori informazioni.

4 - All’avvio

All'accensione MXm mostra la pagina satelliti.

NO PISTE
VICINE

GPS BUOND E
Apprendim. pista abilitato

mIOn—r

Qui e possibile vedere il numero di satelliti collegati (SATS 12 nell'immagine sopra) cosi come la qualita del segnale.

Se ci si trova su di una pista non inclusa nel database MXm il sistema mostra il messaggio “NO PISTE VICINE" e abilita automaticamente
“Apprendimento pista”. Per disabilitarlo premere il relativo tasto che diventa “ABIL"; premerlo nuovamente per ri-abilitare la modalita
apprendimento pista. In questo secondo caso il sistema chiede conferma.

Si faccia riferimento al capitolo 5.5 per ulteriori informazioni.
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5 - Cosa é possibile fare via tastiera

User Guide

MXm deve essere configurato soprattutto col software Race Studio 3 ma alcune funzioni sono impostabili via tastiera come spiegato di
seguito. Premere “MENU" ed apparira questa pagina.

mmATD

mmcmn

£ %

SORRY

Ller.@@

Power Outputs

Le icone gestiscono:

Power Outputs

Tipo gara

Retro-illuminazione

N

|oE:17

Impostazioni Wi-Fi

Gestione piste

Contatori

Ller @i

Data e Ora

Lingua

Informazioni sistema
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5.1 - Uscite di potenza (Power Outputs)

Power Outputs

ﬁ OuUTPUTI1 ouTPUTZ ﬁ

H test: ON | test: oFf |
ouk: -—- ouk: -—-
current: 0.00 A current: 0.00 A E
[sl:al:us: uk] status: --- o

PUSH OUT1/0UT2 TO TEST POWER OUT

In questa pagina & possible testare il funzionamento delle uscite di Potenza di MXm.
Premendo | tasti “OUT1” e “OUT2" i relativi test passeranno da ON ad OFF e vice-versa.

L'ultima riga mostra lo status dell’output; esso puo essere “OK” o pud mostrare diversi messaggi come indicato nella tabella “Legend of
Status Values” mostrata sotto; tabella che trovate in basso al pannello “Modify Output Signal” che compare premendo l'icona di settaggio
nel layer “Power Outputs” della configurazione di MXm (paragrafo 6.2.8).

% RaceStudio3 (64 bit) 3.34.0 - [m} x
k| w|E|n e L] & 7|28 @ |
All [MXm

Save | SaveAs | Close | Transmit |

Channels ECU Stream = CAN Expansions | Math Channels = Status Variables = Parameters  Shift Lights and Alarms | | Power Outputs | Display = SmartyCam Stream = CAN Output

[0z ouz % Direct Current 15,04 ], ®

= Wodify Output Signal u] X

Name: |Out1

Maximum Value of Requested Load (upto 15,04) 8 A
Owver Current Latch-Off Time

05 sec
a
Type F Direct Gurrent (High When TRUE) B |1_
0. s&C

MNumber of Retries

Retry Delay 0.5
It's active when Al — of the following conditions are true
Water Temp Alarm S [ areaterthan v
unti ._<L. condition no longer met ) |

Related Channels

Out1Current Current Output Electrical Current AD.001 10 Hz.

tatus Out1Status Status Code or Bit Fields Output Status # 10Hz ‘

Legend of 8tatus Values:

- 0 1 2 4 16 12
|_ ok sc open htemp ovear unvol owol [
| Description | ok short circut open circuit high temperature. over current under voltage over votage
Save Cancel |
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5.2 -Tipo gara E

MXm offre due modalita di gara e due riferimenti per il tempo sul giro predittivo. Le modalita di gara disponibili sono:
e Speed
e Oval

Il tempo sul giro predittivo mostra la differenza rispetto al giro di riferimento prescelto. Le opzioni disponibili sono:
e  Miglior giro del test
e  Miglior giro di oggi

Utilizzare:

e il tasto “CAMBIA” per modificare I'impostazione

e jtasti “PREC" e “SUCC" per passare da una opzione all'altra
e il tasto “ESCI" per salvare ed uscire

Race Mode

C
P A
F MTipo Gara Speedill
o Rif. predittivo: Miglior giro del test |l|
5 E
U 5
C C
C |

)

5.3 — Retro-illuminazione

E possibile impostare la retro-illuminazione di MXm su “AUTO” (Default), “ON” o “OFF”.

Impostando la retro-illuminazione su “AUTO”, il sensore di luce posto in basso a sinistra sul frontale di MXm accende o spegne la retro-
illuminazione a seconda delle condizioni di luce.

La retro-illuminazione di MXm puo essere: bianca, viola, rossa, verde, giallo, blu e ciano.

" 463 11050~
47" - 038 Y

"463° 11050~

47" - 038~y
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5.4 - WiFi

User Guide

E

Qui é possibile gestire il collegamento Wi-Fi cosi come azzerarne la configurazione. Le modalita Wi-Fi disponibili sono:

e ON

e  Auto: accende I'Wi-Fi quando il veicolo e fermo e lo spegne quando MXm inizia a registrare, in accordo con le impostazioni fissate

nella pagina “Parameters” del software Race Studio 3 (si veda il paragrafo 6.2.6 per ulteriori informazioni)

o OFF

“Wi-Fi reset CFG” permette di azzerare la configurazione Wi-Fi ed & molto utile se non si ricorda la password Wi-Fi.

mmATa

mmcwn

WiFi
Modalita ViFi:

Seleziona Canale:
WiFi:

551D0:

IP:

Yersione Fwe:
Reset WiFi Config

AUTO
AUTO
BUSY
500112
10.0.0.1
01.01.20

IO—m=1m

—rMmm
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5.5 - Gestione piste 83

Il GPS integrato di MXm e utilizzato per:

e (alcolo tempo sul giro

e (alcolo velocita

e  (Calcolo tempo sul giro previsto

e  Posizione in pista in analisi

Per calcolare questi dati il sistema necessita di conoscere le coordinate del traguardo.

MXm contiene una lunga lista delle principali piste del mondo. La lista & costantemente aggiornata dai nostri tecnici e si aggiorna sul PC
quando si lancia Race Studio 3 ed é disponibile una connessione internet. Le opzioni di selezioni disponibili sono: automatico e manuale.

Automatico: Gestione Piste C

il sistema riconosce automaticamente la pista sulla quale si sta [zl =]

correndo, carica le coordinate del traguardo e calcola il tempo sul [ 1 i

. N Lo S E - , , - B

giro. Questo & il modo migliore in molti casi. W Tipo lista piste: Tutte le piste 1

Informazioni Pista A

5 E

u =]

C C

C ]

Manuale: Gestione Piste C

permette di selezionare manualmente la pista dal database J=l =]

: =] . M

interno. o o . E 1 ] i m B

Questa modalita e da preferirsi quando nelle vicinanze sono g Tipo lista piste: Tutte le piste 1

disponibili diverse configurazioni di pista. In questo caso MXm Sceleziona Pista A
riconoscerebbe comunque la pista ma avrebbe bisogno di

almeno un giro di pista completo.

Per essere pronti dal primo giro la modalita manuale sarebbe E E

utile. C C

C ]

Entrambe le modalita offrono tre modalita di scelta della pista:

e nearest: mostra solo le piste in una distanza di 10 km e mostra al massimo 50 piste

e all tracks: mostra tutte le piste contenute nel sistema in ordine alfabetico

e custom: mostra solo le piste che sono state precedentemente create dall'utente con il software Race Studio 3 (si veda il paragrafo 6.3)
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5.6 — Contatori

Questa pagina gestisce i quattro odometri azzerabili di MXm. L'odometro di sistema non e azzerabile. Tutti gli odometri vengono mostrati
anche su Race Studio 3 (si veda il capitolo 6 “MXm ed il PC").

COUNTERS

C
A
System: 00:83 147 km* E
|
Usr 2: 00:41 87 km* I
Usr 3: 00:12 27 km*
Usr 4: 00:30 57 km* E
g5
T

Ogni odometro puo essere attivato/disattivato e/o azzerato. Per selezionare 'odometro che si vuole gestire premere “"CAMBIA”.

e  scorrere fino a Status e premere “CAMBIA” per passare da “Attivo” a “Stop” e vice-versa

e scorrere sino a cancella e premere “CAMBIA” per azzerare un odometro (immagine sotto a sinistra)

e premendo “ESCI” si torna alla pagina odometri e gli odometri che sono stati fermati/azzerati mostreranno un asterisco e “0” km
(nell’esempio sotto entrambe le operazioni sono state compiute sull'odometro 1 (immagine sotto a destra).

COUNTERS

Contatori

C C
AP A
Usr 1: 00:00 47 km E E System: 00:83 147 km* E
Stato: Active | CUsr 1: 00:23 0 km [
A Usr 2: 00:41 87 km* g
Usr 3: 0D:12 27 km*
els Usr 4: 00:30 57 km* £
= I g
] In C
T§C I

10
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5.7 -Data e Ora

Qui e possibile:
e impostare il fuso orario di MXm: premere “ENTRA” (immagine sotto a sinistra), scegliere il fuso orario e premere “ESCI"
e abilitare/disabilitare I'Ora Legale ed impostare il formato data ed ora: premere “CAMBIA” per scegliere il formato e “ESCI” per salvare

ed uscire
Mentre il fuso orario deve essere sempre impostato manualmente I'ora si sincronizza quando MXm riceve il segnale GPS.
Data Ora el Data Ora C
P :
B +1: Paris Berlin Romelll | 4 Fuso Orario: +1: Paris Berlin Rome JX
o Ora Legale: OFF [ I A |
Formato Orario: 24H Formato Orario: 24H i
Formato Data: DD/ MM Y Formato Data: DD /MM YY
5 E
g Ora: 12:33:19 0171072020 % E Ora: 13:15:07 01/10/2020 E
C IgC ]

5.8 - Lingua

E possibile impostare la lingua di MXm. L'impostazione di default & inglese (English). Premere “CAMBIA” per impostare la lingua che si
preferisce. Al momento le lingue disponibili sono (in quest’ordine):
e  English

Italian

German

Spanish

French

Dutch

Danish

Portuguese

Japanese

Czech

Ver, 8@

5.9 - Informazioni Sistema

Questa pagina mostra numero di serie, versione di firmware e di boot di MXm.

Informazioni Sistema

Logger: MxXM
Mum Seriale: TJ800102
Yersione Fw: 02.30.10
¥Yersione Book: 02.30.14

—rmnm

11
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6 -MXmeil PC

Utilizzando il software AiM Race Studio 3 & possibile configurare MXm, gestire il database delle piste e controllare altre funzioni attraverso
la finestra dello strumento del software.

6.1 - Collegamento al PC

MXm puo essere collegato al PC via Wi-Fi o via USB.

Per collegare MXm al PC via USB si utilizzi il cavo USB che si trova nel kit: lo si colleghi al cavo etichettato “USB” del cablaggio relativo al
connettore a 37 pin di MXm e alla porta USB del PC.

Per collegare MXm al PC via Wi-Fi:

e controllare che I'Wi-Fi di MXm sia impostato su | | | | ‘ R
“AUTO” o su “ON”" P
e leggere il nome di MXm - in basso al centro - o 0 10 1z 14 (1 |
cercarlo nella pagina Informazioni Sistema.
pad Lmd AFR
lambd ASF
LTm LDg
C &
GPS BUONO 800102 08:30
e  cliccare I'icona Wi-Fi di Race Studio 3 e selzionare
I'MXm —
e  premere “Connect” ed attendere qualche e
momento. WIFi Settings...
= AM
= AM_Guest
= AIM-MXM-800102 |

Quando il sistema ¢ collegato il software lo mostra in basso a sinistra specificando anche il tipo di collegamento: USB o Wi-Fi come
mostrato sotto.

& RaceStudio3 (64 bit) 3.32.12

- O x
k| e D8] L]w] 8] 28| e |
All | Xm *

” All Configurations } New | Clone | Import | Export | Receive | Transmit | Delete | Device Configurations
[ Qq @

set 08
e -

(= set 08

set 08
-
= set08

3 vxmID 7800102

=l
) K
L3

) wxm D 7800102

ﬁ Trash

12
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6.1.1 - Configurazione Wi-Fi

Sono disponibili due modalita di collegamento WI-Fi.

1 - Come access point (AP - default)
Questa ¢ la configurazione ideale se si ha un solo strumento ed un solo PC. In questa situazione MXm crea una rete Wi-Fi e funziona come
Access Point collegabile al PC.

) )

MXm
(ACCESS POINT)

PC

13
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2 - Existing network (per collegarsi ad una rete Wi-Fi esistente - WLAN)
Questa modalita € complessa ed implica un access point (AP) esterno ma é pil flessibile e potente perché permette di comunicare con piu
strumenti e pit PC nella stessa rete. MXm ed il PC si devono collegare ad una rete Wi-Fi esistente creata da un access point esterno.

ACCESS POINT

MXm

PC
NETWORK

Quando funziona in modalita WLAN MXm puo avere due livelli di sicurezza:
e  autenticazione di rete: password di rete
e autenticazione del sistema: password di MXm

Entrambi i livelli ti permettono di usare diverse strategie. Un PC in WLAN, per esempio, pud vedere diversi strumenti AiM ma puo
comunicare solo con quelli di cui ha la password.
Se si dimentica la password € possibile azzerare la configurazione Wi-Fi dal menu di MXm come spiegato sopra.

14
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6.1.2 - Configurare MXm come access point (AP)

Questa e la configurazione di default di MXm ed € il collegamento piu facile e diretto, ideale se volete comunicare con un MXm usando un
PC. E libera quindi completamente accessibile a chiunque. Si imposti una password di accesso appena possibile.

Per stabilire un collegamento Wi-Fi:

e  assicurarsi che I'Wi-Fi sia abilitato

e leggere il nome di MXm

RERERRRRRE b
P

0 10 12 14 M
Lmd AFR

lambd AfF

LTm LDg

C #

GPS BUONMD go0i02 08:30

e lanciare Race Studio 3
e  cliccare I'icona Wi-Fi e selezionare lo strumento
e in pochisecondi il collegamento viene stablito

WiFi Settings....

=AM

= AM_Guest

Z AIM-MXM-800102

15
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Per impostare altri parametri si crei una password unica per proteggere lo strumento/la rete. Con una password la comunicazione € sicura
e crittografata secondo standard WPA2-PSK.

| caratteri consentiti nella password sono tutte le lettere, anche maiuscola, e questi caratteri: ‘+-_([1{}S£1?A#@*\\\"=~.;;/%"

Lo spazio & utilizzabile a patto che non sia il primo carattere perché questo potrebbe causare incomprensioni in alcune versioni di
Windows™,

= RaceStudio3 (64 bit) 3.32.12

k|| @| B s L] w]| ] 7

All [ Mxm =

- [m} x

@| 8| @ |

ECu

% Al Configurations MXm ID 7800102

Live Measures = Download |WiFiand Properties| Settings Tracks Counters Logo  Firmware
s Retiesn | ansm

lanual Collectio

Device

Device Name M¥m ID 7800102
WiFi

WiFi Power Mode Auto

@~

WiFi Mode Access Point

a»

WIFI Network Name [ AIM-MXM-800102 ]

WiFi Password I [~ show

£ Mxm D 7800102 » Properties

Racer Name I

Vehicle Name or Number I

Championship I

Venue Type =

ﬁ Trash

Questo AP o nome SSID ¢ unico per ogni strumento.

Un esempio di nome &:” AiM-MXM-800102" dove:

e "AiM”" &l prefisso di tutti gli strumenti AiM

e "MXM”éil tipo di strumento

e “00100” & il numero di serie dello strumento assegnato dalla fabbrica.

16
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Per rendere lo strumento pit riconoscibile & possibile aggiungere un nome all’'SSID. Il limite & di otto caratteri. | caratteri consentiti sono
tutte le lettere, anche maiuscole, tutti i numeri e questi caratteri: ‘+ - _ () [1 {}1.

Lo spazio & consentito purché non sia il primo perché potrebbe causare incomprensioni in alcune versioni di Windows™.

Se, per esempio, aggiungete il nome del pilota, Tom Wolf, il nome della rete (SSID) diventa:

"AiM-MXM-800102-TomWolf"

Una volta impostati tutti i parametri cliccare “Transmit”. MXm si riavvia ed € configurato con i nuovi parametri. Se MXm é protetto da una
password, come consigliato, Race Studio 3 chiedera quella password per autenticarsi.

% RaceStudio3 (64 bit) 3.32.12 - u] X
k||| n]s]| L|s] & T || e |
Al paxm >
% Al Configurations MXm ID 7800102
Live Measures | Download |WiFi and Properties| Settings | Tracks | Counters |Logo Firmware

| meresn | st

Device

Device Name Tom wolf

WiFi

WiFi Power Mode Auto — |

WiFi Mode: Access Point - |

New WiFi Network Name AiM-MXM-800102-Tom wolf

WiFi Password I I~ Show
€3 Mxm D 7800102 ¥ Properties

Racer Name I

Vehicle Name or Number I

Championship I

Venue Type =
ﬁ Trash

Nota: la stessa connessione Wi-Fi puo essere creata con l'applicazione del sistema operativo.
Quando lo strumento é stato autenticati nella rete Wi-Fi & possibile comunicarvi usando Race Studio 3.

17
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6.1.3 - Aggiungere MXm ad una rete esistente

Questa situazione & ideale per un team con pil piloti e membri dello staff ed e desiderabile per la comunicazione tra uno o piu strumenti
utilizzando la stessa rete di PC. Ogni MXm puo avere la sua password che aggiunge un altro livello di sicurezza e privacy alla rete.

Race Studio 3 mostrera tutti gli strumenti collegati alla stessa rete sotto I'etichetta “Connected devices”, in basso a sinistra della pagina del
software: cliccare sul proprio strumento.

Entrare nel tab “Wi-Fi and properties” ed impostarlo su “Existing Network”; inserire il nome della rete, la password di rete e la password
dello strumento.

Trasmettere le impostazioni di rete allo strumento cliccando “Transmit”: lo strumento si riavvia e si collega a quella rete.

Nota: le uniche password ammesse sono quelle che rispettano lo standard WPA2-PSK.

Per completare questa procedura utilizzare il software Race Studio 3 come spiegato di seguito.

= RaceStudio3 (64 bit) 3.32.12 - O X
%k @D s L] w]| & =8| @ |
All | Mxm *
% All Configurations MXm ID 7800102
Live Measures = Download ’m Seitings Tracks  Counters Logo  Firmware

| eetrsn ] e

Device

Device Name Tom wolf

WiFi

WIiFi Power Mode Auto = |

WiFi Mode Existing network 5 |

WIFi Network Name I AM_Guest

- = WiFi Password [~ show

D M 70102 0 Device Password ™ Show

Properties

Racer Name I

Vehicle Name or Number I

Championship I

Venue Type =
ﬁ Trash

L'immagine sopra mostra un “MXm ID 6500100” che & passato da AP a WLAN (Rete esistente — Existing network). Il nome del network &
“AiM” e non ¢ libera ma protetta da una password.

Per ottenere la connettivita sullo strumento il PC deve essere autenticato nella stessa rete come mostrato sotto.

= RaceStudio3 (64 bit) 3.32.12

- [m] X
. -
k| BB D& L]w] & iz | 2| @ |
% Al Configurations New | Clone | Import | Export | WiFi Seffings... igurations
— = a .
| 7 am Q@
MXP 01 network_2 S8
= set 08
=
e ’—3‘ AiM-MXM-800102 Connected p—
MXP
E= -

€3 WxmID 7800102 =

5 Trasn

18
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Quando il PC si autentica nella rete “AiM” puo vedere tutti gli strumenti autenticati in quella rete. Nell'immagine sotto tre strumenti AiM
sono autenticati nella rete WLAN “AiM”".

= RaceStudio3 (64 bit) 3.32.12

| o|@|n|s| L]s] @l =
E‘:SI Utilities MXm ID 7800102

Live Measures | Download = WIiFi and Properties ~ Seftings Tracks Counters Logo Firmware

- [m} x

@ | 2| an |

ECu

O wmore00t02 il

O G105 ,’? InlineAce -0.78g RPM 0 rpm Channel03 11 mv

q Solo2-DLID 7 = LateralAcc 0560 Speedi 0.0 km/h Channel04 11 mv
VerticalAcc 011g Speed2 0.0 km/h External Voltage 42V
RollRate -1.4 degls Logger Temperatu... 342C Luminosity 17 %
PitchRate -3.4 degls Channel01 amv
YawRate -0.4 degls Channel02 10 mv

6.1.4 - Impostazioni rete Wi-Fi

In questo capitolo & brevemente descritta la procedura di configurazione di una rete WLAN che includa strumenti AiM. L'immagine sotto
mostra un esempio di configurazione.

ROUTER SETTINGS

Use this section to configure the internal network settings of your router, The IP Address that is
configured here is the IP Address that you use to access the Web-basad management interface. If
you change the IP Address here, you may nesd to adjust your PC's network seftings to access the
network 2gain.

Router IP Address :  |132.158.0.1
Subnet Mask : 3552552550
Device Name : Network_1
Local Domain Name : (optional)
Enable DNS Relay : [«

DHCP SERVER SETTINGS

Use this section to configure the built-in DHCP Server to assign IP addrassas to the computers on
your netwark,

Enable DHCP Server: (&
DHCP IP Address Range :  |132.163.0.2 to |192.168.0.6
DHCP Lease Time : 10080 (minutes)
Always Broadcast : ¢/ (compatinility for some DHCP Clisnts)
NetBIOS announcement :
Learn NetBIOS from WAN :
NetBIOS Scope : {optional)
NetBIOS node type : Broadcast only (use when no WINS servers configured)
Point-to-Point (no broadcast)
Mixed-mode (Broadcast then Point-to-Paint)

Hybrid {Point-to-Point then Broadcast)
Primary WINS IP Address :

Secondary WINS IP Address :

Per una migliore resa della rete si suggerisce di utilizzare un dispositivo di rete equipaggiato con un server DHCP e che utilizzi la
tecnologia 3x3 MIMO come, per esempio, un Linksys AS3200.

Per massimizzare I'ampiezza di banda non si dovrebbe consentire la navigazione Internet su questa WLAN; questo significa che il server
DHCP dovrebbe essere configurato senza indirizzo DNS o gateway di default.
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| parametri per la configurazione della rete in questo esempio sono:
e  Wireless network name: Network_1
Significa che il nome della rete WLAN & “Network_1." Un PC deve essere autenticato in questa rete per interagire con qualsiasi
strumento AiM della stessa rete.
e Gateway address: 192.168.0.1
server DNS primario: 0.0.0.0
server DNS secondario: 0.0.0.0
(Queste impostazioni prevengono la connettivita Internet su questa WLAN.)
e  Subnet mask: 255.255.255.248
Enable DHCP server: SI
Gamma di indirizzi IP DHCP: da 192.168.0.2 a 192.168.0.6

Queste impostazioni abilitano un server DHCP server su questa WLAN e forniscono un indirizzo IP in una gamma 2-6. Questo significa che
questa rete permette 5 host.

Il numero di strumenti su una rete WLAN dipende dalla subnet mask. Sotto & mostrato un tipico esempio di network ed una gamma di
indirizzi IP.

La configurazione in grassetto e quella che si suggerisce (se non & necessario un numero maggiore di strumenti), perché rende pit facile e
veloce per Race Studio 3 I'identificazione degli strumenti nella rete.

Subnet mask: Gamma indirizzi IP: Numero di strumenti:
255.255.255.0 192.168.0.1 - 254 254

255.255.255.128 192.168.0.1 - 126 126

255.255.255.192 192.168.0.1 - 62 62

255.255.255.224 192.168.0.1 - 30 30

255.255.255.240 192.168.0.1 - 14 14

255.255.255.248 192.168.0.1-6 6

6.1.5 - La connettivita Internet

Per una velocita ottimale dello strumento AiM si raccomanda di non permettere la navigazione Internet sulla medesima e di impostare la
rete WLAN allo stesso modo.

E naturalmente possibile consentire I'accesso ad Internet ma questo degraderebbe la comunicazione.

Una velocita leggermente inferiore potrebbe soddisfare le vostre necessita ma sarebbe anche utile avere una seconda connessione Wi-Fi
con un hardware (NIC) addizionale.

Questa configurazione fornirebbe una velocita ottimale della rete dati dello strumento AiM e contemporaneamente una connessione
internet con il secondo NIC.

6.1.6 — Problemi di connessione

Puo capitare che MXm sia collegato correttamente a Race Studio 3 via Wi-Fi ma l'interfaccia utente del software non lo mostri. Questo
potrebbe dipendere dall'impostazione con IP statico della porta Wi-Fi. Per convertirla in dinamica (DHCP):

e Aprire “Centro connessioni di rete e di condivisione” nel motore di ricerca di Windows™

Cliccare sul collegamento Wi-Fi ed apparira un pannello

Selezionare I'opzione “Properties”

Cliccare due volte su “Internet Protocol version 4 (TCP/IPv4)”

Verificare che I'opzione “Obtain an IP address” sia attiva

Per ulteriori informazioni si faccia riferimento alla sezione FAQ Wi-Fi di www.aim-sportline.com.
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6.1.7 - Lavorando su Mac™ con Windows™virtualizzato

Race Studio 3 funziona solo sotto il sistema operativo Windows™; gli utenti Mac possono utilizzare una macchina Windows™ virtualizzata.

Il problema principale e che I'host di OS (Mac) deve condividere l'interfaccia Wi-Fi con il sistema operativo virtualizzato (Windows) come
interfaccia Ethernet e non come interfaccia Wi-Fi.

Configurare Parallels(™) = My Boot Gamp.pvm

In Parallels selezionare “Menu —> Configure...". = Windows 8.1.pvm
Windows 8.1

Virtual Machines List

New...
Open...
Preferences...

View
Actions
Devices
Configure...

Report a Problem...

Request Support
Parallels Desktop Help

Options

Show All Windows
Hide

Premere “Hardware” - in alto alla pagina che appare - e
selezionare “Network” nel menu a sinistra.
A destra sul pannello di configurazione impostare il campo oot Ocer e i o s e e e e e el

" n Y VIR =1 ¥ Video is shut down.

Type" su “Wi-Fi". s

Selezionare quindi lo strumento col quale si vuole i  Comected

Comunicare’ & comvo1 NIC Type: Intel(R) PRO/1000 MT <
, Hard Disk 1 - =
ST Type: k= WicFi l
e MAC address: 00:1C:42:56:7EFD  Generate

]

DHCP Server: Auto

dﬁ Click the lock to prevent further changes. 2

Per assicurare che la comunicazione funzioni selezionare il
menu “Open Network preferences...”.

Wi-Fi: Looking for Networks...
Turn Wi-Fi Off
v AIM-WIFI
AIM-MXM-800102
AIM-MXG-00678-Lou
AIM-MXG-97501-WineTux
AiM-MXL2-23457
AIM-MYC5-000117
AIM-MYC5-001503

AiM-MYC5-008888 =

GSI-WIFI &
network_1
network_2
TNCAP7DO0A97 a
Vodafone-25283755 a

Join Other Network...
Create Network...
Open Network Preferences...

Verificare che lo status nella finestra che appare sia “Connected” e che l'indirizzo IP sia, per esempio, 10.0.0.10 (potrebbe essere 10.0.0.11,
10.0.0.12, o genericamente 10.0.0.x).
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Location: = Automatic <

Wi-Fi —

Wi-Fi is connected to AiM-MXM-800102 and

FT232...B UART & has the IP address 10.0.0.10
Not Configured \{.

<>

@ ANDIS/ "'Gadgeté@ Network Name: | AiM-MXM-800102

Not Connected

® Bluetooth PAN g [ Ask to join new networks

Not Connected Known networks will be joined automatically. If
) no known networks are available, you will have
Thund...It Bridge <Mc> to manually select a network.
Not Connected

Thund...Ethernet <°>

Not Connected

RNDIS/...Driver <W>

Not Connected

[v| Show Wi-Fi status in menu bar Advanced... ’7

([ = [~

~ Assist me... Revert Apply

Per abilitare Race Studio 3 in modo che funzioni correttamente su un Mac con Windws™ virtualizzato.

=

e Premere l'icona Wi-Fi _=
e  Selezionare I'opzione “Wi-Fi Settings”

% RaceStudio3 (B4 bit) 3.32.12 - O x
s -
x| B@E| 0| &] L] & iz 2| am |
% Al Configurations New | Clone Import | Export | elE BRI o igurations
== —
=AM Q@
”:—1“ AiM_Guest

Manual Collections

AIM-MXM-800102 ey

AM-MXS12-001302-MXS12_ECU_Paol

-))) -)))

= set 08

set 08
= -
= set 08

Connected Devices

0O O

3 vxmID 7800102

®
.)))

ﬁ Trash
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abilitare la casellina mostrata sotto.

82 WiFi Settings

Enable if Windows is running as virtualized on MacOs

(*) MacOS shares the WiFi connection to the virtualized Windows as an Ethernet connection.
The search for AiM devices is normally disabled in RS3, but has to be enabled in this only case.

OK M Cancel
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6.1.8 — Problemi di visualizzazione degli strumenti collegati

Puo accadere che usando Race Studio 3 su un iMac con Windows virtualizzato lo strumento collegato via Wi-Fi richieda del tempo per
essere mostrato nella rete o non sia mostrato del tutto. Per questo si suggerisce di utilizzare sempre un router Wi-Fi (WLAN).

Questo router funziona sempre come Access Point permettendo a piu strumenti di collegarsi alla sua rete. E necessario impostare la
configurazione Wi-Fi di MXm su Existing Network come spiegato prima.

6.2 - Configurazione di MXm

Quando MXm é collegato al PC
e Cliccare licona “Configurations” B led apparira la pagina delle configurazioni
e  C(Cliccare “New” ed apparira un pannello di nuova configurazione: selezionare “MXm” e premere “OK".

= RaceStudio3 (64 bit) 3.32.12 - [m] x
| @@ D& k]| w| & 2| g| e |
b All Configurations ‘ New | Clone | Import | Export | Receive | Transmit | Delete | Device Configurations
j = Choose Your Device o x Devic
il ikt & Configuration Name and Notes O x

MXm

L e Configuration Name

- Wk
L) i
- - Comment
MXG MXG 12 MXG 1.2 Strada
E O =
uxP MXP Strada MX2E
R ]
E : ? EE -
| :
uxs MXS 12 NIXS Stiada MXS 1.2 Strada

oK | | Cancel

oK Cancel

ﬁ Trash
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6.2.1 - Configurazione canali

Il layer “Channels” si apre; tutti i canali dello strumento sono disabilitati di default. Qui & possibile configurarli.

= RaceStudio3 (64 bit) 3.32.12 - {E5] x

k| B|@| 0| &] L]w] 8] =
Al [MXm ]

Save | Save As | Close | Transmit |

Channels | ECU Stream | CAN Expansions | Math Channels | Status Variables = Parameters  Shift Lights and Alarms Power Qutputs  Display = SmartyCam Stream = CAN Output

RPM RPM Engine RPI RPMW Sensor em 20Hz max: 16000 ; factor:/1;
Sﬂ1 Speed1 Vehicle Spd ‘Speed Sensor km/h 0.1 20Hz wheel: 1600 ; pulses: 1;
Spd2 Speed2 Vehicle Spd Speed Sensor km/h 0.1 20Hz wheel: 1600 ; pulses: 1;
Chot Channel01 Voltage Generic 0-5V my 20Hz
02 Channel02 Voltage Generic 0-5V mv 20 Hz
Ch03 Channel03 Voltage Generic 0-5V mV 20Hz
Cho4 Channel04 Voltage Generic 0-5V my 20Hz
Accl InlineAcc Inline Accel AIM Internal Accelerometer g0.01 50 Hz
Acc2 LateralAcc Lateral Accel AiM Internal Accelerometer g001 50 Hz
Acc3 VerticalAcc Vertical Accel AiM Internal Accelerometer go.o1 50 Hz
Gyr1 RollRate Roll Rate AiM Internal Gyro. degis 0.1 50 Hz
PitchRate Pitch Rate AiM Internal Gyro degis 0.1 50 Hz
Gyr3 YawRate Yaw Rate AiM Internal Gyro degis 0.1 50 Hz
Accu GPS Accuracy GPS Accuracy AMGPS mo0.01 10 Hz
Spd GPS Speed Vehicle Spd AMGPS ki 0.1 10 Hz
Alt Altitude Altitude AMGPS m 10 Hz
dD Odometer ‘Odometer Total AiMODO km01 1Hz
Luma Luminosity Brightness AIM Luminosity % 1Hz

Per impostare un canale cliccare sulla linea corrispondente ed il relativo pannello apparira. Speed 1 e 2 ed i canali analogici sono, come
detto disabilitati. Innanzitutto abilitarli.
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Per impostare il canale Speed cliccare sulla riga ed apparira un pannello di configurazione. Oltre a frequenza di campionamento, unita di
misura e decimali mostrati a display si possono scegliere:

e Funzione: velocita del veicolo (Vehicle speed), velocita angolare (Angular velocity), velocita generica (Speed), Turbo RPM

e Sensor: sensore velocita o ABS

e  Parametri velocita nella relativa casellina in basso al pannello

Nota: se una speed viene impostata come ABS Speed anche la seconda sara automaticamente impostata cosi come mostrato sotto.

= RaceStudio3 (64 bit) 3.32.12 % - o x
— ,
(@ B a| L] & =|@| Q| am |
Al [MXm >
Save | SaveAs | Close | Transmit |

Channels | ECU Stream | CAN Expansions | Math Channels | Status Variables = Parameters  Shift Lights and Alarms Power Qutputs  Display = SmartyCam Stream = CAN Output

BT i e

Engine RPI RPM Sensor max 16000 ; factor:/1;

Vehicle Spd ABS speed sensor km/h 0.1 20 Hz wheel: 1600 ; pulses: 1;

Vehicle Spd ABS speed sensor km/h 0.1 20Hz wheel: 1600 ; pulses: 1;
Channel01 Voltage Geneng0-5V mv 20 Hz
Channel02 Voltage Generid0-5V mv 20Hz
Channel( 20 Hz

S Channel Settings ®
Channeld 20 Hz
InfineAcd MName 50Hz
LateralAq Function Vehicle Spd = 50 Hz
VerticalA{ 50 Hz
RollRate 50Hz
PitchRatd SEnsor ABS speed sensor 2 o
YawRate | Sampling Frequency 20Hz = 50 Hz
GPS Acet it of Heasure Kmih * | 10k
™ 10Hz
il Display Precision 1 decimal place = | PRI
Odomete| 1Hz
Luminosi 1Hz
~Speed Parameter
Wheel circumference imm] [1600
Pulse per wheel revolution [1—
Save | Cancel

Per impostare i quattro Canali Analogici cliccare sulla riga relativa; apparira un pannello di configurazione ed é possibile scegliere
funzione, tipo sensore, unita di misura, precisione display o parametri specifici.
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6.2.2 - Collegamento e configurazione ECU

MXm puo essere collegato alla ECU del veicolo. Quando possibile documenti che spieghino come collegare MXm alla ECU del veicolo
sono disponibili sul nostro sito www.aim-sportline.com. Come spiegato, MXm pud comunicare utilizzando tutti i protocolli di
comunicazione attualmente disponibili: CAN, RS232, Linea-K.

Per caricare il protocollo della ECU nella configurazione di MXm:

e  Entrare nel tab "ECU Stream”

e Premereil tasto “Change ECU”

e selezionare ECU Manufacturer (Produttore) e ECU Model (nell’esempio FORD/ MUSTANG 2010)
e  premere OK

= o x

2| am |

ECU

x| nal el 8] =
Al [MXm ¥

Save | Save As | Close | Transmit |

2

Channels ‘ECU Straam| CAN Expansions | Math Channels = Status Variables = Parameters — Shift Lights and Alarms | Power Outputs | Display = SmartyCam Stream | CAN Output

ECU: Click button to select a ECU protocol Change ECU = | @
£ Choose ECU Protocol (m) X
Manufacturer Model
ELECTROMOTIVE * | BoSS 202R X05 OF (v 02.00.00 ) (CAN)
EM FIESTA (v 02.00.00) (CAN)
EMERALD FIESTAST150 (v 02.00.01) (CAN)
EMOTICOM FOCUS 2005 07 (v 02.00.00 ) (CAN)
EMS FOCUS 2008 (v 02.00.00 ) (CAN)
EMTRON FOCUS PZEV0304 (v 02.00.00 ) (CAN)
FARTSTRUP FOCUS_2012 (v.02.00.02) (CAN)
FAST FR500C_MS (v 02.00.01) (CAN)
FERRARI FiestaCup 2019 (v.2.00.04 ) (CAN)
FIAT ABARTH MUSTANG 2005-9 (v 02.00.00 ) (CAN)
FORD MUSTANG 2010 (v 02.00.00 ) {(CAN)
FPT MUSTANG 20711 (v 02.00.03 ) {CAN)
GEMS MUSTANG 2015 (v 02.00.00 ) (CAN)
GET
GINETTA
GM
HALTECH
v
oK %l Cancel
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6.2.3 - Configurazione di LCU-One CAN

User Guide

MXm pud essere collegato ad LCU One CAN lambda controller di AiM collegando il connettore Binder 5 pin maschio di LCU one al cavo
etichettato “EXP” del cablaggio per il connettore 37 pin femmina di MXm (si veda il capitolo 13 per ulteriori informazioni).
Una volta collegata I'espansione & necessario impostarla:

e entrare nel tab “CAN Expansions”

e premere il tasto “ADD LCU-One CAN”; il tasto diventera “Remove LCU-One CAN”
e dare un nome ad LCU One ed inserire il numero di serie o premere “Get Expansion Serial Number” per ricevere il numero di serie dalla

LCU-One collegata

e selezionare il fattore moltiplicativo (multiplier) per calcolare AFR dalla lambda (nell’esempio “14.57 Gasoline”) o aggiungere un valore
personalizzato premendo “Add Custom Value” (appare il relativo pannello)

e impostare i canali LCU One cliccando due volte su ogni canale ed impostando il pannello che appare.

ke @ s s &

Save | Save As | Close | Transmit |

| Channels  ECU Stream |CAN Expansinnsl Math Channels ~ Status Variables = Parameters

Remove LCU-One CAN
Al |LCC *

Expansion Name ( § characters max. )

Expansion Serial Number (& N. )

Multiplier to calculate AFR (A/F) from lambda

14 57 - Gasoline

: 6.40 - Methanol
9.00 - Ethanol
14.57 - Gasoline
14.60 - Diesel
15.50 - LPG (Propane)
17.20-CNG

AiM LCU-One Lambda lambda 0.01 10Hz

Sl W I
Shift Lights and Alarms Power Qutputs  Display SmartyCam Stream = CAN Output
LGC Get Expansion % | ambda Multiplier Manager *
o Serial Number
P New Value Label for New Value
6.40 - Methanol 1457 Gasoline
(AFR = Air Fuel Ratio = pounds of air / pound of fuel) 00 - Ethanol
#dd or Modify Current ltem |
+ Add Custom Value |I 1457 _ Gasoli
14.60 - Diesel Remove Current ftem |
15.50 - LPG (Propane}
Restore Default Values |
17.20 - CNG
ok Cancel

LCC Lambda Lambda

LCC AFR AFR AiM LCU-One AFR AF001 10Hz
LCC LmdTmp Lambda Temp AiM LCU-One Temp co1 10 Hz
LCC Diagn Lambda Diagn AiM LCU-One Diagn # 1Hz

Close

£
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Qui e possibile creare canali matematici; le opzioni disponibili sono:
e  Bias: considerando una relazione tra due canali mutualmente compatibili calcola quello prevalente (tipicamente usate per

sospensioni o freni);

e Bias con soglia: chiede all'utente di impostare un valore di soglia per i canali considerati; quando questi valori vengono oltrepassati

entrambi il sistema effettua il calcolo;

e  Calculated gear: calcola la posizione della marcia con RPM motore e velocita del veicolo speed
Precalculated gear: calcola la posizione della marcia usando il rapporto con ogni marcia e con I'asse del veicolo
e Linear correction: tipicamente usato quando un canale non ¢ disponibile nel formato desiderato o se & stato impostato
erroneamente e non € piu possibile impostarlo
e  Simple operation: aggiunge o sottrae da un canale un altro canale o un valore costante
e  Blinkers hazard: calcola quando far lampeggiare le frecce destra e sinistra o le quattro frecce

Ogni opzione richiede di riempire il relativo pannello.

k| B|@E| 0| s] L]w| &

| @]
. ECU
All [MXm >
Save | SaveAs | Close | Transmit |
Channels  ECU Stream | CAM Expansions |Math Ct | tatu B ;uﬂ Lights and Alarms | Power Outputs | Display = SmartyCam Stream | CAN Output
Add Channel | | still available math channels: 37 ‘
———
= Select a Mathematical Channel X
Bias To calculate the bias of two channels
VALUE = CH1/(CH1 + CH2)
Bias with Thresholds To calculate the bias of twe channels only ifthey are greater than specified values

VALUE = CH1/(CH1 + CH2) [if both thresholds are exceeded, else 0]

Calculated Gear To calculate the gear position from engine rom and vehicle speed

Precalculated Gear To calculate the gear position from engine rpm and vehicle speed, specifying the

gear ratio for each gear and the axle ratio

Linear Corrector To multiply a measure by a factor then add an offsetvalue

VALUE=(a*CH)+b

To add to or sublract from a channel value a constant value or another channel value
e.g VALUE = (CH1 + CH2)

Simple Operation

BlinkersHazard To calculate blinking status of right and left turning signals

oK Cancel
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6.2.5 - Impostazione variabili di stato (Status variables)

Qui e possibile impostare le variabili di stato.
Si tratta di condizioni definite dall’'utente che possono essere usate in diverse situazioni. Questo significa che quando si imposta un
allarme nella pagina “Shift lights and Alarms” si possono impostare diversi allarmi che utilizzino la stessa condizione (status variable)

richiamandola dalla lista. La variabile di stato pud anche essere acquisita abilitando la casella “add to the device logged channels”
funzionando quindi come canale analogico Premendo “Add New Variable” apparira il relativo pannello.

B RaceS 4 21 - O
||| & L]w| & Te|lg| e |
| Al [MXm =
Save | Save As | Close | Transmit |
| Channels | ECU Stream | CAN Expansions | Math Channels Status Variables | Parameters ~ Shift Lights and Alarms Power Qutputs  Display SmartyCam Stream = CAN Output
[ Ado Mew varizble | still available variables: 36
Preview Area

= (reate New Status Variable x
Name  [Water TempAlarm ]
Freq | S0HzZ =
add to device logged channels
is TRUE when | Al 4 | ofthe following conditions are true
i
| WaterTemp S [ oreaterthan wilie 104 [+ ‘
elseis FALSE
sae [y | Cancel

Nell'immagine sotto e stata creata una variabile di stato chiamata “Water Temp Alarm”. Passando il mouse sulla riga della variabile
apparira a destra un pannello riassuntivo e passando su ogni casella della riga un pop up in inglese ne spieghera il significato.

= RaceStudio3 (64 bit) 3.32.14

- ] x
Xk @D s L] & =8| @ |
Al [MXm |

Save | Save As | Close | Transmit |

Channels ECU Stream | CAN Expansions = Math Channels | Status Variables | Parameters = Shift Lights and Alarms Power Qutputs  Display SmartyCam Stream = CAN Output

| Water Temp Alarm @)([ 50 Hz H Name Jater Temp Alarm
L I3
X | Freq 50 Hz

click here to EDIT this status variable|
D‘ Add New Variable | still available variables: 35 addioidencaiogged diannels

is TRUE when this condition occurs

|WaterTemn greater than C 104,0 |
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6.2.6 - Impostazione parametri

La pagina parametri e divisa in tre parti.
e inaltoi parametri GPS Beacon; passando col mouse sui punti di domanda appare un messaggio che spiega come funzioni quel
parametro:
o hold lap time for: per quanto tempo il tempo sul giro viene mostrato dal display di MXm
o thetrack width: la larghezza della pista che sara considerata per qualsiasi punto GPS che sara impostato

e al centro Reference speed: qui & possibile scegliere quale velocita utilizzare come velocita di riferimento tra quelle disponibili; il
default e speed 1.
e In basso condizioni di avvio della registrazione (Start data recording);
o standard (default) MXm inizia a registrare quando RPM sono maggiori di 500 o la velocita € maggiore di 10 km/h e I'Wi-
Fi di MXm viene spento
o condizioni personalizzate: & possibile impostare due condizioni e decidere se avviare la registrazione quando una sola
di esse si verifica (“ANY”) o quando si verificano entrambe (“ALL"); cliccare sulla riga corrispondente alla condizione da
impostare e impostarla.

"= RaceStudiod (64 bit) 3.32.14 - {Es| X

*| BB s L]|w] & @ |g| @ |
Al [MXm ]

Save | SaveAs | Close | Transmit |

Channels  ECU Stream | CAN Expansions | Math Channels = Status Variables |Parameters| Shift Lighis and Alarms Power Qutputs  Display SmartyCam Siream | CAN Output

LT;; is the number of seconds that the lap time is held static on the display before resuming a dynamic views such as: predictive, current or running lap time ]

Hold lap time for sec @

© GPS Beacon This is the width that will be considered for any GPS points set(i.e. the width of the start/finish line) ]

TrackWigth [10 | m @

(O c#nioptcal Beacon

Ignore additional lap signal for sec @

Speedt
Speed2

GPS Speed

Speedveh
Select the channel to use for reference speed Speed1 = |—
SpeedFL

SpeedFR

SpeedRL
(O standard Conditions SpesdRR

Recording starts when RPM is greater than 500 or speed is greater than 10 kmih (if GPS is valid too)

© Custom Conditions.

Any It Any | ofthe following conditions are true

All | ‘Speem 5 [ oreaterthan
‘Speedz 4 /% geaterthan

Kkmih [10.0

|
kmh  [100 IS L+|

Ar(dr
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6.2.7 - Shift Light ed Allarmi

Qui é possibile impostare le shift light (in alto) ed i LED di allarme (in basso) di MXm.

k| o|@E| 0| s8] L] 3]
Al [MXm ¥

Save | SaveAs | Close

= e |
5 Ecu

=

TP |

| Transmit |

Channels ECU Stream | CAN Expansions = Math Channels =~ Status Variables = Parameters | Shift Lights and Alarms | Power Outputs | Display = SmartyCam Stream | CAN Output

O Use for predictive time

@ Use as gear shift lights

n 9200 [C) BAUU e | 9600 3 gsuu ® ‘ 10000 ) ‘

[ Activate Simulation

" 463 11050

47" - 038

D Add New Alarm | ‘ still available alarms: 35 Import Alarm ExportAlarm |

In alto si imposta il funzionamento delle shift light. Le opzioni disponibili sono: shift light (default) e predictive time
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Uso come gear Shift Lights Cliccare sull'icona (ﬂ) ed apparira il relativo pannello Si puo

e importare/esportare le shift light

e decidere come funzionino abilitando I'opzione desiderata:

@]
@]

User Guide

a LED stays on if its threshold is exceeded (un LED resta acceso sino a che la sua soglia & superata)
a LED stays on until another LED with higher threshold turns on or (un LED resta acceso sino a quando un altro LED con
soglia piu alta si accende)

e collegare le shift light alla marcia inserita abilitando la relativa casella; inserire il numero massimo di marce, il colore del LED ed il

valore di soglia per ogni marcia.

k| @D a| L])w] g

All |MXm >

Save | Save As |

Close

| Transmit |

Channels ECU Stream | CAN Expansions = Math Channels =~ Status Variables = Parameters | Shift Lights and Alarms | Power Outputs  Display SmartyCam Stream

D- Add New Alarm

O Use for predictive time

© Use as gear shift lights

still available alarms: 35

ImportAlarm

ExportAlarm

=
0

- O
jan

ECu

=

arp |

CAN Output

= Shift Lights Options
Chaose a sequence made of shift lights

¥ ALED stays onif its threshold is exceeded

Import Shift Lights

Export Shift Lights

¢ ALED stays on until another LED with higher threshold is turned on

Chaose the engine rpm channel

¥ Gear dependent shift lights
Choose the gear channel.

Select colors and threshold values for shift lights

RPM

Max gear number

6 | 9200

5 |9200

4 |9200

3 | 9200

2 9200

1 9200

OK | Cancel
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Uso per predictive time. Per utilizzarlo come tempo sul giro predittivo abilitare 'opzione e cliccare sull'icona (ﬂ). E possibile:
e importare/esportare il setting delle shift light con i relatvi tasti

e decidere la sequenza dei LED abilitando la relativa opzione:

o un LED resta acceso sino a quando la soglia & sorpassata (a LED stays on if its threshold is exceeded)
o un LED resta acceso sino a quando un altro con soglia pil alta non si accende (a LED stays on until another LED with
higher threshold turns on) o
inserire il tempo di incremento per ogni LED. Il valore del LED indica l'intervallo di tempo assegnato ad ogni LED. Se per esempio si

decide “0.1” ed il tempo sul giro migliora di 0.3 sec rispetto al giro di riferimento, MXm accendera 3 LED verdi; in caso contrario i LEDs
si accenderanno rossi. Il giro considerato come giro di riferimento & il migliore della sessione corrente.

= RaceStudio3 (64 bit) 3.32.14 - [m] x
= .
x| B|E| D] s] L]w] & 7o 8| en |
All [MXm >
Save | SaveAs | Close | Transmit |
Channels  ECU Stream = CAM Expansions | Math Channels = Status Variables = Parameters | Shift Lights and Alarms | Power Outputs | Display SmartyCam Stream | CAN Output
@ Use for predictive time O Use as gear shift lights
+ Best Time 0.10 sec lEJ_ = Predictive Time Bar Options X
Choose a sequence made of shif lights Import Settings Export Settings
[ Activate Simulation
@ ALED slays onif ifs threshold is exceeded
" ALED stays on until another LED with higher threshold is turned on
Predictive Time Increment per LED 01 (sec)
47WAT
c
0K Cancel
I__+ Add New Alarm still available alarms: 35 ImpaertAlarm ExportAlarm

34



</ / User Guide

Creare ed impostare un allarme su MXm
E possibile importare/esportare gli allarmi coi relativi tasti o crearne di nuovi. Per crearne uno nuovo premere “+ Add new Alarm”.

& RaceStudio3 (64 bit) 3.32.14

k| @ D& L] g

T 2| 8| @ |
Al [ MXP *[MXm *
Save | Save As | Close | Transmit |
Channels ECU Stream | CAN Expansions = Math Channels =~ Status Variables =~ Parameters | Shift Lights and Alarms | Power Outputs | Display = SmartyCam Stream | CAN Output
O Use for predictive time @ Use as gear shift lights
S Create New Alarm x

Descripton | mpot | epont |

It All = | ofthe following conditions are frue
Speed1 4 X, lessthan 2 Tom oo | ]
then trigger the following action(s )
Papup Message timed % |[nsetme | until alarm end : D-‘
WAT -
-

Until ._JE condition no longer met =
D- Add New Alarm | | still available alarms: 35 Import Alarm Export Alarm

Save Cancel
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Per impostare un nuovo allarme:
e inserire la descrizione nell'omonima casella in alto al pannello “Create New Alarm Panel” (1)
se si intendono porre pil condizioni decidere se devono essere tutte soddisfatte o se ne basta una (tasto Any/All “2")
cliccare sulla casella “Channel”
a destra apparira il pannello “Select Channel” (“3")
come si vede nell'immagine sotto se si € impostata una variabile di stato (Water Temp nell’'esempio) la si trova tra i canali disponibili:
selezionare il canale desiderato e premere “OK”
e decidere quale azione impostare tra (“4"):
o Mostrare un messaggio colorato temporizzato (color msg timed)
o Accendere un LED: sceglierne colore e frequenza di lampeggio
e decidere le condizioni di cessato allarme “5" (“Until”) tra:
o condizione cessata (condition no longer met)
o spegnimento dello strumento (the device is turned off)
o  pressione di un tasto (a button is pushed)
o dati scaricati (data are downloaded)
e itasti “+" a destra del pannello servono ad aggiungere nuovi allarmi (“6") o nuove azioni ad un allarme (“7")
quando siimpostano pil condizioni a destra del tasto “+" apparira il tasto “-“ che serve per eliminare la condizione o l'azione
e quando tutte le operazioni sono state compiute premere “Save” (“8").

= pac o
*|lol@|n|s| L]lw| @ T e|8| e |
All [MXm >

Save | Save As | Close | Transmit |

Channels  ECU Stream = CAN Expansions | Math Channels = Status Variables = Parameters | Shift Lights and Alarms | Power Outputs | Display SmartyCam Stream | CAN Output

O Use for predictive time

(@) Use as gear shift lights

= Create New Alsrm X [ = select Channel =
9 Description ] impott | Expot | Source Channel
I All v OnnE‘YU"Ong conditions are true: e Ecu Water Temp Alarm
‘ Speedi = F o lessthan 2 kmn 00 | [+ | Lap Channels

GPS

then trigger the following action(s): AD Channels

Popup Message timed * |[nsertmessa

until alarmend 2 D-|

Popup Message timed o o

LED LED 1

Gyro

Odometer
Internal
LCU-One CAN Exp.

Bias

Water Temp Alarm 9

LED2

Unil e '_.‘._. ST TE IS e .
.
_JE condition no longer met

the device is turned off

'
OFF

(@- a button is pushed

T T
PR gatais downloaded

OK Cancel
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Nella parte bassa della pagina viene mostrato un sommario degli allarmi impostati. Cliccando col tasto destro I'icona di impostazioni &
possibile editare o cancellare un allarme.

Scegliendo “Edit Selected Alarm” il pannello di configurazione apparira nuovamente e sara possibile modificare le impostazioni
dell’allarme.

= RaceStudiod (64 bit) 3.32.14

- [m) x
*lo|@| 0 s k]| @ T e|l&| e |
All [MXm >
Save | SaveAs | Close | Transmit |

Channels  ECU Stream | CAM Expansions | Math Channels = Status Variables = Parameters | Shift Lights and Alarms | Power Outputs | Display SmartyCam Stream | CAN Output

© Use for predictive time O Use as gear shift lights

*ﬁ

+BestTime 0.10 sec e

[ Actvate Simulation

'WAT

pricrity Water Temp LED: 1

B
Output Lo |
Stap Recording LED Output Popup Message: Recording of ®} o | Edit Selected Alarm

Delete Selected Alarm

D Add New Alarm | ‘ still available alarms: 33 ‘ Import Alarm ExportAlarm

37



@ User Guide

6.2.8 — Uscite di potenza (Power Outputs)

MXm ha due uscite di potenza che possono assorbire sino a 15 Amp ognuno. Il connettore relativo, evidenziato sotto, € un connettore a 4
pin.

o

mads in M=y A

@,
Pin Function
1 High side output2
2 9-15V power input
3 9-15V power input
4 High side Output1

Ogni Power output é gestito da tre canali:

e I'output (ON o OFF)

e lacorrente assorbita

e |o Status (OK, corto circuito, sovracorrente circuito aperto)
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Per impostare i due power output:

e entrare nella pagina Power output

e passare col mouse sul power output che si vuole impostare
e  appare unaicona di impostazione: cliccarvi

5 RaceStudio3 (64 bit) 3.32.14

k|| @| 6] L]w]| @] o
All [MXm %]

Save | Save As | Close | Transmit |

- [m} x

2| 8| a» |

ECU

Channels ECU Stream | CAN Expansions = Math Channels = Status Variables = Parameters = Shift Lights and Alarms | Power Outputs | Display SmartyCam Stream | CAN Output
utput .I'I ption Pin ., S

Oz ou I®  Direct Current 1504 UH

‘ still available power outputs: 33 |

Riempire il pannello che appare; nell’esempio Power output 1 & stato configurato per gestire i fan: si accende quando la variabile di stato
Water Temp & vera: Maximum value of requested Loan & 8 Amp: oltre questo valore il circuito si apre e lo status diventa “Overcurrent”.

M RaceStudio3 (64 bit) 3.32.14

*|B|@E| 0| s] L]w| 8] =
Al [MXm ]

Save | SaveAs | Close | Transmit |

- o x

2| 8| e |

Channels  ECU Stream = CAN Expansions | Math Channels | Status Variables Parameters  Shift Lights and Alarms | Power Outputs | Display SmartyCam Stream | CAN Output

& Modify Output Signal o x

Name: |Out1

Tiwe:  [® DirectCurrent (High When TRUE)

Maximum Value of Requested Load (upto 15,0 4) 8 A
[® oirect Current tHioh When TRUE) Over CurrentLatch-Off Time [05 sec
e Direct Current Low When TRUE) Number of Retries [1
Retry Delay |0.5 sec
Its active when All — of the following conditions are true:
Al
Any
‘ Water Temp Alarm 4 isTRUE (@}‘
Until: ;.L. condiion no longer met N

._-!-_. condition no longer met
-
opp the device is tumned off

@- a butten is pushed

DA_L“ data is downloaded

Related Channels:

Function
Qut1Current Current Output Electrical Current A0001 10 Hz
Outl Status Status Code or Bit Fields Output Status # 10 Hz ‘

0o 1 2 4 8 16 32

ok sC ‘open htemp oveur unvol owol

ok short circuit open circuit high temperature over current under voltage over voltage
Save h Cancel
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6.2.9 - Impostazione display

MXm puo avere sino ad otto pagine di display configurabili con da 1 a 4 campi ognuna.

e  Entrare nel tab “Display”

e Un pannello mostrera i tipi di display disponibili (nell’'esempio & stato scelta un pagine con quattro campi e la barra grafica)
e Selezionare la pagina e premere “OK”

e ripetere 'operazione per il numero di pagine desiderate

S RaceS 2 — =] x
k| o@D & || & z| 2| 2| @ |
Al [MXm %]

Save | Save As | Close | Transmit |

Channels | ECU Stream | CAN Expansions | Math Channels = Status Variables = Parameters — Shift Lights and Alarms | Power Outputs| | Display | [SmartyCam Stream | CAN Output

[ D Add New Page
S Select a page to add - a X -

95 5200. a0

i

-

P1 P2 P3

a5 4 2| Mm——w——m; | o ap
WT c one .w Issm 85 WT c 5 onp .w
25 09| 42% us3s 25 = 02
P4 Bargraph 4+gear Channels
42 ¥ 4R B A2 _sE e e i =)
85 W 42 = .8 4z 8 a2
125 = 45 T3 =5 e 25 a3
07 4 42 » .07 42 07 a2
P2 P18

oK l} | Cancel
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Quando il display é stato selezionato due pannelli appariranno nella parte bassa della pagina:

e asinistra un pannello che mostra tante righe quanti sono i campi da riempire (nell’esempio 5 campi)

e adestra un pannello mostra la tipologia di canale che ¢ possibile impostare in quel campo e tutti i canali inclusi in tale tipologia; &
possibile trascinare il canale nel campo desiderato o cliccarvi due volte

e  seavete aggiunto piu pagine quella che state impostando € indicata nella parte alta della pagina come mostrato sotto; ripetere
'operazione per tutte le pagine caricate nella configurazione.

"% RaceStudio3 (64 bit) 3.32.14 O X
- .
¥l ol@| &l £]w] & = Im G|
All |[MXm =
Save | Save As | Close | Transmit |

Channels ECU Stream = CAN Expansions = Math Channels =~ Status Variables Parameters = Shift Lights and Alarms Power Qutput D
Page 1

|’_+ Add New Page
LT |
Page 1 O [o ) a8

Iav YmartyCam Stream | CAN Output

IECT Spd
=B km/h

5" L:18:35wr

Channel Groups Channels
INFO LINE ECU RPH RPM s
Lap Channels Speedien Spd
_ ~ GPS SpeedFL SpFL
REM [ HEM o Erpm 16000 3 AID Channels SpeedFR SpFR
Belcrienn {EET i |c Accelerometer SpeedRL SpRL
Speedveh [sp L[ ke oo spesaRR ooRR
Sea | ean kS [gear Odometer Gear Gear
e LpE kS [ Internal WaterTemp EcT
LCU-One CAN Exp. TurboBoost Turd
Math Channels TCSBrakeEvent TCSB
Status Variables TCSEngEvent TCSE
Power Outputs StabCtriTeltal SCTE
—NOT SET — StabCiriMTXT SCMT
TyreRwMile TYRM
FuelLevelMean Fuel v
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6.2.10 - Impostare lo stream di SmartyCam

User Guide

MXm puo essere collegato a SmartyCam per mostrare o dati desiderati sul video di SmartyCam. Per impostare ogni canale:

e cliccarvi ed apparira un pannello

e esso mostra tutti i canali e/o sensori collegati alla funzione in oggetto

e senonsitrova il canale desiderato abilitare la casellina “Enable all channels for functions” checkbox cerchiata sotto e tutti i

canali/sensori saranno mostrati

e una volta impostati tutti i canali premere “Transmit” sulla tastiera superiore della pagina.

88 RaceStudio3 (64 bit) 3.32.14

k| o @ s L] &
Al [MXm %]

Save | SaveAs | Close | Transmit |

Channels  ECU Stream | CAN Expansions ~ Math Channels = Status Variables = Parameters  Shift Lights and Alarms

Power Qutputs

Display | SmartyCam Stream | CAN Qutput

ECU

arrp |

Battery

RPM =
GPS Speed 5
Gear =
WaterTemp =

1 — Not Set— &
— Not Set— 5

— Not Set— =

— Not Set — =

| Front Brake Pres =
— Not Set— 5

— Not Set— =

— Not Set — =

| SwAngle B
LCC Lambda =
— Not Set — -

% Select Channel
Source

ECU

Lap Channels
GPS

AD Channels
Accelerometer
Gyro

Odometer
Internal
LCU-One CAN Exp.
Math Channels

Channel

TyreRvMile
FuelLevelMean
Fuelinst1
Fuelinst2
AxdeRatio
PedalPaosition
YawRate
LateralAce

¥ TroAct

OK

Cancel
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6.3 — Gestire una pista su MXm con Race Studio 3

Con la funzione Track Manager di Race Studio 3 & possibile creare, cancellare e modificare le piste, trasmetterle e riceverle a/da MXm.
Premere I'icona “Tracks”.

r
P

x| o|@|n|é&] % |

La pagina principale ¢ divisa in tre colonne; a sinistra:
e inalto, ifiltri che permettono di raggruppare molte piste seguendo criteri personalizzati; di default tutte le piste vengono
mostrate (filtro “All Tracks” in azzurro nell'immagine sotto).
e Inbasso a sinistra gli strumenti collegati (nell'immagine, “MXm ID 7800102")
La colonna centrale mostra:
e inalto una barra diricerca rapida che permette di selezionare le piste sulla base di criteri personalizzati; premendo “?"appare un
pop-up che spiegai criteri di ricerca (evidenziati in rosso sotto), dove:
o long name e il nome in grassetto che si vede nel box di ogni pista
o shortname ¢ il nome della pista mostrato dal display di MXm e in alto a destra del box di ogni pista
o trackcity & il nome della citta in cui si trova la pista
e tutte le piste presenti nel database di Race Studio 3. Si aggiorna automaticamente in presenza di connessione Internet.
La colonna a destra mostra:

e il data sheet della pista su cui si sta passando il mouse.
% RaceStudio3 (64 bit) 3.32.14 - o X
= s
x| 0@ | B8] ]| T 2| 8| @ |
% All Tracks (2751 of 4457) fe ] New Import | Export | Receive | Transmit | Delete Tracks
— Words texted in the SearchBar are matched (case sensitive) against: Calgary Kart Racing Club
e (e Track Hame on Device: CKRC A3
Smar lections  track short name contains 1200 - AR2S0 - T0J - Strathmore me
- track city begins with ... Alberta, Canada .
+1403 305 9170
hitps://ckre.comd
Time Zone: (UTC-07:00) Mountain Time (US_Canada) (MDT)
Local: 2020, oft 21 06:50 {DST currently ON}
] =)

Calgary Kart Racing Club CKRC AB
Strathmore, Alberta, Canada
1,156 km Kart Track Paved

Castrol Raceway Castrol AB
Leduc County, Alberta, Canada
2,64 km Race Track Paved

Castrol Raceway Castrol DW AB
Leduc County, Alberta, Canada
419 m Drag Strip Paved

S—— vy Edmonton & District Kart Racing Asso... EDKRA AB
e = Warburg, Alberta, Canada

€3 wxmip 7800102 ’{'-..\ a 005 m Kart Track Paved
M.H.D.R.A. Raceway MHDRA DW AB

Edmonton International Raceway EIR AB
O Wetaskiwin. Alberta, Canada
5 1/4 mi Oval Dirt
Medicine Hat, Alberta, Canada Latitude Longitude

» 0O

420 m Drag Strip Paved Start/Finish 51.0247340° N 113.3555449° W

Area 27 Motorsports Park Area 27 BC
Oliver, British Columbia, Canada
4,82 km Race Track Paved

~ 0O

=)
g Trash Langley Quarter Midget Associa... LMQA Langley BC v
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Quando MXm & collegato viene mostrato in basso a sinistra della pagina del software. Cliccandovi sopra le piste che contiene vengono
mostrate nella colonna di destra della pagina. Le piste create dall’'utente mostrano un’etichetta “user” in rosso.

s RaceStudio3 (64 bit) 3.32.14 - a X
x| 0| || S| L|w| &] A, arm |

X Al Tracks (2751 of 4457) o HNew | Import | Export | Receive | Transmn| Delete | Tracks

[
Ecu

@ Track [MXm ID 7800102]
el e anea ey

3-S Go-Karts 3SGoK ON

O : = } Georgina, Ontario, Canada
Calgary Kart Racing Club CKRC AB 1 715 m Kart Track Paved
a strathmore, Alberta, Canada =
1 1,15 km Kart Track Paved o o A -
Georgina, Ontario, Canada
Castrol Raceway Castrol AB 2 717 m Kart Track Paved
O % Leduc County, Alberta, Canada
2 264 km Race Track Paved O 5150 Speedway SE0D Spawgy O
Tilbury, Ontario, Canada
Castrol Raceway Castrol DW AB 3 1/& mi Oval Dirt
] \ Leduc County, Alberta, Canada
3 419 m Drag Strip Paved O Autodrome St-Eustache ASEQC
Saint-Eustache, Quebec, Canada
Edmonton & District Kart Racing Asso... EDKRA AB 4 A4 km Bace hackiRaved
O Warburg, Alberta, Canada
4 995 m Kart Track Paved D Area 27 Motorsports Park Area 27 BC
L i Oliver, British Columbia, Canada
International y EIR AB 5 4,82 km Race Track Paved
(] Wetaskiwin, Alberta, Canada = )
5 1/4 mi Oval Dirt O A!.Ian.tlc Motorsport Park Atlantic MP NS
D Mill Village, Nova Scotia, Canada
— M.H.D.RA. Raceway MHDRA DW AB B 2,37 km Race Track Paved
& 420 m Drag Strip Paved D Brechin Mcmfrspnrt Park BMP Var1 ON
Brechin, Ontario, Canada
Area 27 Motorsports Park Area 27 BC 7 423 m Kart Track Paved
] Oliver, British Columbia, Canada =%
7 4,82 km Race Track Paved O Brechin Motorsport Park BMP Var2 ON
Brechin, Ontario, Canada
Langley Quarter Midget Associa... LMaA Langley BC 8 e R
0 Aldergrove, British Columbia, Canada =
a 1/20 mi Oval Paved o Brechin Motersport Park BMP Var3 ON
Brechin, Ontario, Canada
Mission Raceway Mission DW BC 9 819 m Kart Track Paved
D \ Mission, British Columbia, Canada i =
e e g 418 m Drag Strip Paved D C{\ Brechin Motorsport Park BMP Vars ON
(W] v Brechin. Ontario. Canada L4

Le tastiere della pagina servono per gestire le piste. La tastiera centrale in alto permette di:
e New: creare una nuova pista (“Custom”); per creare una pista custom (vedi anche paragrafo 5.5):
o Premere “New” e compilare il pannello new track (e sufficiente inserire le coordinate del traguardo) oppure
o Editare una pista esistente come spiegato di seguito
o Premere “Save”
Import/Export: importare/esportare uno o piu piste in/da MXm o in/da un PC o un'altra periferica
Receive: ricevere da MXm collegato le piste create dall’'utente (se nessuno strumento & collegato il tasto ¢ disabilitato)
Transmit: trasmettere una o piu piste dal PC ad MXm (se nessuno strumento ¢ collegato il tasto & disabilitato)
Delete: cancellare una o piu piste dal database di Race Studio 3.

New Import | Export | Receive | Transmit | Delete
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La tastiera in alto alla colonna di destra serve per:

o Refresh: aggiornare la lista delle piste di MXm
o Delete/Delete All: cancellare una o piu/tutte le piste dalla memoria di MXm
e  Save all: salvare tutte le piste contenute in MXm; crea un file zip che si puo caricare su un altro strumento AiM
e Load Saved: caricare nella memoria di MXm piste precedentemente salvate.

User Guide

Refresh

Delete

Delete All

Save All

Load Saved

Per creare una pista custom da una pista esistente:
e  Selezionare la mappa della pista e premere l'icona di impostazione a destra
e selezionare I'opzione “Open Selected Track(s) for Editing”

52 RaceStudio3 (64 bit) 3.32.14

k| o @B s L]w] &
o]

% All Tracks (2752 of 4458)

3 mxmID 7800102

®

.'1))

Trash

- [m] x
= 5
AR |
New | Import | Export | Receive | Transmit | Delete | Tracks
Q| Track [MXm ID 7800102
Refresh Delete | Delete Al | Save All | Load Saved |
R .
~
O 3-S Go-Karts 35GoK ON.
. - Georgina, Ontario, Canada
Calgary Kart Racing Club CKRC AB 1 715 m Kart Track Paved
O Strathmore, Alberta, Canada B y
1 1,15 km Kart Track Paved 0O 3-8 Go-Karts 35GoK Vill ON
L Georgina, Ontario. Canada
Calgary Kart Racing Club CKRC AB Spli 2 717 m Kart Track Paved
Strathmore, Alberta, Canada @ r .
2 1,15 km Kart Track Paved Y L O ﬂ 5150 Speedway 5150 Spdwy ON
el | Tilbury. Ontario, Canada
O Castrol Raceway Castrol AB Open Selected Track(s) for Editing PVl Dirt
% Leduc County, Alberta, Canada Export Selected Trackis) — o
3 2,64 km Race Track Paved pme St-Eustache ASEQC
L Delete Selected Track(s) pistache, Quebec, Canada
Castrol Raceway Castrol DW AB STERy e , | Race Track Paved
a \ Leduc County, Alberta, Canada
4 419 m Drag Strip Paved D Area 27 Motorsports Park Area 27 BC
il Oliver, British Columbia, Canada
Edmonton & District Kart Racing Asso... EDKRA AB 5 4,82 km Race Track Paved
D ‘Warburg. Alberta, Canada I e ) n
Z ©05 m Kart Track Paved D Atlantic Motorsport .Park Atlantic MP NS
L Mill Village. Nova Scotia, Canada
Edmonton International Raceway EIRAB 6 2,37 km Race Track Paved
D Wetaskiwin, Alberta, Canada r =
& 1/4 mi Oval Dirt D Brecr.un Motorsport Park BMP Var1 ON
Brechin, Ontario, Canada
M.H.D.R.A. Raceway MHDRA DW AB 7 423 m Kart Track Paved
0 Medicine Hat, Alberta, Canada - -
7 420 m Drag Strip Paved Brechin Motorspert Park BMP Var2 ON
L . - O Brechin, Ontario, Canada
Area 27 Motorsports Park Area 27 BC 8 | 752 m Kart Track Paved
] Oliver, British Columbia, Canada r = y
I 4,82 km Race Track Paved D Brechin Motorsport Park BMP Var3 ON
- - Brechin, Ontario, Canada
Langley Quarter Midget Associa... LMQA Langley BC 9 819 m Kart Track Paved
D Aldergrove. British Columbia, Canada r - By
9 1/20 mi Oval Paved D 6\ Brechin Motorsport Park BMP Var4 ON
= v Brechin. Ontario. Canada L

@
u

;
eters [T@ tselecteasiomes

45



User Guide

Apparira una pagina che permette di modificare le informazioni; puo essere utile sapere che:
e “Track name short” & il nome che verra mostrato a display
e “Circuit type” (Tipo circuito) e “Road surface” (Superficie del circuito), anche se non necessari per impostare il circuito, vengono

utilizzati dai filtri di ricerca. Nell'immagine sotto sono riportate le traduzioni delle opzioni disponibili.

= RaceStudio3 (64 bit) 3.32.14

%] o6 | D& L]w| @

All [Calgary Kart Racing Club **

=
0

L]
&

- [m] x

2| am |

ECU

2 Load E

SR A

Lat: 51.0247340° N
Lon: 113.3555449° W

Track Name ‘ Calgary Kart Racing Club Close Save
Track Name for Device J CKRC AB Spli
Country Canada = |
State Alberta * |
& | o] e

City ‘ Strathmore ﬂ ﬂﬂ
Address [1200 - RR250
Telephone [+1 403305 8170
Postal Code [ToJ
URL [ hitps:/ickre.com/
Track Length 1,15 km
Comment ‘
Track Logo _ﬁ e YT
Gircuit Type Kart Track + |

Race Track Pista da gara

Kart Track Pista kart

Oval Ovale

Drag Strip Pista Dragster

Rally Pista Rally

Hill Climb Scalata

Motocross Pista Motocross

Open Circuit Circuito aperto

ROval Ovale su strada

Off Road Off road

Drifting Drifting
Road Surface Paved = |— Paved Asfaltato

Dirt Sterrato
Ice Ghiaccio
Latitude Longitude ) Water Acqua

Start/Finish 51.0247340° N 113.3555449° W.__ |7CursDrPns Combo Combinata
Split 1 51.0258401° N 113.3563165° W | = | cursor Pos|
Split 2 51.0255484° N 113.3556670° W | = Iil[cursDrFDs

E possibile modificare la posizione del traguardo (posizionando il cursore e premendo “Cursor Position”) ed aggiungere intermedi per
organizzare la pista in segmenti diversi. Questa impostazione sara utilizzata nell'analisi dei dati.

Premere “Save” ed il circuito apparira nella lista etichettato come “User”.
Il software viene costantemente aggiornato e quindi nuove informazioni o funzionalita possono essere aggiunte. Si controlli sempre sul
nostro sito www.aim-sportline.com area documentazione sezione software manuale “Track Manager”.
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6.4 - ECU Driver builder

Se la ECU del vostro veicolo non € inclusa nel software Race Studio 3 potete utilizzare CAN Driver builder per creare il vostro protocollo
CAN. Premete il tasto CAN Protocols mostrato sopra e quindi il tasto “New”. Appare il pannello mostrato sotto.
E possibile aggiungere un nuovo produttore e/o un nuovo modello di ECU.

Nota: Questa funzione di Race Studio 3 & solo per utenti esperti ed & possibile scaricare un manuale utente di CAN Driver builder dal sito
www.aim-sportline.com, area documentazione sezione software/firmware.

B RaceStudio3 (64 bit) 3.32.14 - O ®
= .
k| B3| D& L] & 7| 28| o |
43 All Custom CAN New | Clone | Import | Export | Delete | Authorizations | Custom CAN Protocols
— |
e | CANDevice Bus Speed Note Date File
= New Custom CAN Protocol O X
Select a Manufacturer Edit New Model Name
None. ~
2D
ARACER
ABIT
ADAPTRONIC
=1 CAN Device Type
Al
ECU =
ALFAROMEOQ
APRILIA oy
ARCTIC_CAT Other CAN Device
ASTON_WMARTIN CAN Bus Speed
£LE] 1 Mbitlsec =
AURION
125 Kbitisec
AUTRONIC
250 Kbitisec
BENTLEY .

500 Kbit'sec

Add Manufacturer | 1 Mbitsec

[J Use as Silent by Default

0K Cancel

ﬁ Trash
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6.5 - La pagina dello strumento

& RaceStudio3 (64 bit) 3.32.14

- [m] X
K| o@D s| 4|w] & 2|28 @
% Al Configurations MXm ID 7800102
Download |~ WIFi and Properties | Settings | Tracks Counters Logo  Firmware
e 5[ e | m | oo
s — o 9 9 o Master e G
InlineAcc -0.78g RPM 0 rpm Channel03 smv
LateralAcc 0.52g Speed1 0.0 kméh Channel04 amv
VerticalAcc 028g Speed2 0.0 kmv/h External Voltage a42v
RollRate -1.5 deg/s Logger Temperature 365C Luminosity 19 %
PitchRate -3.5 deg/s Channel01 4mv
YawRate -0.1 deg/s Channel02 mv
GPS channels
GPS - Altitude 187.09 m GPS - Pos Accuracy 551 m GPS - Speed 1.0 km/h
GPS - Latitude 45.537804 N deg GPS - Sat Number 1" iGPS GPS Good
GPS - Longitude 9.335344 E deg GPS - Spd Accuracy 43.0 km/h
Lap channels
Co dD = Lap - Lap Number 0 Lap - Split Number 0 Lap Time 0:00.000
3 vxmID 7800102 "-.? Lap - Run Number 0 Lap - Split Time 0:00.000
LCC Diagn # LCC Lambda lambda
LCC LmdTmp € LCCAFR AF

ﬁ Trash

Cliccando MXm in basso a sinistra della pagina del software si entra nella pagina dello strumento, costituita da 8 layer.

Il primo ¢ “Live Measures” (evidenziato in rosso nell'immagine sopra). Nella parte alta del layer ci sono 6 tasti, che permettono di:

e Avviare/fermare la visualizzazione dei dati in tempo reale su MXm (1)

e  Visualizzare i canali come gestiti dal firmware (Sort by configuration), in ordine alfabetico o per tipo di canale (2)

e  (Calibrare/auto-calibrare i canali che lo richiedano (3)

e  Mostrare i valori anche in millivolt (4)

e  Avviare/fermare l'acquisizione dati (5)

e  Farelampeggiare i LED (6); questo & il modo migliore e piu immediato di controllare il buon funzionamento del collegamento
strumento-PC

Il layer Download serve per scaricare i dati, si veda il capitolo relativo
Il layer Wi-Fi and Properties serve a gestire la configurazione Wi-Fi - si veda il paragrafo relativo;
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Il layer Settings permette di:

Impostare il formato data
abilitare/disabilitare I'ora legale
impostare il formato ora e il fuso orario
impostare la retro-illuminazione
abilitare/disabilitare la visione notturna

User Guide

Le frecce laterali a sinistra dei tasti servono per scorrere le opzioni mentre quelle a destra servono ad aprire i menu.

£ Mxm D 7800102

ﬁ Trash

52 RaceStudio3 (64 bit) 3.32.14

k| e @ s L] @]

% All Configurations

Transmit

®
-)])

MXm ID 7800102

Live Measures Download = WiFi and Properiies | Settings | Tracks | Counters Logo | Firmware

=
0

®

o

ECU

[m} x

i |

Date Time —
Date Format + + DD/MMIYY =
Daylight Saving off

24H

GMT +1: Paris Berlin Rome

YELLOW

“

Time Format

Time Zone +
Display

Backlight Color + +
Night Vision

ON

@

Il layer Tracks gestisce le piste contenute nella memoria dello strumento
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Il layer Counters permette di impostare/azzerare ogni odometro salvo quello di sistema che non & modificabile. L'icona di impostazione

in alto alla tabella odometri permette di passare dalle unita di misura decimali a quelle Imperiali cosi come di decidere quanti decimali
siano mostrati a display.

= RaceStudiod (64 bit) 3.32.14

k| B @D s]| ]| & =

%} Al Configurations MXm ID 7800102

Live Measures = Download = WIiFi and Properties  Seftings  Track: ogo Firmware

Receive

o x

2| 8| @ |

System 00:00
Usr1 00:00 —
el 00-00 0 decimal places

Switch to mi

Usr3 00:00 2 decimal places

Usr 4 00:00 3 decimal places

3 mxmID 7800102

@
-)])

g Trasn

Il layer Logo: permette di trasmettere/ricevere il logo che appare quando si accende MXm; i formati supportati sono JPEG o BMP; si
utilizzino sempre le pil recenti versioni di Windows™ versions (Windows8 o Windows10) le cui librerie grafiche sono piu aggiornate.

Il layer Firmware

e mostra quali versioni di hardware, firmware e booter siano installate su MXm
e mostra le stesse informazioni relativamente alle espansioni collegate

e permette di controllare se vi siano versioni pili recenti di firmware entrando nella relativa pagina col tasto “Firmware updates” a
destra del layer
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7 - In pista

Alcune pagine di MXm sono disponibili per la visualizzazione online. Per scorrerle premere il tasto “NEXT”. Le pagine possono cambiare a
seconda della configurazione dello strumento.

7.1 - Pagina piste

Questa & la prima pagina che appare quando si accende MXm e
puo essere richiamata premendo il tasto “TRK". Accendendo il 100%, [EEp

motore sparisce. Essa mostra: H
omestead FL

GPS BUOND

e asinistra, se ci si trova in un raggio di dieci km dalla pista
impostata, la pista medesima; & possibile impostarne
un’altra manualmente o automaticamente I[II III
(“MENU/Gestione Piste”); in caso di selezione “Automatica” - SAT M.172 - E
la pista viene selezionata tenendo conto delle coordinate |
della posizione del veicolo; se la pista su cui si sta correndo

non & inclusa nel database di MXm lo strumento passa in
modalita apprendimento come mostrato qui a destra in

basso EAT E

r—md3

Apprendim. pista disabilitato g

e adestrala barra dei satelliti (satelliti visibili e livello di HD pIETE
segnalediognuno). W TTE_ 0 =TT [

VICINE
il

GPS BUOND
Apprendim. pista abilitato

,IOn—-—
—rmm

7.2 - Other pages

Alla prima accensione, uscendo dalla pagina delle piste MXm mostra di default la pagina tempo sul giro; successivamente mostrera
I'ultima pagina visualizzata.

Come detto MXm puo mostrare sino ad otto pagine selezionate che devono essere configurate col software Race Studio 3; si usi il tasto
“>>" per scorrerle.
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8 - Richiamo dati

User Guide

Alla fine del test & possibile richiamare i dati acquisiti premendo “MEM/OK".

La prima pagina che viene mostrata € un sommario.
Selezionare la sessione che si vuole vedere e premere “ENTRA”

Una volta selezionata la sessione si entra nella pagina di
sommario della sessione nella quale tutti i test sono mostrati in
diversi riquadri con ora del test e miglior tempo sul giro.
Selezionare il test che si vuole vedere e premere “ENTRA”.

A pagina 1 (il numero di pagina é scritto in alto a destra) si
vedono i tre migliori giri del test con velocita massima di ogni
giro.

Premere “PAGINA”".

Pagina 2 @ un sommario del test in forma di istogramma.
Muovendo il cursore a destra ed a sinistra si vedono i diversi giri
e la differenza rispetto al miglior giro di quel test. Premere
“PAGINA”

Pagina 3 mostra il tempo del giro selezionato con velocita
massima e minima.
Premere “PAGINA".

07/06/2020
02,/06,/2020
15/10/2020
05,/10,/2020

SESSIONI TEST
TODAY: Albany Gf

: Albany GA

: Albany-5a NY
: Avenger AL
: Auburndal

17/09/2020. aAbany GA

10:09 12:26 13:46
10 Laps 18 Laps 13 Laps
B 2:23.56 B Z2:23.09 B Z2:22.90
14:36 15:27 16:06
10 Laps 12 Laps 16 Laps
B 2:21.96 B 2:22.06 B 2:23.46
17/709/2020: 10:09 13
MAX RPM MAX SPEED E
—- 326 !
Lap Best Laps RPM km/h H
4 2:23.56 131
2:25 131 E
1 1 n I1 1 - luE %
8 2:26.16 130
17/709/72020: 10:09 p
B
|
M
A
£
Best: &:23.5b 7
Lap 3: .88 piff: O2.32
Lap 3 3
: "
E' Lap Time RPM km/h r!l
. 130 J;
2:25.88 30
T
E
5
T
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Pagina 4 mostra il grafico degli RPM del giro selezionato.
Utilizzare i tasti “PREC" e “SUCC” per vedere i valori RPM e
velocita di tutti i punti del giro selezionato.

Pagina 5 mostra i giri del test con tempo sul giro e valori

massimi e minimi RPM e velocita. Usa:

e iltasto “PAGINA” per tornare a pagina “1”

e il tasto “TESTS" per tornare alla pagina di sommario della
sessione.

User Guide

TODAY 1242
Lap Lap Time RPM  km/h
d | 04731 15710 260
1 3 113.cc 13 100
. 25454 16379 450

5

IO=—011T

—Lnm-
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9 - Scarico dati

Quando il collegamento MXm-PC & stato stabilito entrare nel tab “Download” per scaricare i dati acquisiti.

- [m] X

2| @ |

ECU

% RaceStudio3 (64 bit) 3.34.01

ke @ | DS k|| ] o

MXm ID 7800102

Live Measures || Download || WiFi and Properties | Settings | Tracks Counters Logo Firmware
e Download | Unhide Downloaded | De\elel Refresh List | 4}

Manual Collections

®

” All Configurations

2 selected 2.7 MBytes
oft 25
Homestead FL 3 selected 4.1 MBytes
v ott 31
ott 28 12:42 15 1:22.029
1 Homestead FL (2 a_0005.x1z 1.93 MB
ott 28 08:39 1
2 Homestead FL @ a_0004.xrz 28.35 kB
ott 27 15:02 7 1:27.029
— 3 Homestead FL @ a_0003.xrz 2.20 MB
—~
3 vxm D 7800102 = —
> ott 24

ﬁ Trash

Questa pagina mostra tutte le informazioni relative ai file memorizzarti da MXm: numero di giri, miglior giro, data/ora e dimensioni del file.
Selezionare uno o piu file e premere “Download” per scaricarli ed analizzarli.
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10 - Data Analysis
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Quando i dati sono stati scaricati premere I'icona Analysis mostrata sopra ed il softwareRace Studio Analysis si aprira mostrando questa

pagina.

@ Rs2Analysis 2.56.84 - [Test database and Lap manager] - X
i) File Data View Mep Modify Options GPS RaceStudio Window 7 EIE
EEE TR T =R I @ TP
Me: T x
=il Test database | £y
Measures Laps  User Profiles
[ use selection criteria
Select track Select vehide Select driver Select championship Select test type
B showal . Showall & showal P showal =] showal
Testrame Testdate Bestlap... Driver Test type Ve.. Ch.. Track C.. Filepath File name
@ John Hawk_Homestea... Wed, Oct28, 202008:26:57AM 11 10 1 0143830 Nene Generic testing  None  None  Homestead FL C:\AIM_SPORT \RaceStudio3\user\data\2020-10-28\  John Hawk_Homestead FL_a_00... 19
John Hawk_Homestea... Wed, Oct28, 2020 0%56:27PM 3 2 1 DL28.866 JohnHawk Generictestng None None Homestead FL C:\AIM_SPORT\RaceStudio3 \user\data\2020-10-28\  John Hawk_Homestead FL_a_00... 18
John Hawk_Homestea... Wed, Oct28, 2020 0%47:27PM 2 1 1 0129359 JohnHawk Generictestng None None Homestead FL C:\AIM_SPCRT\RaceStudio3 \user\data\2020-10-28\  John Hawk_Homestead FL_ 17
John Hawk_Homestea... Wed, Oct28, 2020 0%38:57PM 4 3 1 0L37.050 JohnHawk Generictestng None None Homestead FL C:\AIM_SPORT RaceStudio3\user\data|2020-10-28\  John Hawk_Homestead FL 16
John Hawk_Homestea,.. Wed, Oct28, 2020 03:57:06PM 2 2 1 0132687 JohnHawk Generictestng None None Homestead FL C:\AIM_SPORT\RaceStudio3\user\data\2020-10-28\  John Hewk_Homestead FL_a_00... 15
John Hawk_Homestea... Wed, Oct28, 2020 03:23:55PM 3 2 1 0L39.5% JohnHawk Generictestng None None Homestead FL C:\AIM_SPORT RaceStudio3\user\data|2020-10-28\  John Hawk_Homestead FL 14
John Hawk_Homestea... Wied, Oct28, 2020 03:17:05PM 4 2 1 01.30.956 IohnHawk Generictesting None None Homestead FL C:\AIM_SPORT\RaceStudio3\user'data)2020-10-28\  John Hawk_Homestead FL_a_00... 13
John Hawk_Homestea.... Wied, Oct 28, 2020 02: 2 2 1 0L37.501 JohnHawk Generictestng MNone Mone Homestead FL C:\AIM_SPORT'Racestudio 3\user\data\2020-10-28\  John Hawk_Homestead FL_a_0f 12
[ John Hawk_Homestea... Wied, Oct 28, 2020 02: 5 3 1 0132859 JohnHawk Generictestng Nome Nome Homestead FL \AIM_SPORT'RaceStudio3\ser\data\2020-10-28Y  John Hawk_Homestead FL_: 11
L Wed, Oct 28,2020 02 2 [ Nore | Homestead FL | [ C:\AIM_SPORTIRaceStudio3\user\data\2020-10-28\ | John Hawk_Homestead FL_a
John Hawk_Homestea... Wed, Oct 28, 2020 02:05:51PM 5 2 1 0139.070 JohnHawk Generict®stng Nome Nome Homestead FL \AIM_SPORT\RaceStudio3\user\data\2020-10-28Y  John Hawk_Homestead FL_a_00... 9
John Hawk_Homestea... Wed, Oct 28, 2020 02:02:498PM 3 2 1 0133.120 JohnHawk Generictestng Nome Nome Homestead FL C:\AIM_SPORT'RaceStudio3\user\data|2020-10-28\  John Hawk_Homestead FL_a_00... 8
John Hawk_Homestea... Wed, Oct 28, 2020 0200:08PM 3 2 1 0137.768 JohnHawk Generictestng Nome Nome Homestead FL C:\AIM_SPORT'RaceStudio3\user\data|2020-10-28  John Hawk_Homestead FL_a_00... 7
John Hawk_Homestea... Wed, Oct28, 2020 01:58:17PM 2 2 1 0131907 JohnHawk Generictestng Nome Nome Homestead FL C:\AIM_SPORT'RaceStudio3\user\data|2020-10-28  John Hawk_Homestead FL 2 3
Open test Close test Test praperties Impart test Remove test Export test
) Test Database
x
ki
=
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Selezionare il file che si vuole analizzare cliccandoci sopra due volte. Molte pagine, grafici ed immagini saranno disponibili per I'analisi dei

dati.

@5 Rs2Analysis 2.56.84

File Data View Map Modify Options GPS RaceStudio Window 7

2 ErnESEEE 2@ h L@ 0|t e @87« |@

Measures and laps =
Measures Laps  User Profiles

[1'Per Lap' Color Sort Channels__| oy
caded:

#| Measures Graph
1-20200615_142415_Accomero_Ducati_a_0050 |
[distance base

20114103
101.30.283
301,35.902

GPS_Heading [deg] | -37.6

GPS_Gyro  [degjs] 18.0

@PS_Altitude ] 168.80

7.080
2

GPS_PosAcauracy [#] | 6,203 moh 1
7.5% 0%

10 Tigs 2001

0.451
GPS_SpdAccracy [#] _ 0.667 154 8 2 feference]
0.870 (@1 18657

I
| ——
7000

AIM_prova_mathch [ | 1466.67 sec
1466.67 4 | |
153 0 500 1000 1500 2500 3000 3500 4000

051 @

AIM_G_sum  [#] 0.83
) Tect Database ] ) Lap Manager |_g# Measures Graph > [ Gps ™

*['1-20200615_142415_Accomero_Ducati_a_0050

'., ﬂ‘“ﬂw@aﬂ “&#gwmww

"‘mﬁ‘wﬁﬂm P ‘N'\AM

Test |aps
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11 - Aggiornamento del firmware

I nostri tecnici ed ingegneri stanno lavorando costantemente per migliorare sia il firmware (I'applicazione che gestisce lo strumento) che il
software ('applicazione che viene installata sul PC).

Ogni volta che una nuova versione di firmware e/o software e disponibile Iicona mostrata sopra appare con una freccia che indica la
disponibilita di aggiornamenti (in caso contrario I'icona mostrera solo la nuvola).

Cliccatevi sopra e scaricate gratuitamente le nuove applicazioni.

= RaceStudiod (64 bit) 3.34.01 [m] x

k| | B D S| 4|w| & T 2|8 @ |
| Connected DevicesTENE T e | Install SWl Expnnl Imponl Update Device
€3 vixm D 7800102 =
Software {| version: io3 (64 bit) 3.34.01')
[  RaceStudio3 (64 bity 3.34.01 3.32.14 @
Firmware

EVO4s 01.30.00 01.30.00
EVO5 01.30.00 01.30.00
MXG 01.30.00 01.30.00
MXL2 01.30.00 01.30.00
MXS 01.30.00 01.30.00
MXS Strada 01.30.00 01.30.00
MyChron5s 01.30.00 01.30.00
SmartyCam HD 01.04.32 01.04.32
MX2E 02.34.07 02.34.07
MXG 1.2 023281 023281
MXG 1.2 Strada 02.32.81 023281
MXK10 02.28.33 02.28.33
MXK10(11-15) 02.28.12 02.28.12
MXP 023281 023281
MXP Strada 023281 023281
MXS 1.2 02.32.81 02.32.81

MXS 1.2 Strada 02.32.81 02.32.81

RjpoOoo0O0O0O0oO0oO0oOo0OooDoo0oOooOo0o

o ol e o ol o o o o ol

e MXm 02.32.78 02.32.72
LS 023278 T2 3278
MyChron5$ 02.34.24
[ | solo2 0232886 023286

Quando il firmware é stato scaricato collegate lo strumento al PC via Wi-Fi per aggiornarne il firmware. In pochi secondi lo strumento sara
pronto.
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12 - RPM

MXm puo ricevere il valore RPM dalla ECU. Se il veicolo utilizzato non ha una ECU ¢ possibile utilizzare il filo etichettato “RPM” del
cablaggio relativo al connettore a 37 pin incluso nel kit.

12.1 - RPM dalla ECU

Per ricevere il valore RPM dalla ECU bisogna collegare MXm alla ECU e quel dato sara automaticamente acquisito.

12.2 - RPM via onda quadra 5-50V o bobina (150-400V)

Se il veicolo non ha ECU é necessario collegare il filo etichettato RPM del cablaggio per il connettore a 37 pin al sistema di accensione. In
questo modo MXm puo leggere il segnale dal basso voltaggio della bobina (il cui picco puo essere da 150 a 400 V) o da una possibile onda
quadra (il picco puo essere da 5a 50 V).

L'immagine sotto mostra un esempio di collegamento al sistema di accensione.

L'uscita etichettata “GRAY TACH" da una potenza di 5-50V che puo essere direttamente acquisita da MXm.
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Nel caso il sistema di accensione del veicolo non abbia una uscita & necessario collegare MXm al basso voltaggio della bobina come

mostrato nelle immagini che seguono.

Punto 1: basso voltaggio della batteria
Punto 2: connesso alla candela
Punto 3: connesso al +12V della batteria

Al telaio

+12 Volt

o—¢
Interruttore

GND —

Bobina

®

Alla candela

Candela

(3)—

®

Interruttore segnale RPM
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Quando MXm e collegato al segnale degli RPM & possibile impostarne i parametri nel layer “Channels” di Race Studio 3 come spiegato nel
paragrafo “Configurazione canali”.

B RaceStudio3 (64 bit) 3.34.01 - | X
= >
*| BB &| L] %] s 2| e|2| e |
All |MXm *
Save | SaveAs | Close | Transmit |

‘Channels‘ ECU Stream | CAN Expansions = Math Channels = Status Variables = Parameters  Shift Lights and Alarms | Power Qutputs  Display SmartyCam Stream = CAN Output

Function Sensor Unit Freq Parameters
(RPM RPM S e — w pris
Spd1 Speedi Vehicle Spd sesi )
Name
Spd2 Speed2 ‘Vehicle Spd ses:1;
Cho1 Front Brake Pres Brake Press| Function Engine RPM v
Cho02 Rear Brake Press Brake Press
Ch03 Channel03 Voltage
Sensor RPW Sensor
Cho4 Channel04 Voltage I
a
Accl InlineAcc Inline Accel || S2PIIng Frequency Eidac s
Acc2 LateralAcc Lateral Accel
Acc3 VerticalAce Vertical Accell ~RPM F
Gyr1 RollRate Roll Rata RPM Max 16000 B
Gyr2 PitchRate Pitch Rate
RPM Factor " =
Gyr3 YawRate Yaw Rate
Accu GPS Accuracy GPS Accurac
Spd GPS Speed Vehicle Spd
Alt Altitude Altitude Name already used
odD Odometer Odometer Te
A Save Cancel
Luma Luminosity
Tlog LoggerTemp Temperature Logger Temperature c 1Hz
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13 - Collegamento con SmartyCam ed LCU-One

MXm puo essere collegato a SmartyCam HD, SmartyCam GP HD ed LCU-One CAN come mostrato nelle immagini sotto.

Si ricorda che tutti i canali trasmessi da queste espansioni devono essere impostati col software Race Studio 3 come spiegato nei relativi
paragrafi (“Configurazione di LCU-One CAN" e “Impostare lo stream di SmartyCam”).

Per ulteriori informazioni relative a SmartCam HD, SmartyCam GP HD ed LCU One si faccia riferimento ai relativi manuali che si possono
scaricare dall'area “Documentazione” di www.aim-sportline.com.

Per collegare SmartyCam HD collegare il cavo CAN di SmartyCam al cavo etichettato “EXP” del connettore 37 pin di MXm ed il connettore
Binder a 7 pin del cavo CAN di SmartyCam al connettore Binder a 7 pin posto dietro a sinistra di SmartyCam HD come mostrato sotto.

CG made in Italy E\
&z

aim-sportline.com

ext GPS

00
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Per collegare MXm a SmartyCam GP HD collegare: il cavo CAN di SmartyCam al cavo etichettato “EXP” del cablaggio per il connettore a 37
pin di MXm ed il connettore Binder a 7 pin del cavo CAN di SmartyCam HD al connettore centrale come mostrato sotto.

Per collegare MXm ad LCU-One CAN collegare il cavo etichettato “EXP” del cablaggio per il connettore a 37 pin di MXm 37 al connettore
Binder a 5 pin di LCU-One come mostrato sotto.
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14 - Specifiche e disegni tecnici

e  Risoluzione display 268x128 pixel

e  Pagine display Fino ad 8 liberamente configurabili
e  Retroilluminazione RGB a 7 colori configurabile

e  Sensore di luce ambientale Si

e  Shiftlight 5 LED RGB configurabili

e LEDdiallarme 2 LED RGB configurabili

e  Connessioni CAN 2

e Ingressi analogici 4 completamente configurabili, max 1.000 Hz ognuno
e Ingressidigitali 2 ingressi velocita, bobina RPM

e  Uscite digitali 2 high side

e Database piste integrato Si

e  Piattaforma inerziale piattaforma interna a 9 assi

e  Collegamento Wi-Fi Si

e GPSintegrato 10Hz GPS+Glonass

e Collegamento ECU CAN, RS232, K-Line

e Alimentazione esterna 12V

e  Memoria 4GB

e Tasti Metallici

e  Connettori 37 pin motorsport + 4 pin alimentazione
e Scocca Fibra di vetro rinforzato Nylon

e Peso 3309

e Dimensioni 137x88.4x31.9mm

e Impermeabilita IP65

e  Software analisi Race Studio Analysis liberamente scaricabile da www.aim-sportline.com
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Pinout MXm

User Guide

Pin Pin function

1 High side output 2
2 9-15Y power input
3 9-15V power input
q High side outputi

Pin Pin function Pin Pin function

1 9-15V Power input 20 | Ground

2 Battery Ground 21 +Vbattery

3 CAN+ Exp 22 | Analbog Input 1
4 Ground 23 Analog GND

5 +Vhattery CAN 24 | +Vbattery

B CAN- exp 25 +Vreference

7 +Vbext 26 Analog Input 2
8 CAN1+ ECU/RS232TX 27 | Analog GND

9 CAN1- ECU/RS232RX 28 +\/battery

10 | Ground 29 | +Vreference

11 ECU K-Line 30 | Anakg Input 3
12 | USB D+ 31 | Analog GND
13 USB D- 32 +Vbattery

14 | Ground 33 | +Vreference
15 RPM 34 Analog Input 4
16 | Ground 35 | Analog GND
17 | +Vbattery 36 | +Vbattery

18 | SpeedZ 37 | +Vreference
19 Speed1

64



carmp

Dimensioni MXm in mm [pollici]

S8

KD,\‘@’/.D

[e) o
="
N\ - /

User Guide

65



N. 4 - 4x0.25 cables+
37 pins Deutsch
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7 pins Deuts N.2-3X0.25cables i N.6 - 4 pins Binder 719
ying female Ul female connector
connector
5x0.25 cable N.1 - 5 pins Binder 712
female connector
A 5x0.25 cable

5x0.25 cable . .
N.1 - 5 pins Binder 712

female connector

N.1 twisted cable
2x0.35+1x0.35

: : N.1 - 4 pins Binder 719
U female connector
N.7 -1x0.5 cables
Harness front view
37 pins Deutsch female
connector pinout
contact insertion view
37 pins Deutsch
female connector SEZ A-A
external view
O @ ® 6
@G @ @@
4 pins Binder 719 5 pins Binder 712
female connector pinout female connector pinout
solder termination view solder termination view

Cablaggio connettore Deutsch 37 pin
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Cables ending with 4 pins Binder 719 female connector

37 pins Deutsch Destination
connector pin | Cable colour | oo e ctor pin Cable Type Length Channel Label
22 White 1 +Analog input 1
23 Black 2 2 GND
o4 Red 3 4x0.25mm 340 mm Vbattery Channel 1
25 Blue 4 Vreference
26 White 1 +Analog input 2
27 Black 2 2 GND
28 Red 3 4x0.25mm 340 mm Vbattery Channel 2
29 Blue 4 Vreference
30 White 1 +Analog input 3
31 Black 2 2 GND
h |
32 Red 3 4x0.25mm 360 mm Vbattery Channel 3
33 Blue 4 Vreference
34 White 1 +Analog input 4
35 Black 2 GND
4x0.25mm? 360 Ch 14
36 Red 3 X0-2omm ™M1 Vbattery annel
37 Blue 4 Vreference
19 White 1 Speed 1
20 Black 2 5 GND
. 2
1 Blue 3 3x0.25mm 320 mm Vbattery Speed 1
n.c. 4 n.c.
18 White 1 Speed 2
16 Black 2 GND
.2 2 2 Speed 2
17 Blue 3 BO.28mmE | 320MM A \pattery P
n.c. 4 n.c.
12 White twisted 1 USB D+
14 Black 2 Twisted GND
usB
13 Blue twisted 3 2035+10.35 | 1100 | yspp.
n.c. 4 n.c.

Cables ending with 5 pins Binder 712 female connector

5 pins Binder Label
37 pins Deutsch 5x0.25 mm? cable pin
connector pin -
ﬁL 1 - CAN+ Exp
Black 2-GND

A v —
5x0.25 mm? cable ~ ALC-02 board 4 - CAN- Exp Exp
— — = side 1 e 5-Vbext

_ White
Black |
Red L
Blue I
I Orange |

5x0.25 mm? cable

P -
L phie 1 - CAN+ Exp
[ 2-GND
Red 3 - Vbattery

|
side 2 | Blue 1 4- CAN- Exp
~Orange | 5 - Vbext Exp

~Noubw

—

4—»4—»{
38,2[1.50] 37,6 [1.48]

Non ended cables
37 pins Deutsch Cable Cable
p N Length Label
connctor pin colour type
15 White 1x0.5 mm? 550 mm RPM
2 Black 1x0.5 mm? GND
1 Red 1x0.5 mm? 550 mm 9-15V Power input
8 White 1x0.5 mm? CAN 1+ ECU RS232TX
9 Blue 1x0.5 mm? 550 mm CAN 1-  ECU RS232RX
10 Black 1x0.5 mm? Kline GND
1" Blue 1x0.5 mm? KIINE
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