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1 - Gli MX Strada in poche parole

Che cosa sono gli MX Strada?
Gli MX Strada sono i nuovi dash AiM che uniscono dimensioni ridotte, flessibilita e usabilita e gestiscono un’ampia gamma di canali.

Essi offrono:

e connessione ECU (CAN, RS232 e Linea K)

e Tingresso velocita

e 1lingresso RPM

e 8ingressi analogici/digitali

e  2ingressianalogici per video camera

e fino a 8 pagine display configurabili

e unampio database delle piste per selezionare automaticamente le piste sulle quali si sta correndo
e da5a8LEDdiallarme

e 10 LED RGB configurabili che possono mostrare se si stiano migliorando i tempi o meno.

E possibile il collegamenti ECU?
Gli MX Strada gestiscono i protocolli di comunicazione CAN, Linea K e RS232. E disponibile un ampio database che include piu di 1500
protocolli.

Gli MX Strada sono espandibili?

Si. Gli MX Strada possono essere collegati sia a diverse espansioni AiM come Modulo GPS, Channel Expansion, TC Hub (necessario per
collegare le termocoppie) ed LCU-One CAN per massimizzare le performances del motore che a SmartyCam per vedere la performance sul
PC con tutti i dati che servono in sovraimpressione.

Altro?
E possibile collegare fino a due telecamere addizionali opzionali dedicate per mostrare Iimmagine posteriore direttamente a display.
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La tabella sotto mostra le differenze tra i dash.
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CARATTERISTICA MXG Strada MXP Strada MXS Strada MXT Strada
Display 7" TFT 6" TFT 5"TFT 10" TFT
Risoluzione 800%480 pixel 1280*480 pixel
Contrasto 1000:1 600:1 1.100:1
Luminosita 700cd/m?- 1,100 Lumen 800cd/m?
Sensore di luce Si

Icone di allarme Si, configurabili

LED RGB di allarme 8 configurabili 5 configurabili 6 configurabili

Shift Light 10 LED RGB configurabili

Collegamenti CAN 3

Collegamento ECU

CAN, RS232 o Linea K con piu di 1.000 ECU

Moduli Esterni

Modulo GPS, Channel Expansion, TC Hub (necessario per collegare le termocoppie), Lambda Controller,

SmartyCamHD

Ingressi analogici

8 configurabili, max 500 Hz ognuno

Ingressi digitali

1 ingresso velocita, ingresso RPM bobina

Uscite digitali 1 (1A ognuno)

Secondo CAN Si

Telaio Alluminio anodizzato

Tasti Metallici

Connettori 2 connettori AMP +1 connettore Binder

Dimensioni 237*127.6%26 mm 189.6*%106.4%24.9 169.4*97*23 mm 278*135*%43.2 mm
Peso 9509 6409 4809 1.100g
Alimentazione 400mA 450mA
Impermeabilita IP65
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2 - Cosa c’e nel kit?

Il MX Strada include:

e  MX Strada versione standard o con icone stradali come mostrato sotto

e cavoUSB

e cablaggio connettore 14 pin per collegamento ECU ed alimentazione; disponibile in due versioni:
o standard per collegamento ECU con protocolli CAN/RS232 o
o con connettore OBDII per collegamento ECU con protocolli CAN/RS232 e Linea-K.

INFO LINE INFO LINE > INFO LINE INFO LINE

@irp @irp
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3 - Alimentazione

L'alimentazione ¢ gestita da due pin del connettore a 14 pin:
e  Pin 1: Alimentazione (9-15 Volt)

e  Pin 2: Ground

Effettuare il collegamento come mostrato sotto.

MX Strada Series

GND battera

L

Connettore 14 Pin
Pin 1: 9-15 V Power input
Pin 2: GND batteria

BATTERIA

=y
=
915 V ingresso alimentazione
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4 - Cosa e possibile fare da tastiera

Gli MX Strada devono essere configurati via software ma ci sono alcune funzioni che si possono gestire dai tasti laterali dello strumento,

Tasti Multifunzione

Premere “Menu” e questa pagina apparira.

& ¢

1. %4

DATE TIME

Le icone servono per gestire:

Data/Ora Contatori
1:13.13
2.4 Km
R
Retro-illuminazione GPS e piste

Ingresso Video Informazioni sistema

(retro-camere aggiuntive)

Impostazione lap (solo con Modulo GPS
collegato).
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4.1 - Impostare Data/Ora

Qui é possibile:

e impostare formato data e ora (time e date format)

e  sincronizzare data e ora col GPS se collegato; in questo modo se una pista vicina & disponibile e viene impostata il sistema impostera
automaticamente data ed ora corrispondenti a quelle coordinate GPS; in caso contrario & necessario inserire manualmente data ed
ora.

In basso la pagina mostra ora e data attuali.

Date Time

Date Format MM/DD/YYYY

Date Time Sync by GPS Track

14:45 09/13/2022

?
4.2 - Impostare la retro-illuminazione

La luminosita del display e dei LED puo essere regolata in due modi a seconda della luce catturata dall'apposito sensore integrato nel

dash.

e AUTOMATIC: se la luminosita esterna & maggiore di una soglia definita, la luminosita del display viene ridotta; si puo impostare livello
di luminosita e soglia, raggiunta la quale il display passa da modalita giorno a modalita notte (immagine sotto a sinistra)

e MANUAL: si puo definire la luminosita del display e dei LED scegliendo tra i valori disponibili: 20%, 40%, 60%, 80%, 100% (immagine
sotto a destra)

BACKLIGHT BACKLIGHT

Day Bright Lev: Brightness
Night Bright Lev:

moOZPrIO

Threshold:
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4.3 - Impostare l'ingresso Video (retro-camere) ﬂ

La pagina Video In gestisce sino a due retro-camere aggiuntive (i cui dati non possono essere acquisiti).

E necessario collegarle al connettore Binder 712 - 5 pin femmina posto centralmente dietro MX Strada, come mostrato dal pinout che
trovate alla fine di questo manuale.

Bisogna impostare:

e Input:Video 1/ Video 2

e  Formato: NTSC/PAL

e  Luminosita e Contrasto da 10 a 100%

Usare i tasti “CHANGE" per impostare ogni opzione e “NEXT" per scorrere le opzioni

Si faccia riferimento al paragrafo 10.1 (“collegamento e gestione retro camere”) per ulteriori informazioni.

VIDEO IN

Format:

Brightness:

Contrast
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4.4 - Impostare il tempo sul giro (solo con Modulo GPS collegato) @

Questa funzione permette all’utente di decidere quale tempo sul giro utilizzare come riferimento per il calcolo del tempo sul giro
predittivo. Le opzioni disponibili sono:
e  Best Lap of test (miglior giro del test)
e  Best Lap of today 8miglior giro di oggi)
e  Previous Lap (giro precedente)
e  User reference Lap (giro personalizzato; una volta sul circuito nel quale il tempo é stato acquisito MX Strada lo imposta). Nota: il
giro di riferimento personalizzato deve essere caricato su MX Strada col software Race Studio 3 come spiegato nei paragrafi 5.5.3
e5.54.

LAPTIME

4.5 - Gestione contatori

Gli MX Strada hanno quattro contatori utente etichettati User 1 - User 4, oltre ad un odometro non-azzerabile (System); odometri mostrati
anche nella configurazione del software Race Studio 3 (si veda il capitolo 5 - “Gli MX Strada ed il PC").

Ogni odometro puo essere attivato /disattivato e/o azzerato. Per gestire un odometro selezionarlo e premere “CHANGE".

COUNTERS

147 km*

125
78

93*

10
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4.6 - Gestione GPS & piste

Gli MX Strada possono essere utilizzati su pista grazie al Modulo GPS09 opzionale. Esso serve per calcolare il tempo sul giro, la velocita ed
il tempo sul giro previsto

Per calcolare questi dati il sistema deve conoscere le coordinate del traguardo della pista. Gli MX Strada contengono i principali circuiti del
mondo, e sono costantemente aggiornati dai nostri tecnici e sul PC quando il software Race Studio 3 viene lanciato ed una connessione
internet e disponibile. Essi possono selezionare i circuiti in due modi: automatico e manuale.

Automatico:

MX Strada riconosce automaticamente il circuito su cui sta correndo, carica le coordinate del traguardo e degli eventuali intermedi e
calcola tempi sul giro ed intertempi senza ricevitore/trasmettitore ottico. Questa & la modalita migliore.

Manuale:

Permette di selezionare manualmente la pista dal database interno.

Questa modalita & da preferirsi quando sono disponibili pil configurazioni a poca distanza. In questo caso MX Strada riconoscerebbe
comunque la pista ma avrebbe bisogno di almeno un giro di pista completo.

Si scorra la lista delle opzioni disponibili scegliendo tra queste opzioni:

e nearest: mostra solo le piste in un raggio di 10 km

e all: mostra tutti i circuiti in ordine alfabetico

e custom: mostra solo i circuiti creati dall'utente

Track Management

Track List Type Nearest
Tracks Info

Scorrendo fino a “Tracks Info” e possible vedere tutte le piste contenute in MX Strada con la mappa della pista. Impostando List Type su
“Nearest” le piste saranno elencate a seconda della loro distanza dalla posizione corrente dell’'utente come mostrato sotto.

INFO TRACKS

Ceriano Lagh
Vairano
Dorno Main
F.Corta Var2

Branduzzo V1
Branduzzo V2

Nuvolari V1
Nuvolari V2
MCCremona
Rivanazzano
Maggiora Aut

11
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4.6 - Informazioni sistema

Questa pagina mostra numero di serie e versione di firmware e di booter del dash MX Strada.

System Info

Logger MXS 1.2 STRADA
Serial N.: 4202523

Fw Version 02.27.03
Boot Version 02.24.00

L'opzione “Net info” appare solo se MX Strada é collegato a qualsiasi espansione, Modulo GPS incluso e premendo “ENTER” vengono
mostrate le informazioni ad esse relative come visibile sotto.

Net Info

8901208 02.38.23

12
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5 - Gli MX Strada ed il PC

I dash MX Strada si possono configurare col software Race Studio 3; esso gestisce anche il database delle piste cosi come controlla altre
funzioni dello strumento attraverso la relativa pagina.

5.1 - Collegamento al PC

Gli MX Strada possono collegarsi al PC col cavo USB incluso nel kit: collegare il cavo etichettato “USB” degli MX Strada al cablaggio per il
connettore a 14 pin e alla porta USB del PC.

5.2 - Configurazione degli MX Strada

Una volta collegato I'MX Strada al PC

e  cliccare licona “Configurations” B lesi aprira la pagina relativa

e cliccare “New" ed apparira il pannello di nuova configurazione: selezionare un dash “MX Strada” e premere “OK”; creando
configurazioni successive il pannello mostrera gli ultimi quattro strumenti che si sono configurati.

< RaceStudio3 (64 bit) 3.52.23 - o X
X X = P
R - A EIRE IR AR N TR e
Al | MXP strada *
‘a All Configurations New. | Clone Import Export Receive Transmit | Delete | AiM Support
Seafch Box QO
= Choose Your Device o x - 2022, Mar 28
MXZE ModelYear 2011 -2020
(= Monday, Jan_
2021, Dec 02
m - G Thursday, D...
. = Configuration Name and Notes o X
E 2021, Sep 27
MXP Strada
or MXP 1.3 Strada %XG 120r13 MXP or MXP 1.3 MX2E (= Monday, Sep. .
1XS 1.2 Strada
or 1.3 Strada
[ B .
(L) (L) Conguaton ams
MXG 1.2 Strada XS 1% Strada
MXG MXG120r13 or 1.3 Strada
Comment
MXP Strada
MXP or MXP 13 or MXP 1.3 Strada MX2E
MXS 1.2 Strada
MXS 1.20r13 MXS Strada or 1.3 Strada

MXK10 Gen 5(2016-now) MXK10 Gen 4 (2011-2015)

oK. Cancel

oK. Cancel

g s

Le funzioni da configurare sono:

e Channels: sensori analogici e digitali collegati direttamente ai dash MX Strada

e  ECU:la centralina controllo motore del veicolo; il dash MX Strada gestisce i protocolli CAN, RS232 e Linea K

e CAN2:seil sistema e collegato ad altri dispositivi CAN aggiuntivi rispetto alla ECU & necessario collegarli alla porta CAN2

e  CAN expansions: altri dispositivi AiM che usino il CAN come, per esempio, Lambda controller, GPS Module, Channel expansions, TC
Hub necessario per collegare le termocoppie ad MX 1.3 Strada etc.

e Math channels: alcuni canali calcolati che possono essere utili in alcune situazioni
altre variabili calcolate utili per gestire allarmi, icone, LED.

13
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5.2.1 - Configurazione canali

Per impostare tutti i canali.

Il canale RPM é abilitato di default perché il collegamento diretto RPM é utilizzato quando il veicolo non ha una ECU; il software lo
disabilita automaticamente quando si seleziona un protocollo ECU. Si veda il capitolo 9 per ulteriori informazioni sul collegamento
hardware del segnale RPM.

& RaceStudio3 - o x

* b 2 43 ﬂ A * Q {.\\aura,incanla\upo "—'? = Ea ({l_l/?b
All | MXS 1.x Strada **

Save | SaveAs | Close | Transmit |

‘Channels‘ ECU Stream | CANZ2 Stream = CAN Expansions ~ Math Channels | Status Variables = Parameters = Shift Lights and Alarms Trigger Commands | Icons Manager  Display SmartyCam Stream = CAN Ouiput

Parameters
T RPM Enging RPM RPH Sensor om 20Hz max: 16000 ; factor: 1;
pd TJ speed Vehicte Spd Speed Sensor kmmo1  20Hz wheel: 1600 ; pulses: 1;
Cho Channel01 Voltage Generic 05V my 20Hz
Cho2 Channel02 Voltage Generic 05V my 20Hz
ho: Channel03 Voltage Generic 0-5V my 20Hz
Cho4 Channel04 Voltage Generic 0-5V myv 20Hz
Chos Channel05 Voltage Generic 0-5V my 20Hz
Chos Channel06 Voltage Generic 05V my 20Hz
chor Channel07 Voliage Generic 05V my 20Hz
ho8 Channel0g Voltage Generic 05V my 20Hz
PAccu GPS PosAccuracy GPS Accuracy GPS mo0.01 10Hz
pd GPS Speed Vehicle Spa GPs kmmoa 10Hz
Al Altitude Altitude GPs m 10Hz
0dD Odometer Odometer Total Cdometer km 0.1 1Hz
Luma Luminosity Brightness Luminasity % 1Hz
Fuel [J Fuelused Fuel Level Fuel Used 10.1 10Hz
log LoggerTemp Temperature Logger Temperature c 1Hz

Per impostare un canale cliccare sulla riga relativa e apparira il panello di impostazione.

14
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| primi due canali nella lista sono RPM e velocita, seguono i canali configurabili che possono essere gestiti come analogici o come digitali a
seconda del sensore cui sono collegati.

Tipicamente analogici sono i sensori di pressione, le termocoppie (per collegarle ad MX1.3 Strada e necessario acquistare un TC Hub), i
potenziometri, etc... mentre gli ingressi digitali sono utilizzati per gestire i tasti che possono attivare uscite digitali.

Selezionando 'opzione “Analog” bisogna impostare:

e Nome canale (Channel name)

e  Funzione: questo parametro é utile nel processo di analisi dei dati

e Tipo Sensore

e  Frequenza di campionamento

e  Unita di Misura

Parametri aggiuntivi da impostare a seconda del tipo di sensore, come per esempio:
e  Precisione display: imposta il numero di decimali da mostrare a display

e  Parametri specifici

Le immagini sotto mostrano due finestre di configurazione canali.

== RaceStudio3 (64 bit) - [m) x
* % @ @ ip}a & ‘6 s' r.\\aura.lncanla\upo "-f-‘\ & E%} @f[’lﬁ
All |MXS 1.x Strada **

Save | Save As | Close Transmit

‘Channels ‘ ECU Stream | CAN2 Stream | CAN Expansions ~ Math Channels | Status Variables Parameters  Shift Lights and Alarms | Trigger Commands | lcons Manager  Display  SmartyCam Stream  CAN Output

RPW Sensar mm 201 may 16000 factar 1
S Channel Settings X " Channel Settings ®
Spee
— Geng Name [Channel01]
Function ‘VEVWWJ = Gen © Analog O Digital
Gen
Function Voltage B
Gen
Sensor Speed Sensor = Gen
Sampling Frequency 20 Hz = Geng Sensor Generic 0-5 =
Unit of Measure Kkmih - | GENE Sampling Frequency 20H -
Gen
Display Precision 1 decimal place = | oPs Unit of Measure mv -
GPS
GPS
Odo
Lumi
Speed Parameters Fuel
Wheel circumference [mm] |1600 Logg
Pulse perwheel revolution 1
Save Cancel
Save Cancel

15
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Per utilizzare un ingresso come “Digital Input” & necessario configurarne i parametri come spiegato nelle pagine seguenti:

=2 RaceStudio3 (64 bit) - o x

* ‘b @ @ i:!ﬁ é "5 S’ (.\\aura,lncanla\upo "f? o O ({I[-’ID

ECU
All |[MXS 1.x Strada **

Save | SaveAs | Close | Transmit |

‘Channels ‘ ECU Stream | CAN2 Stream = CAN Expansions ~ Math Channels | Status Variables ~Parameters = Shift Lights and Alarms Trigger Commands | Icons Manager  Display SmartyCam Stream  CAN Ouiput

| N — |
||
" Channel Settings x 7S Channel Settings X
RPH S¢
Mame [channeio1 Speedd Name [ Channelot
O Analog @ Digital @ Generic, O Analog @ Digital @
- Generic| a
Function Digital Status = Function Digital Status A
Generic|
Generic|
Sensor Status Generic| Sensor Status
Sampling Frequency 20 Hz Generic| sampling Frequency 20 Hz
Generi
D Lagged D Logged
Generic|
GPS
Active when signal is: @ close to ground O close to VBatt Gpa | Active when signal is O close to ground @ close to VBatt
use internal use internal
3 puttup 10060 GPS 3 putt down 10060
@ Momentary () Toagle (O Wutiposiion Sdope @ Momemary () Toagle (O Wultpositon
. . Lumino § .
use as button with pressure time status use as button with pressure time dependent status.
Threshold for shortlong pressure time (sec) [ | Fuel Us Threshold far shartflang pressure time (sec)
Rest L33 Shorttime L2HORT Long time LEONG Logger] gogr  LOFE Shorttime LoHORT Longtime LLONG
0 1 [2 ] [ ] 1 2
Save Cancel Save Cancel

e  Working mode: un input digitale puo funzionare in due modi diversi:
o iltasto chiude verso terra (con o senza resistenza di pull up —-immagine sotto a sinistra)
o il tasto chiude verso VBattery (con o senza resistenza di pull down —immagine sotto a destra)

+Vbattery

+Vbatiery

Resistenza di pull up
interna configurabile

Input digitale < T
Input digitale

Resistenza di pull down

* interna configurabile
o

16
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Etichette Active/Not Active: a seconda dello status il canale digitale pud assumere i valori 0/1, High/Low, ON/OFF, Closed/Open,
True/False etc...il numero massimo di caratteri dell’'etichetta (label) & 5
Le due etichette possono essere definite e mostrate a display, usate dai canali matematici, dalla gestione icone, dalla gestione degli
allarmi e in generale ogni volta che un canale digitale sia necessario; I'etichetta appare anche nella pagina dello strumento.
Signal Type: pud essere momentary, toggle o multiposition, ovvero:
o Momentary: il canale é attivo quando il tasto viene premuto
o Toggle: il canale viene attivato la prima volta che il tasto € premuto e disattivato la seconda volta che il tasto viene
premuto
o Multiposition: il canale puo assumere diversi status a seconda del numero di pressioni ed € possible aggiungere status
col tasto “+" che appare a destra del pannello quando si seleziona l'opzione “Multiposition”.

o Use as button with pressure dependent status: ¢ possibile configurare il tempo di pressione in modo che quando il
valore di soglia viene raggiunto il tempo di pressione passa da short (corto) a long ed il canale passa da uno stato
all'altro. 'immagine sotto ne mostra il funzionamento.

MOMENTARY MOMENTARY WITH TIME THRESHOLD
INPUT INPUT Time threshold INPUT Time threshold
5V 5V 5V

ov ov L

oV

OUTPUT OUTPUT

2 2
1 1
OUTPUT 0 0

TOGGLE TOGGLE WITH TIME THRESHOLD
INPUT INPUT | gy Time threshold - INPUT |y Time threshold  |~—m=
5V 5V 5V
ov ov ov
OUTPUT OUTPUT
2 2

1 1
OUTPUT 0 0

17
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5.2.2 - Collegamento e configurazione ECU

Gli MX Strada possono essere collegati alla ECU del veicolo. Documenti che spieghino come collegare gli MX Strada alla ECU sono
pubblicati sul sito www.aim-sportline.com ed un PDF con I'elenco aggiornato dei protocolli puo essere scaricato cliccando l'icona posta in

a

Ito a destra della tastiera della vista del software. Gli MX Strada possono comunicare utilizzando le linee di comunicazione CAN, RS232 e

Linea K.

database dei protocolli ECU include piu di 1500 protocolli e viene costantemente aggiornato dai nostri tecnici. In caso di ECU che

utilizzino il protocollo CAN ma il cui protocollo non sia contenuto nel database, la funzione ECU Driver Builder (paragrafo 5.4) permette di
svilupparlo.
Per caricare il protocollo ECU nella configurazione di MX Strada:

e  entrare nel tab “ECU Stream”

e premere il tasto “Change ECU”

e selezionare “ECU Manufacturer” ed “ECU Model” (nell'esempio FORD/ MUSTANG 2010)

e  premere OK
M RaceStudio3 — a X
K B e i3 D 2k ow § 2 auraincantaupe T B | 2 | @rp
Al [MXS 1.x Strada |

Save | Save As | Close Transmit

Channels ‘ECU Streaml CAN2 Stream | CAN Expansions  Math Channels = Status Variables ~ Parameters = Shift Lights and Alarms | Trigger Commands | lcons. Manaier Display SmartyCam Stream = CAN Output
ECU Click button to select a ECU protocol 1 Mbit/sec Change ECU —

"% Choose ECU Protocel [m] X
Manufacturer Model
ELECTROMOTIVE * | BOSS 302R X05 OF (v 02.00.00 ) (CAN)
EWM FIESTA (v 02.00.00) (CAN)
EMERALD FIESTAST150 (v.02.00.01) (CAN)
EMOTICOM FOCUS 2005 07 (v 02.00.00 ) (CAN)
EMS FOCUS 2008 (v 02.00.00 ) (CAN)
EMTRON FOCUS PZEV0304 (v 02.00.00 ) (CAN)
FARTSTRUP FOCUS_2013 (v 02.00.02) (CAN)
FAST FR300C_MS (v.02.00.01) (CAN)
FERRARI FiestaCup 2019 (v.2.00.04) (CAN)
FIAT ABARTH MUSTANG 2005-9 (v 02.00.00 ) (CAN)
FORD MUSTANG 2010 (v 02.00.00) (CAN)
FPT MUSTANG 2011 (v 02.00.05) (CAN)
FUEL_TECH MUSTANG 2015 (v 02.00.00) (CAN)
GEMS
GET
GINETTA
GM
HALTECH
HOLLEY hd

oK Cancel

18
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Dopo aver impostato il protocollo si torna alla pagina “ECU Stream” ed appaiono due caselline:

e “Enable the CAN Bus 120 Ohm Resistor” (abilitata di default; disabilitarla se MX Strada & aggiuntivo rispetto al dash del veicolo): il CAN
bus necessita di una resistenza da 120 Ohm alle due estremita. Se i dash MX Strada sono i soli collegati alla ECU la resistenza da 120
Ohm dovrebbe essere abilitata altrimenti, come molto probabile, & gia presente nella rete e deve essere disabilitata;

e “Silent on CAN Bus” (disabilitata di default): di solito la ECU si aspetta un segnale di riconoscimento quando trasmette un messaggio
e, di default, gli MX Strada trasmettono questo segnale. A volte, particolarmente quando c’e un altro dispositivo nella rete, gli MX
Strada non dovrebbero trasmettere alcun messaggio; in questo caso abilitando questa casellina MX Strada rimane completamente

silenzioso.
& RaceStudiod - u} X
* b @ @ '!:1‘: & “5 'A" {.\\aula,mcanla\upo "—.‘? o % (fllllﬁ

All [MXS 1.x Strada *

Save | SaveAs | Close Transmit

Channels |ECU Strean’l‘ CANZ2 Stream = CAN Expansions = Math Channels = Status Variables | Parameters  Shift Lights and Alarms ~ Trigger Commands  Icons Manager | Display = SmartyCam Stream | CAN Output

ECU: FORD - MUSTANG 2010 (ver. 02.00.00) 500 Kbit/sec Change ECU =

Enable the CAN Bus 120 Ohm Resistor

Enabled Channels  (Max 120) 35735 [0 sitenton CAN Bus

D Name unction Uni req
RPM Engine RPM rpm 10Hz "

SpeedVeh Vehicle Spd kmin 0.1 10Hz

SpeedFL Wheel Spd ki 0.1 10Hz

SpeedFR Wneel Spa kmin 0.1 10Hz

SpeedRL Wheel Spd Km/n 0.1 10Hz

SpeedRR Wheel Spd km/h 0.1 10Hz

Gear Gear gear 10 Hz

WaterTemp Water Temp co1 10Hz

TurboBoost Number # 10Hz

TCSBrakeEvent Number # 10Hz

TCSEngEvent Number # 10Hz

StabCtrITeltal Mumber # 10 Hz

StabCtrIMTXT Number # 10 Hz

TyreRvMile Number # 10Hz

FuelLevelMean Percent % 0.01 10Hz

Fuellnst1 Percent %0.01 10Hz

Fuellnst2 Percent % 0.01 10 Hz

AxleRatio Number # 10Hz

PedalPosition Percent % 0.01 10Hz

YawRate Yaw Rate degis 0.1 10Hz

LateralAcc Lateral Accel goot 10Hz

SWAngle Steering Pos deg 0.1 10Hz

TrgAct Torque Nm 01 10 Hz

TrqSource Number # 10 Hz

BrakeLampSw Mumber # 10Hz

ABSEvent Number # 10Hz

SO M rene . [ - A
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5.2.3 - Configurazione CAN2 Stream

Questa pagina funziona esattamente come la pagina ECU Stream. Qui si trovano i moduli CAN addizionali. Per caricarne uno:
e  entrare nel tab “CAN2 Stream”

e premere “Change protocol”

e selezionare “Manufacturer” e “Model” (nell'esempio MEGALINE/PADDLESHIFT)

e  premere OK

Come per ECU Stream é possibile caricare un file PDF con i protocolli disponibili aggiornati cliccando sull'icona ECU posta sulla tastiera in
alto a destra della vista del software.

- o >

% @ @ 'i:}ﬁ & ‘3 s’ f..\\aula,mcama\upo "-‘? o ({I[‘lﬁ

All |MXS 1.x Strada *

.

Save | SaveAs | Close | Transmit

Channels = ECU Stream ‘CAN2 StrEBM‘ CAN Expansions  Math Channels = Status Variables = Parameters  Shift Lights and Alarms ~ Trigger Commands  Icons Manager | Display = SmartyCam Stream = CAN Quiput

CAN2 Protocal:  Click button to select a CANZ protocal 1 Mbisec Change Protocol =

= Choose CAN2 Protocol [m) x
Manufacturer Model

Mone PADDLESHIFT (+.00.01.01) (CAN)

AWM

BOSCH

BRIGHTWATER

HEWLAND

IZZE RACING

KMP

MEGALINE

MOTEC J

MNEMESIS

SEAT_Sport

STACK

TEVES

TEXYS

TIRE_WATCH
WwCs

WIRELESS_MOTORSPORT

oK Cancel
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5.2.4 - Configurazione espansioni CAN

Gli MX Strada possono essere collegati a varie espansioni CAN AiM:

e LCU-One CAN

e Channel Expansions

e  TCHub (necessario per collegare le termocoppie agli MX 1.3 Strada)

e RIO_02a0RIO02b
e  Shift Light Module
e  Steering wheel 3

e  GSDash

Al primo accesso appare questa pagina:

e

All |MXS 1.x Strada **

Save | Save As | Close | Transmit

Channels | ECU Stream [CAN2 Stream | CAN Expansions | Math Channels | Status Variables = Parameters | Shift Lights and Alarms | Trigger Commands | Icons Manager | Display SmartyCam Stream | CAN Output

CAN2 Protocol Click button to select a CAN2 protocol 1 Mbitisec Change Protocol —

= Choose CAN2 Protocol o x
Manufacturer Model

Nong PADDLESHIFT (v.00.01.01) (CAN)

Al

BOSCH

BRIGHTWATER

HEWLAND

IZZE RACING

KMP

MEGALINE

MOTEC )

NEMESIS

SEAT_Sport
STACK

TEVES

TEXYS

TIRE_WATCH

WCS

WIRELESS_MOTORSPORT

OK Cancel

: " - o x
* % @ @ ip}a & ‘6 s' r.\\aura.lncanla\upo "-f-‘\ @ @f[’lﬁ

Selezionare I'espansione CAN da impostare e premere “OK”. Ogni espansione deve essere impostata riempiendo il pannello relativo.
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Impostare LCU-One CAN

Per impostare LCU-One CAN:

e  premere “New Expansion”;

e selezionare “LCU-One CAN" e premere OK

e dare un nome ad LCU One ed inserire il numero di serie o premere “Get SN from a connected expansion” per riceverlo dalla LCU-One
collegata

e selezionare il valore moltiplicativo (multiplier) per calcolare AFR dalla lambda (nell'esempio “14.57 Gasoline”) o aggiungere un valore
personalizzato premendo “Add Custom Value” (apparira il pannello relativo da impostare)

e impostare i canali di LCU One cliccando due volte su ogni canale e impostare il pannello che appare

e premere “Close” per salvare ed uscire

o

RaceStudio3 - o x
” @ @ '!:1‘: & ‘3 'A" {.\\aula,mcanla\upo "-‘?‘ o :%3 (flllﬁ
All [MXS 1.x Strada *

Save | SaveAs | Close | Transmit |

Channels = ECU Stream = CAN2 Stream | CAN Expansions | Math Channels = Status Variables = Parameters  Shift Lights and Alarms  Trigger Commands  Icons Manager | Display = SmartyCam Stream | CAN Output

New Expansion

All jOLCC =

— Expansion Name ( 6 Characters Max ) oLce —] e
< Expansion Serial Number ( S.N. } 0 ] Serial Number

Multiplier to calculate AFR (AFF) from lambda (AFR =Air Fuel Ratio = pounds of air / pound of fuel)

14.57 - Gasoline = | Add Custom Value |

OLambda

Lambda LCU-One Lambda lambda 0.01 10Hz

0AFR AFR LCU-One AFR AFO001 10Hz

OLmdTmp Lambda Temp LCU-One Temp co1 10Hz

ODiagn Lambda Diagn LCU-One Diagn # 1Hz

& Lambda Multiplier Manager X
Close Hltio ambda Values New Value Label for New Value
ke it [1257 Gasoline
9.00 - Ethanol
Add or Madify Current Item
14.57 - Gasoline
14.60 - Diesel Remove Currert flem |
15.50 - LPG (Propane)
Restore Default Values |
17.20 - CNG

oK Cancel

Nota: per qualsiasi ulteriore informazione su LCU-One CAN si faccia riferimento al manuale utente scaricabile dall’area documentazione
prodotti di www.aim-sportline.com.
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Impostare Channel Expansion

Per impostare Channel Expansion:

e  premere “New Expansion”;

e  selezionare “Channel Expansion” e premere OK

e dare un nome a Channel expansion ed inserire il suo numero di serie o premere “Get SN from a connected expansion” per ricevere il
numero di serie da Channel Expansion collegata

e  perimpostare ogni canale cliccare due volte su ognuno ed impostare il pannello che appare (funziona esattamente come
configurazione canali - si veda il paragrafo relativo)

e premere “Close” per salvare ed uscire

RaceStudio3 . =] x
% @ @ '!:1‘) & N s’ {.\\aula,mcama\upo "-‘? o :%3 (Illﬁ

All [MXS 1.x Strada *

.

Save | SaveAs | Close | Transmit |

Channels = ECU Siream CAN2 Stream \CAN Expansions ‘ Math Channels = Status Variables = Parameters  Shift Lights and Alarms ~ Trigger Commands  Icons Manager | Display = SmartyCam Stream = CAN Qutput

New Expansion

All |OCHX *

[ Expangion Name ( 6 Characters Max. ) OCHX R
Expansion Serial Number { SN. } I Serial Number

Generic0-5V

Voltage

OCHX 0Channel01

OCHX 0Channel02 Voltage Generic0-5V mv 20Hz.

OCHX 0Channel03 Voltage Generic0-5V mv 20Hz
OCHX 0Channel04 Voltage Generic0-5V mv 20Hz

Close

% Channel Settings X
Name oCt annel0
© Analog O Digital
Function Voltage =
Sensor Generic 0-5V =
Sampling Frequency 20 Hz P —
Unit of Measure my E
Save | Cancel |

Nota: per qualsiasi ulteriore informazione su Channel Expansion si faccia riferimento al manuale utente scaricabile dall'area
documentazione prodotti di www.aim-sportline.com.
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Impostare TC Hub.

Questa espansione CAN supporta solo termocoppie tipo K ed € necessaria per collegarle agli strumenti MX 1.3 Strada

Per impostare TC Hub:

e  premere “New Expansion”;

e  selezionare “TC Hub” e premere OK

e dareun nome a TC Hub e inserire il numero di serie o premere “Get SN from a connected expansion” per riceverlo dal TC Hub
collegato

e perogni canale impostare frequenza di campionamento, unita di misura e precisione display

e premere “Close” per salvare ed uscire

- o x

* % 42l 3 '{:‘5 R 5 S’ {.\\aura,lncanla\upo "f? L] 'é? ({I_l-'l-ﬁ

ss fac

All |MXS 1.x Strada **

Save | SaveAs | Close | Transmit |

Channels ECU Stream  CAN2 Stream |CAN Expansinns‘ Math Channels = Status Variables Parameiers = Shift Lights and Alarms | Trigger Commands | Icons Manager  Display SmartyCam Stream  CAN Ouiput

New Expansion

All [OTCH =

- [ Expansion Name ( & Characters Max. ) 0TCH Get Expansion
Expansion Serial Number { S.M. ) 0 7 Serial Number

oTC01 Temperature K type thermocouple co1 20Hz
0TCco2 Temperature Ktype thermocouple co1 20Hz
0TC03 Temperature K type thermocouple co1 20 Hz
0TC04 Temperature K type thermocouple co1 20Hz

Close

“ Channel Settings X

Name oTCo1

Function Temperature =

Sensor K type thermocouple

Sampling Frequency 1Hz =

Unit of Measure © B |

Display Precision 1 decimal place = |
Save | Cancel |

Nota: per qualsiasi ulteriore informazione su TC Hub si faccia riferimento al manuale utente scaricabile dall’area documentazione prodotti
di www.aim-sportline.com.
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Impostare RIO_02a.

Questa espansione CAN supporta permette di gestire interruttori esterni.

Per impostare una RIO_02a:

e  premere il tasto “New Expansion”;

e  selezionare “RIO_2a" e premere OK

e dare un nome a RIO e inserirne il numero di serie o premere “Get SN from a connected expansion” per riceverlo dalla RIO collegata

e  "“RIO 02a Channels™:i canali di RIO_02a funzionano esattamente come tutti i canali di MX; si faccia quindi riferimento al paragrafo
6.2.1 per impostare i canali

e “Outputs”: RIO_02a dispone di due output che sono configurabili esattamente come gli uotput di allarme; si faccia quindi riferimento
al

e premere “Close” per salvare ed uscire

o x

2| a| @ |

= RaceStudio3

k| || n] s L]w] & B
All [MXS 1.x Strada **

Save I SaveAs ] Close | Transmit |

Channels ECU Stream = CAN2 Stream | CAN Expansions | Math Channels = Status Variables | Parameters  Shift Lights and Alarms  Trigger Commands | lcons Manager  Display | SmartyCam Stream | CAN Output

New Expansion

All |R2 =

. Expansion Mame ( 6 characters max. ) R23 Get Expansion
Expansion Serial Number (S.N.) | Serial Number

RIO 02a Channels| Outputs

& Channel Settings X

(chor | R2a Channel01 Digital Status Status 20 Hz Name R2a Channells |
e i Digital Status Status 20Hz

Ra Channell2 o Function Digital Status s |
chos | R2a Channel03 Digital Status Status 20 Hz
[Choa R2a Channel04 Digital Status Status 20 Hz
(chos R2a Channel05 Digital Status Status 20Hz Sensor Status
[Chos R2a Channel0§ Digital Status Status 20 Hz Sampling Frequency m—
Gl R2a Channel07 Digital Status Status 20 Hz

v| Logged

[Chos R2a Channel08 Digital Status Status 20Hz b
Chos | R2a Channel0% Digital Status Status 20 Hz
cnio R2a Channel10 Digital Status Status 20 He Active when signal IS (@) close to ground () close to vBat
il = Digita! Status Status 20Hz

Ken;Chanineit 2 @ Momentary o Togale o Multiposition
chiz R2a Channel12 Digital Stalus Status 20Hz i i
eeem— use as button with pressure time dependent status

R2a Channel13 Digital Status Status 20 Hz Threshald for shortlong pressure fime (sec)
e R2a Channel14 Digital Status Status 20Hz Rest  rsme——Jpy  Shortime [epgpr ) Long time

Iabel Iabel Iabel

[chis R2a Channel15 Digital Status Status 20 Hz
[chie R2a Channel16 Digital Status Status 20Hz
cmr R2a Channel17 Digital Status Status 20 Hz
cnis | R2a Channel18 Digital Status Status 20 Hz
(chie R2a Channel19 Digital Status Status 20Hz — e
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Per impostare un nuovo output:

e definire il nome dell'output (1)

e scegliere il canale, le condizioni di attivazione e specificare se le condizioni devono essere soddisfatte tutte (ALL) o solo una di esse
(2-4)
decidere se il circuito debba essere aperto o chiuso (5)

e decidere le condizioni di fine dell'output (“Untill” — 6) tra condizione non pili valida (condition no longer met), spegnimento dello
strumento (the device is turned off), pressione di un tasto (a button is pushed) scarico dati (data are downloaded)

o il tasti “+"a destra del pannello aggiungono nuove condizioni (quello in alto) o un nuovo output (quello in basso)

e quando tutte le operazioni sono state completate premere “Save” nel pannello “Create New Alarm”.

= RaceStudio3 (64 bit) - a X

x| B|@| B0 e| L]e 8] L e 3
AL Mxp [ MXP 01 7|

save | Save As | Close | Transmit |

& o

Ecu

@y |

Channels ECU Stream = CAN2 Stream \CAN Expansinnsl Math Channels = Status Variables ~Parameters  Shift Lights and Alarms | Trigger Commands  Icons Manager  Display =~ SmartyCam Stream  CAN Output

it

RIO

 Create New Output x % Select Channel o x
Description | ] Import Export Source Channel
X 4 I 3| ortne rollowing conaitions are tue e e
Al ial Number|_GPS Channeio1 ]
Any [ AID Channels (3] Channeloz
RPI Q 3|/ sreatertnan S om0 [+ Ghannelo3
[ eatrvon til available| gy —
then trigger the following action(s): \; less than Odometer Channel0s
I_ hetweenvalues Internal Channelos
B i Channel Exp. Channelo?
e differentirom RIO 02a Exp. Channelos
\;f Hysteresis Up to Down TC-HUB Exp.
7\, Hysteresis Down to Up LCU-One CAN Exp

Alarm acions in RIO_02a
Output 1 6 $ [® opencicut
output2 e cresedtocroung oK Cancel

_® open circut

‘,
5

[ 6 '1. condition no longer met =

condition no longer met

e

the device is turned off

FF
abutionis pushed

=

DJ

5

' datais downloaded

[

save Cancel
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Impostare Shift Light Module.

Questa espansione CAN funziona esattamente come le Shift Light di MX Strada e puo essere installato in posizione pil comoda per il
pilota rispetto alle Shift Light di MX.

Per impostare Shift Light Module:
e  premere il tasto “New Expansion”;
e selezionare “Shift Light Module” e premere OK

e il modulo funziona esattamente come le shift lights di MX Strada e quindi le opzioni disponibili sono:
o use for predictive time (tempo sul giro predittivo)
o use as gear shift lights (luci per il cambio marcia)

[ ]

configurarlo come spiegato nel paragrafo 5.2.8 e premere “SAVE”

= RaceStudiod

k| BB s L] &

All [MXS 1.x Strada **

- o X
2] amn |

=
D

ECU

Save fi. | SaveAs | Close | Transmit |
e

Channels = ECU Stream = CAN2 Stream ‘CAN Expansinns‘ Math Channels | Status Variables = Parameters

Shift Lights and Alarms Trigger Commands | lcons Manager Display = SmartyCam Stream | CAN Ouiput
New Expansion

All OLCC ™ OCHX *| OTCH ** Rza *|SL *

N
(O Use for predictive time (@ Use as gear shitlights

|ESES E S S N R R —— - E—

All | 8200 8400 8600 8800 9000 9200

9400 9600 9800 10000 £

Activale Simulation
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Impostare i visori (Steering Wheel 3 o GS Dash)

Steering Wheel 3 e GS Dash si configurano allo stesso modo ma é possibile installare uno solo dei due.
Per impostare il visore:

e premere il tasto “New Expansion”;

e selezionare “Formula Steering Wheel 3” come nell'esempio o “GS Dash” e premere OK
e apparira il pannello mostrato sotto: selezionare il tipo di pagina che si vuole mostrare e premere “OK” o fare doppio click sul tipo di
pagina scelto.
B RaceStudio3 (64 bit) 3.32.12 - m}
k| e 2| B & k|| & 2| @8] @ |
Al [MXP =

Save | Save As | Close | Transmit |

Channels ECU Stream | CAN2 Stream | CAN Expansions | Math Channels | Status Variables | Parameters

Shift Lights and Alarms Trigger Commands = Icons Manager Display = SmartyCam Stream  CAN Output
New Expansion

All OLCC ** OCHX * OTCH ** R2a ** sL *|SW *
Display | Shift Lights and Alarms

S Select a page to add - [m] X
|’_+ Add New Page
SPD. M
I 9 5 - . i
5500~ .42 85
SPD /b OWLF  bar WT <
= o =T
P1 P2 P3
wrc
Batt " v
P4 Bargraph 4:gear ND
42 W 42 "R .42 T
85 " 42 ™| .= a2
125 =¥ 45 3| ks .
07 =5 42 2| .7 £
C
P8 P16
oK Cancel
Channel Exp
RIO 02a Exp
M
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Il modulo permette di configurare sia il display che i led di allarme, funziona esattamente come i display ed i led di allarme dello
strumento (paragrafo 5.2.8) e deve essere configurato nello stesso modo.

Per configurare il display:

e selezionare I'area del display ove posizionare il canale oppure la riga libera da configurazioni

e scegliereil gruppo e poi il canale da impostare e fare doppio click per posizionarlo nell’area prescelta

e lariga diventera configurata

e ripetere I'operazione per tutte le aree del display e premere “SAVE”

= RaceStudiod - [m) X
R E D E S S 8 euraincantaiupe T D L @irp
All |MXS 1.x Strada *

Save | Save As | Close | Transmit |

Channels  ECU Stream  CANZ Stream | CAN Expansions | Math Channels | Status Variables | Parameters | Shift Lignts and Alarms | Trigger Commands | lcons Manager | Display A\ SmartyCam Stream | CAN Output

New Expansion

All [SW *

Display | shift Lights and Alarms
Page 1

Add New Page:

o N [I8:35~ =27

Gear LapT

118:35 Ol

PI‘ET Spd km/h Channel Groups Channels

INFO LINE Ecu (2] ~ RPN RPM "
CAN2 Speedveh spd
Gear Gear a Fo! Lap Channels SpeedFL SpFL
Wo— i & s SpeedtR SpFR
P p— Bier O AID Channels SpeedRL SpRL
Speedven Spd 3 kmh Odometer SpeedRR SpRR
Internal Gear o Gear
Channel Exp. WaterTemp ECT
RIO 02a Exp TurboBoost TurB
TC-HUB Exp. TCSBrakeEvent TCSB
LCU-One CAN Exp. TCSEngEvent TCSE
Wath Channels StabCiriTeltal SCTE

<

Status Variables StabCtriMTXT SCMT he
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Le Shift light possono essere impostati come luci per il cambio marcia o come indicatori per il tempo sul giro previsto (predictive time) ed
& possibile aggiungere nuovi allarmi. Si faccia riferimento al paragrafo 5.2.8 per sapere come configurare questo pannello.

- [m} X

= RaceStudiod
= T
g\aura.lncanla\upo ) @ % (/l(’ﬁ

¥ @@ D k%@
Al [MXS 1 Strada |

Save | Save As | Close
Channels ECU Stream  CANZ Stream | CAN Expansions | Math Channels

New Expansion

All [SW *

Display | Shift Lights and Alarms

| Transmit |
Shift Lights and Alarms | Trigger Commands | Icons Manager | Display A\ SmartyCam Stream | CAN Output

Status Variables = Parameters

l O Use for predictive time © Use as gear shift lights |

S S W W N N
o

All | 9000 9200 9400 9600 9800 10000

[ Activate Simulation

195  g5“

42°. 1:18:35

THUNDERHILL LONG

GPS: GOOD

P'@’“‘f Water

LED‘\H "_J[_."@

ExportAlarm |

Import Alarm

Add New Alarm 33 alarms currently available
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5.2.5 - Configurazione canali matematici (Math channels)

Per creare canali matematici; le opzioni disponibili sono:

e  Bias: considerando una relazione tra due canali mutualmente compatibili calcola quale dei due sia prevalente (tipicamente usato per
sospensioni o freni);

e  Bias con soglia: necessita che si fissi un valore di soglia per i canali considerati; una volta che entrambe le soglie siano superate il
sistema effettua il calcolo;

e (Calculated gear: calcola la posizione della marcia utilizzando RPM del motore e velocita del veicolo
Precalculated gear: calcola la posizione della marcia utilizzando il rapporto Load/Shaft per ogni marcia e anche per I'asse del veicolo

e Linear correction: tipicamente usata quando un canale non sia disponibile o sia stato calibrato male e non possa essere ri-calibrato

Ogni opzione richiede di impostare un pannello.

A& RaceStudio3 (64 b - [m) X
* % @ @ & & ‘6 (\" {.\\aura.mcahla\upo ”-:? « % ({’l{"ﬁ
All [MXS 1.x Strada *
Save | SaveAs | Close | Transmit |
Channels | ECU Stream CANZ2 Stream = CAN Expansions |Math Channels | Status Variables | Parameters — Shift Lights and Alarms  Trigger Commands  Icons Manager | Display = SmartyCam Stream | CAN Output
Add Channel ” 37 math channels currently available ‘
8 Select a Mathematical Channel X
Bias To calculate the bias of two channels

VALUE = CH1/{CH1 + CH2)

Bias with Thresholds To calculate the bias of two channels only if they are greater than specified values
VALUE = CH1/(CH1 + CH2) [if both thresholds are exceeded, else 0]

Calculated Gear To calculate the gear position from engine rem and vehicle speed

Precalculated Gear To calculate the gear position from engine rpm and vehicle speed, specifying the
gear ratio for each gear and the axle ratio

Linear Corrector To multiply a8 measure by a factor then add an offsetvalue
VALUE = {a* CH) + b

Simple Operation To add to or subtract from a channel value a constant value or another channel value
e.g VALUE = (CH1 + CH2)

Division Integer To getthe integer part of the division
VALUE = integer(CH / a)

Division Modulo To getthe remainder part of the division
VALUE=CH%a
Bit Composed To Compose 8 flags in a bit-field measure

VALUE =1 +f2*2 + 34 + f4*8 +15* 16 + f5*32 + 764 + fa*128

0K Cancel
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5.2.6 - Configurazione variabili di stato (Status variable)

Le variabili di stato (Status Variable) sono canali matematici interni che possono avere solo due valori: 1 (TRUE) o 0 (FALSE). Possono essere
utili per semplificare configurazioni complesse che richiedano di valutare se attivare allarmi, LED, Icone etc..

Spieghiamolo con un esempio. Si vogliono accendere un LED ed un’icona quando la temperatura acqua raggiunge i 100°C e gli RPM
superano i 2000. Invece di definire la medesima logica per gestire le icone ed i LED ¢ possibile definire una Status Variable, Water Temp
Alarm, e collegare icona e LED a questa variabile. Nel caso in oggetto si definirebbe:
e  Water Temp Alarm e High quando:

o Water Temp & maggiore di 100°C e

o RPM e maggiore di 2000.
Ed usare Water Temp Alarm per gestire Icone e LED

Naturalmente le variabili di stato sono pit utili quando la logica da valutare & complessa e coinvolge diversi canali.
Per impostare una variabile di stato entrare nel relativo TAB.

=

* t if2) {3 i}l 2k % {“' (.‘\aura,lncanla\upo /‘-f-‘\ @ % (f'l(‘lﬁ
Al |MXS 1.x Strada =
Save | SaveAs | Close | Transmit |

Channels ECU Stream | CAN2 Stream | CAN Expansions _ Math Channels | Status Variables | Parameters | Shift Lights and Alarms | Trigger Commands | Icons Manager  Display SmartyCam Stream  CAN Output

Add New Variable | 35 variables currently available
Preview Area

= Create New Status Variable x

Name  [Water Temp Alarm ]

Freq | 50Hz z]

add to device logged channels
is TRUE when All = ofthe following conditions are true:

7 [waterTemp 4 [® geaterthan 2 Tc 1000 | -]
RPM 3 [° graterthan 4 em 2000 EE]

elseis FALSE

La variabile di stato puo essere utilizzata come ogni altro canale e quindi é visibile online, trasmessa nel pacchetto CAN, registrata, usata
per attivare un comando o per accendere un LED o un’icona.
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Passando col mouse su di una variabile di stato un pannello riassuntivo della medesima apparira a destra come mostrato sotto.

" RaceStudiol (64 bit) 3.53.18 - [m) X
* ” @ @ & ﬁ ‘6 (\‘] A\aula.mcanla\upo ”—f-‘\ «a % ({‘I{/TP
All [MXP

Save | SaveAs | Close | Transmit |

Channels | ECU Stream CANZ2 Stream = CAN Expansions ~ Math Channels | Status Variables | Parameters ~ Shift Lights and Alarms  Trigger Commands  Icons Manager | Display = SmartyCam Stream | CAN Output

Variable req
Water Temp Alarm 50Hz Name IWznsstmpAJavm }
Freq 50 Hz
Add New Variable | ‘ 33 variables currently available ‘ addto device logged channels

is TRUE when this cendition occurs

‘WaterTemp greater than c 1000 |
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5.2.7 - Configurazione Parametri (Parameters)

Per impostare il tempo sul giro.
Passando col mouse sul punto di domanda appare un messaggio che spiega come funzionano:

e  GPS Beacon (serve un Modulo GPS098 opzionale):
hold lap time for: I'intervallo di tempo per cui il tempo sul giro viene mostrato sul display degli MX Strada

O
the track width: larghezza della pista che sara considerata per qualsiasi punto GPS impostato

O
e CAN Optical beacon (collegato via CAN non raccomandato):
o ignore additional lap signal for: dopo aver ricevuto un segnale di giro il ricevitore non registra altri segnali di giro per il
tempo impostato in questa casellina. E molto utile se diversi trasmettitori di giro sono installati vicini a lato della pista.
Necessita di un trasmettitore e di un ricevitore di giro a raggi infrarossi opzionali per funzionare.
£ RaceStudio3 - [m] X
g laura incantalupo "? @ KOU (l_i'lﬁ

¥ BEABT E % F
All [MXS 1.x Strada *

Save | Save As | Close | Transmit
Display A SmartyCam Stream = CAN Output

Channels | ECU Siream CANZ2 Stream =~ CAN Expansions  Math Channels = Status Variables |Parameters| shift Lights and Alarms Trigger Commands | Icons Manager

This is the number of seconds that the lao time is held static on the display before resuming
a dynamic views such as: predictive, current or running lap time

O]

Humlapnmemr sec

© GPS§ Beacon This is the width that will be considered for any GPS points set (i.e. the width of the start/finish line) J

e

Track Widih f

After receiving an IR lap signal, the receiver cannot receive another signal for how ever many seconds specified.
This is used to ignore additional signals from other possible beacon sources

o CAN Optical Beacon

Ignore additional lap signal for sec

(O]
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5.2.8 - Configurazione Shift Lights ed Allarmi

Manuale Utente

Per impostare shift lights (in alto) e LED di allarme (in basso) degli MX Strada. Qualsiasi evento che sia gia stato configurato (la variabile di
stato “Water Temperature” in questo caso) viene mostrato in basso nella vista del software.

- [m} x

= RaceStudiod

E I - I
All |MXS 1.x Strada **
Save | Save As |

E g

Close

]

Transmit |

Channels ECU Stream | CAN2 Stream | CAN Expansions

= T
g\aura.lncanla\upo T @ Sc% (/l]’ﬁ

Math Channels = Status Variables  Parameters | Shift Lights and Alarms | Trigger Commands | Icons Manager | Display A SmartyCam Stream = CAN Quitput

O Use for predictive time @ Use as gear shift lights

All | 8200 8400 8600 8800 9000 9200 9400 9600 9800

I e S S S
10000 [}

[ Actvate Simulation

LEOD T
LED 2

LED 3

‘Water

|
REE:)

Add New Alarm | 33 alarms currently available ImportAlarm |

ExportAlarm |
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In alto e possibile impostare modalita di funzionamento delle shift lights degli MX Strada Le opzioni disponibili sono:
e shiftlights, per segnalare il momento di cambiare marcia e
e  predictive time: per capire facilmente se il giro attuale sia migliore o peggiore del giro di riferimento.

Manuale Utente

Uso come gear Shift Lights Per usare la barra dei LED come shift lights (luci per il cambio marcia) cliccare I'icona ) per impostare i

parametri. Configurare:
e achevalore RPM il singolo LED si accenda
e con che sequenza i LED si debbano accendere abilitando I'opzione desiderata:
o aLED stays on if its threshold is exceeded: un LED resta acceso sino a che il valore di soglia & superato

o aLED stays on until another LED with higher threshold is turned on: un LED resta acceso sino a quando un altro LED

con soglia piu alta si accende
e collega le shift lights alla marcia inserita abilitando la relativa casellina;

O Use for predictive time © Use as gear shift lights

n 8200 [ ) B4[I[I [ ) BE[I[I [ ) BB[I[I g 9000 g 9200 Q 9400 Q QE[I[I - QB[I[I - 1[I[I[I[I L) ‘

[ Activate Simulation

LED1T LEDAa
LED =2 LED S
LEO 3 LEO B

Add New Alarm | ‘ 33 alarms currently available | ImportAlarm | ExportAlarm |

"= Shift Lights Options

Choose a sequence mode of shiftlights Import Shift Lights. Export Shift Lights

% ALED stays on Ifits threshold is exceeded

¢ ALED stays on until another LED with higher threshold is turned on

Choose the engine rpm channel RPM N
¥ Gear dependent shiftlights Max gear number Fﬁl
Chaose the gear channel Gear s

Select colors and threshald values for snift lights:

6 8200

5 |e200 .‘o‘o|, ) : 0 —
SEN - £ - £ - 23

ST - [ - (2 - [
BEN - G - O - 2 »
3EN - B - G - B

OK | Cancel |

B RaceStudio3 - O
= ’
* ‘b @ 3 i:-l’a :,E~ .t; $ g\aura,lncama\upo G <@ 8 (f_‘l[-’lﬁ
All |MXS 1.x Strada **
Save | Save As | GClose | Transmit
Channels ECU Stream = CAN2 Stream | CAN Expansions  Math Channels | Status Variables = Parameters | Shift Lights and Alarms | Trigger Commands | Icons Manager Display A SmartyCam Siream | CAN Output
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Uso per tempo sul giro predittivo (Predictive time). Cliccare I'icona (ﬁ) per impostarne i parametri.

In questo caso il colore dei LED é:
[ ]

verde se il tempo sul giro sta migliorando
Rosso se il tempo sul giro & peggiore del giro di riferimento

Manuale Utente

La soglia che accende un LED é personalizzabile. Ipotizzando “0.10 sec” se il tempo sul giro sta migliorando di 0.30 sec rispetto al giro di
riferimento MX Strada accendera 3 LED verdi; se al contrario sta peggiorando i LED si accenderanno rossi.
Nota: questa opzione funziona solo con un Modulo GPS opzionale collegato.

= RaceStudiod

* 9@ BED k%8
All |MXS 1.x Strada **
Save | SaveAs | Close | Transmit

Channels ECU Stream | CAN2 Stream = CAN Expansions

Math Channels = Status Variables  Parameters | Shift Lights and Alarms | Trigger Commands

@ Use for predictive time

Icons Manager

O Use as gear shift lights

+ Ref Time

=
L auraincantaupe T P

Display A\ SmartyCam Stream | CAN Output

ol

010 sec

[ Actvate Simulation

LEOC T LED A
LED 2 LEDS
LED 3 LED B
@FTD
odin) ) [woter EAE:]
i
Add New Alarm | 33 alarms currently available | ImportAlarm | ExportAlarm |

= Predictive Time Bar Options
Choose a sequence mode of shiftlights

& ALED stays on ifits threshold is exceeded

" ALED stays on until another LED with higher threshold is turned on

Predictive Time Increment per LED 01 (sec)
Better Time LED Color Green =
Worse Time LED Color Red =

x

Import Settings | Export Settings |

oK Cancel

o

ECU

[m} =

TP
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Creare ed impostare gli allarmi degli MX Strada

Per creare un nuovo allarme premere “Add New Alarm” ed apparira il relativo pannello. Esso permette di impostare allarmi anche per le
connessioni CAN collegate come mostrato sotto.

= RaceStudiod - o x
* 8 @2 3@ % E % g 8 auaincantaipo T D % @rp
All | MXS 1.x Strada >

Save | Save As | Close | Transmit |

Channels ECU Stream | CAN2 Stream = CAM Expansions = Math Channels | Status Variables Parameters | Shift Lights and Alarms | Trigger Commands | Icons Manager Display A, SmartyCam Stream | CAN Output

@ Use for predictive time O Use as gear shift lights

+ Ref Time 0.10 sec

[ Actvate Simulation

LED T LED A
LED 2 LED S
LED 3 LED B

p%w Water °_+_. o

Add New Alarm | ‘ 33 alarms currently available | ImportAlarm | ExportAlarm |
S Create New Alarm X
Description | | Import | Export | ~
" All = | of the following conditions are true
Oil Pressure & [® greaterthan * Toar o | ]
then trigger the following action(s):.
Alarm actions in MXS 1.2 Strada
Wessage 3 |[nset messag ] [+ ‘
Until ‘_.l._. condition no langer met a
Alarm actions in Steering Wheel 3
Popup Message timed % |[nsertm . | until alarm end = D- ‘
Until '_-|-_. condition no longer met =
Alarm actions in RIO 02a or RIO 020
Output 1 : [® opencirat : |
Until ‘_.l._. condition no langer met a
v
Save Cancel
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Per impostare il nuovo allarme:

definire il nome dell'allarme (1)

e possibile impostare una combinazione di condizioni: scegliere se le condizioni debbano essere tutte (ALL ) valide o solo una di esse
(2-4)

decidere quale azione sia prevista fra mostrare un messaggio (displaying a message) o un messaggio popup temporizzato (timed
popup message), mostrare una misura (display a measure), accendere un LED (switch a LED on) o attivare un segnale in uscita
(activate an output signal — pagina CAN Output, si veda il paragrafo 5.2.13)e ripetere I'impostazione per tutte le espansioni alle quali
si vuole fare compiere un’azione

decidere la condizione di fine dell’allarme (“Untill”) tra: condizione non pil valida (condition no longer met), lo strumento viene
spento (the device is turned off), un tasto viene premuto (a button is pushed), i dati vengono scaricati (data are downloaded)

i tasti “+” a destra del pannello permettono di aggiungere nuovi allarmi (quello in alto) o nuove azioni ad un allarme (quello in basso)
quando tutte le operazioni sono state compiute premere “Save” nel pannello “Create New Alarm” ed il software torna alla pagina
“Shift Lights and Alarm”.

Nell’'esempio sotto I'utente decide che quando la temperatura dell’olio € maggiore di 130°:

T
e  MX Strada mostra la temperatura dell’olio in rosso
N . s uey "
e lo Steering Wheel mostra il messaggio “Oil Temp
. . . < . " . .
e perentrambi la condizione di fien allarme ¢ “condition no longer met” (condizione non pil vera)
 RaceStudio3 (64 bit) - o0 X
= B
* @B i - y—
All |[MXS 1.x Strada * Description [ [GiTemp ] l mpot | et | °
SEE | SEEES It All — | of the following conditions are true: B Select Ch ;
elect Channel
Channels | ECU Stream | C = - ) a
‘OIITemp ] f greater than 2 c [1300 | D-‘ |»— N P
then trigger the following action(s). ECU Oil Temp.
CANZ Emgimetery
Alarm actions in MXS 1.2 Strada
Lap Channels 0TCH 0TC03
g a =
‘D\smayMeasure + OilTemp + I Red = L+‘ . ——
AID Channels
Odometer
Internal
- Channel Exp.
until _-‘-_. condition na longer met = T
TC-HUB Exp. }7
AlaTm actions in Steefing Wheel 3 ret-ET AN Exp
‘F’upup!dessagehmed + Ol Temp until alarm end = D-‘ Wath Channels
Status Variables
OK | Cancel
Uni ’_.‘._. T T T S e s
Alarm actions in RIO 02a or RIO 02b
Output 1 t | [® openciut A | ._JLO o
Jarm | Export Alarm |
Unti '_.L. condition no longer met s
o
save Cancl

39



72/ / Manuale Utente

5.2.9 - Configurazione Trigger commands

“Trigger Command” esegue alcune azioni specifiche sugli MX Strada.

| comandi disponibili ad ora sono:

e impostare la pagina corrispondente al comando (Display Page Command)

e mostrare la pagina corrispondente alla pressione di un tasto (Display Button Command)
e azzerare gli allarmi la cui ending condition sia “a buttoni s pushed”

e nessuna

Per aggiungere un nuovo comando.
e  Premere “Add new Command”

e sono possibili diverse combinazioni di condizioni per attivare un Trigger Commands ed & possibile decidere se esse debbano essere
tutte (ALL) valide o solo una di esse

=

Studio3 (64 bit) 3.54.01 - [m) x
) = b
* b @ @ i}a :E:: .6 = g laura.incantalupo ‘-:.‘ oo (I[IP
All |MXS 1.x Strada **
Save | SaveAs | Close | Transmit |
Channels ECU Stream  CAN2 Stream | CAN Expansions ~ Math Channels = Status Variables  Parameters | Shift Lights and Alarms | Trigger Commands | Icons Manager | Display A SmartyCam Stream | CAN Qutput
S
Water Lo
0il Temp le
Add New Command ||| 32 commands currently available | Import Command Export Command
% Create Me %
= Select Channel [m] X
Description | ] Import Export |
Source Channel
It All A | of the following conditions are true.
~
‘ P S — 2 R - [+ ‘ ECU Oil Pressure
CANZ Steering Angle
Lap Channels
then trigger the following action(s).
Gear
Command actions in MXS 1.2 Strada AID Channels BT
commands not yet associated to this event H Channel0g
Internal Channel07
Channel Exp. Channel08
RIO 02 Exp
Command actions in Steering Wheel 3 TC-HUB Exp.
commands not yet associated to this event B LCU-One CAN Exp
Math Channels
Status Variables
v
Save Cancel OK Cancel
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e decidere I'azione da compiere

Nell'esempio sotto quando viene inserita la retromarcia appare il video della prima telecamera

B8 RaceStudio3 (64 bif) 3.54.01 - o x
X B BEBED E% S L amncaawe T S R #p

e | seew | ome | e |

| Channels ECU Stream | CAN2 Stream | CAN E: jons | Math Channels | Status Variables | F | shift Lights and Alarms | Trigger C: | tcons Manager Display A SmartyCam Stream | CAN Output |

|

| oo | S WS

= (Create New Qutput Command x
Descri [Park i | -mmﬁm
I E «ofthe following conditions are true:

then trigger the following action(s):

Command actions in MXS 1.2 Strad:

[~ Command actions in Steering Wheel 3

commands not yet associated fo this event -
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%/

Nella pagina sommario di Trigger Command, ogni comando pud essere modificato/cancellato cliccando col tasto destro del mouse
sull'icona posta a destra della riga del singolo comando.

" RaceStudiol (64 bit) 3.54.01 - [m) X

*BBEBN L%
Al [MXS 1.x Strada =|

Save | SaveAs | Close | Transmit |

= =
g\aum.mcama\upo ’—.7 <@ &a ({I[/ID

Channels | ECU Stream CANZ2 Stream = CAN Expansions  Math Channels = Status Variables | Parameters — Shift Lights and Alarms | Trigger Commands | Icons Manager | Display | SmartyCam Stream | CAN Output

Water

il Temp
Parking Assistance First Camera Input
Edit Selected Alarm ——
Add New Command | ‘ 31 commands currently available Import Command Export Command Delete Selected Alarm

= Modify Output Command X
Description [ Parking Assistance | Import Expot |
If All = ofthe following conditions are true:
a a a
[Gear 2 Team equalto LR B i+

then trigger the following action(s):

~Command actions in MXS 1.2

'

First Camera Input

[ Gommand actions in Steering Wheel

commands not yet assodiated to this event

Save Cancel
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5.2.10 - Configurazione gestione icone (Icons manager)

L'icona e un set di immagini, ognuna delle quali puo essere mostrata su ogni pagina a condizioni stabilite che, quando esistono, attivano
I'immagine ad esse collegata. Per esempio:

e laprimaimmagine deve essere mostrata quando il segnale freccia a destra & VERO

la seconda quando il segnale freccia a sinistra @ VERO

la terza quando il segnale quattro frecce € VERO

e laquarta quando nessuno segnale & VERO

Non tutte le pagine permettono di mostrare le icone ma i nostri tecnici stanno lavorando per offrire pili pagine con questa funzionalita.

=) = *»

Per configurare un’icona

premere “Add New Icon”

appare il pannello “Manage Icon” (selezionare il tab “Predefined” per vedere le icone disponibili di default
premere “Select” per vedere il pannello che mostra tutte le immagini disponibili

selezionare I'immagine che si vuole impostare

il software torna al pannello “Manage Icon”

impostare le condizioni dell'immagine in funzione del canale cui e collegata

& RaceStudio - o X

* 'h @ @ ‘i:l’) :.F: $ glaura.mcama\upo "—f-‘\ ? % ({l[’lﬁ
All [MXS 1.x Strada **

Save | Save As. | Close | Transmit

Channels | ECU Stream CANZ Stream = CAN Expansions = Math Channels | Status Variables = Parameters  Shift Lights and Alarms | Trigger Commands |lcons Manager | Display A\ SmartyCam Stream  CAN Output

e I - [

Add New Ican ||| 31 icons currently available ‘ Freviewarea

" Select 2 icon to show

Coloring |Predefined | Custom

" Manage lcon x 5
) D) D-a} A} g} ) Y Y

Name lco_1 [oh-a) (b i ]

i ' IR 2K 2 A IRSIRSE N
Image Show when 1 1 2 2 Int Int
| 2
select | J0il Pressure oreaterthan 3 bar [0 | [+ o ‘-D - N=P =7
| } = = = ‘JD 5D 5D _6_ _6_ NOz | POz
Es;;:w ;D gD _D - AUTO AUTo = = [ £rs :0Q:z =00z

we | om | 1 QF OF @@ &= = =
) 3 ome me O @ £k B|B|A A
e @ @ 4 A4 £ £ O O A A
H I R R R R R Rl N
roR R ) i}

= L o ® n

oK | Cancel

+
¥

“ NN

BRAKE
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La pagina “Icons page” mostra il sommario dell'icona selezionata. Passando il mouse su qualsiasi icona appare un pannello con tutte le
informazioni.

|

Le icone possono essere editate/selezionate premendo

% RaceStudio3 (64 bit) 3.54.01

* BR@BER E %@

All [MXS 1.x Strada *

- [m] X

= @ 77
gﬁ lauraincantalupo G by % ({‘I_I/I_ﬁ
Save | SaveAs | Close | Transmit

Channels | ECU Siream CANZ2 Stream = CAN Expansions ~ Math Channels = Status Variables = Parameters  Shift Lights and Alarms | Trigger Commands | lcons Manager | Display | A SmariyCam Stream = CAN Output
on name age

F— 2D = oo ..
— Image Sh hen
Fuel level low =1 foy:
5 | B FuelLevel s \L less than = I3 | p,:Fm|
|cons activated by event
Add New lcon | ‘ 31 icons currently available ‘

Click hereto EDIT thisicon

lick here to DELETE thisicon
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E possible anche colorare a piacere le icone disponibili o crearne di nuove; nel secondo caso devono essere in formato .png di 64x64 pixel
e devono essere create e poi caricate dalla relativa cartella. Per colorare un’icona, una volta premuto “Add Icon” e selezionato il tab
“Coloring” selezionare I'icona da colorare e verra proposto il pannello dei colori. Selezionando il colore desiderato I'icona sara colorata.

R dio3 (64 bit) 3.54.0 - u} X
& = ¥
* ” @ @ 5;.5 ;E—,— ‘8 = g laura.incantalupo ‘-:-‘ ? g ({I[ID
All |MXS 1.x Strada *
Save | Save As | Close | Transmit |
Channels ECU Stream  CAN2 Stream  CAN Expansions | Math Channels | Status Variables ~Parameters  Shift Lights and Alarms | Trigger Commands | lcons Manager | Display A, SmartyCam Stream | CAN Output
Add New Icon | || 31 icons currently available ‘ Preview Area
£ Select a icon to show - o X
[Culuring Ii\redeﬁned Custom
£ Manage lcon b
Name [rco_t ]
Image  Show when
—
a
Il seledHDHF’ressure greaterthan & bar [0 | [+ P{‘
else show:
select r—
Save | Gancel |
= Manage lcon: stability_control_system_colorabilel.png X Colors
Standard |cmum|
Colors
New I
: m ‘ Current
oK. Cancel
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5.2.11 - Configurazione Display

Gli MX Strada possono avere sino ad otto pagine da impostare via software.

e entrare nel tab “Display”

e appare un pannello dal quale & possibile selezionare una pagina display (nell'esempio é stata scelta una pagina con le icone)
e selezionarla e premere “OK”

e ripetere I'operazione per il numero di pagine da impostare

£ RaceStudio3 (64 bit) 3.55.01 - o X
* R BB ER S B auraincantaupo T @ S(% l<z7d

All |[MXS 1.x Strada **

Save | SaveAs | Close | Transmit

Channels ECU Stream = CAN2 Stream | CAN Expansions = Math Channels A\ Status Variables | Parameters  Shift Lights and Alarms Trigger Commands  Icons Manager |Display | SmartyCam Stream = CAN Output

(—
| Add New Page

£ Select a page to add - o x

Set Ico | Set 1

Driver page 10 Driver page 11 Driver page 12

Driver page 6 ico

Driver page 9

Driver page 14 2a

Driver page 13 Driver page 14 1b Driver page 14 2b

Driver page 14 1a

99

N 999.99
999.99

Driver page 15 Driver page 16 Driver page 17 Driver page 18 Driver page 19

0K | Cancel |
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Quando la pagina é stata selezionata due pannelli appariranno in basso:
e asinistra un pannello che mostra tante righe quanti sono i campi da impostare
e adestrail pannello che mostra il gruppo di canali che possono essere impostati in quel campo e tutti i canali in esso inclusi; cliccare e

trascinare il canale da impostare nel campo desiderato o cliccarvi sopra due volte
e  Sevengono aggiunte piu pagine, un etichetta in alto alla pagina mostra quale pagina si stia impostando come mostrato sotto.
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= RaceStudio3 (64 bit) 3.55.01

X 2@ @B G

All [MXS 1.x Strada *

Save SaveAs |

£ % &

Close | Transmit |

Lap Nurnissr.

Channels | ECU Stream = CANZ2 Stream

CAN Expa Math Channels  Status Variables | Parameters

Lap Time

Predictive Time

+-Ref Time

9999 deg

Steering Angle

Shift Lights and Alarms

=
gwauramcamampo A <>

Trigger Commands

lcons Manager |Display | A SmartyCam Stream  CAN Ouiput

- o bt

<

& a?

Page 1

Add New Page

Predictive Time

Predictive Time

+- Ref Time

+ Ref Time

Steering Angle

INFO LINE
LAP Lap Number 3
Sats Number Sats Number 3
RPM RPM N [18000 2
Gear Gear fe!
il Temp il Temp Qe |
Lap Time Lap Time fe
3
8
&

Steering Angle deg

Icon: 'Automatic Beams'

Icon: 'Fuel level low'

W

_lcon to manage .

Channel Groups

ECU

CAN2

Lap Channels
GPS

AD Channels
Odometer
Internal
Channel Exp
RIO 02a Exp
TC-HUB Exp.
LCU-One CAN Exp
Math Channels
Status Variables

— NOT SET —

Digit Font

MicrogrammaDBolExt

Channels

3 || £

"
RPM Position

Speedven Alignment
SpeedFL
SpeedFR
SpeedRL
SpeedRR

Gear
WaterTemp
TurboBoost
TCSBrakeEvent
TCSEngEvent
StabCtriTeltal
StabCtriMTXT
TyreRuMile

FuelLevelMean

right —

47



72/ / Manuale Utente

5.2.12 - Impostare lo SmartyCam stream

Gli MX Strada possono essere collegati a SmartyCam 3 AiM sia Sport che Dual per mostrare i dati desiderati sui video SmartyCam. La

configurazione di SmartyCam 3 Sport e SmartyCam 3 Dual é la medesima. Per impostare ogni canale:

e  cliccarvi sopra ed impostare il pannello che appare

e  esso mostra tutti i canali e/o sensori che soddisfino la funzione selezionata

e incasoil canale desiderato non sia nella lista si abiliti la casellina “Enable all channels for functions” e tutti i canali/sensori saranno
mostrati.

e per selezionare un canale che appartiene ad uno specifico gruppo di canali cliccarvi due volte, selezionare la fonte di dati desiderata
e premere “OK” come mostrato sotto.

BBl s cStuckio3 - o x

PR BE R E B 3 £ auramcantaupo T Y L @ird
All [MXS 1.x Strada

Save | SaveAs | Close | Transmit

Channels ECU Stream = CAN2 Stream | CAN Expansions  Math Channels | Status Variables ~Parameters = Shifi Lights and Alarms | Trigger Commands | Icons Manager  Display | SmartyCam Stream | CAN Output
Q) smancam2 SmartyCam 3 (@)
@) Defautt savanced (0

[V Enable all channels for functions

Engine RPM RPM B

Speed GPS Speed .

o P~ : S Select Channel [m} X
Water Temp WalerTemp x Source Channel

Head Temp — Mot Set— v ECU 21 il Temp

Exhaust Temp — Mot Set— 2 N CANZ Engine temp

Oil Temp Oil Temp - Lap Channels OTCH 0TCO03

O Press Ol Fressure — o p—

Brake Press FR Brake Pr - AD Channels

Throttle Pos — Not Set — - Odometer

Brake Pos — Not Set— . Internal

Clutch Pos — Not Set— - Channel Exp.

Steering Pos Steering Angle - RIO 02 Exp

Lambda OLambda S TC-HUB Exp.

Lateral Accel LateralAcc .

Inline Accel —Not Set— v oK cancel
Fuel Level — Mot Set— :

Battery Voltage Battery =

Vertical Accel — Mot Set — :
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SmartyCam 3 Dual permette di configurare uno streaming avanzato. Per farlo:

premere “Add new payload”
impostare il relativo pannello e premere “OK”
impostare ogni byte cliccandovi due volte

Una volta impostato il set € possibile importare/esportarlo con i relativi tasti.
Nota: lo streaming avanzato di SmartyCam 3 funziona esattamente come un CAN output (paragrafo 5.2.13)
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*

All

& RaceStudio3 (64 bit) 3.55.01

MXS 1.x Strada **
Save Save As | Close | Transmit |
Channels ECU Stream CAN2 Stream  CAMN Expansions = Math Channels = Status Variables
Q) smamcamz2

Select Protocol

Parameters

Shift Lights and Alarms

Trigger Commands

SmartyCam 3 (@)

Q) pefauit

- o
<

—
-} i =
2, lauraincantalupo " @ a

Icons Manager  Display | SmartyCam Stream | GAN Output

Advanced ©

Name [WXS 1x Strada_SC3

Add Mew Payload

Set CAN Header Details
ID CAN (hex) 0x450
@ 1 bits 29 bits
DLC 3 bytes =
Byte Order Little Endian =
Frequency 1Hz =
oK | Delete | Cancel |
Select Protocol Name [IXS 1x Strada_SC3
CAN ID (hex) Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
0x450 CH Bias Speed CH Gear CH Engine temp CH TCSBrakeEvent
Add New Payload | l Export | Import |

%
<4
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5.2.13 - Configurazione CAN Output (per utenti esperti)

Nota: questa funzione é per utenti esperti.

Qui é possibile creare un un payload sia per CAN 1 che per CAN2 di MX Strada.
Per aggiungere un payload:
e premere “+Add new Payload” ed il pannello “Set CAN Header details” appare;
e compilareil pannello ID CAN (hex), e selezionare tra queste opzioni:
o 11 bits (indirizzo normale)
o 29 bits (indirizzo esteso)
e  selezionare il numero massimo di byte del payload (DLC), le opzioni disponibili vanno da 1 a 8 byte
e selezionare I'ordine dei byte in funzione del processore usato, le opzioni disponibili sono:
o Little endian per processore Intel
o Big Endian per processore Motorola
e impostare la frequenza di campionamento tra: 1,2, 5, 10 0 20 Hz
premere “OK” per salvare il payload

& RaceStudio3 - a X

* @B Y k9w g L muramcantape T @ L
All [MXS 1.x Strada *

Save | SaveAs | Close | Transmit |

Channels | ECU Stream CAN2 Stream = CAN Expansions ~ Math Channels ~ Status Variables = Parameters  Shift Lights and Alarms  Trigger Commands  Icons Manager | Display = SmartyCam Stream |CAN Output
CAN1 | CAN2

Bit Rate Protocol (bit/s) 500kbits = Viih the sele ol frequency must be set to 500 kbiis and cannot be changed name ||
| | | | | | |
Add New Payload Export Import
Set hexadecimal number for CAN ID payload.
It may have 11 bits (normal address) or 29 bits (extended address)
Set CAN Header Details
Here you can set 2 |D CAN address with 29 bit.
From: (x00000000 To: 01 FFFFFFF (extended address)
Here you can set a ID CAN address with 11 bit. 1D CAN (hex)
From: 0x000 To: 0x 7FFF (normal address) @11 ois O29ts
pLc 8 bytes =}
Byte Order Little Endian = |
Frequency 1Hz =
Big Endian
Little Endian
0K | Delete | Cancel |
| 1 byte
| S—
2bytes
3 dytes
4 bytes
5 bytes
& bytes
1Hz
7 bytes
2Hz
8 bytes
5Hz
10Hz
20 Hz
50 Hz
100 Hz

D
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Quando il payload e stato aggiunto & necessario impostarlo. Per farlo:

e  cliccare due volte sul byte da impostare

e selezionare il canale da impostare in quel campo

e impostare qualsiasi parametro aggiuntivo che debba essere impostato
e  premere “OK” per salvare le impostazioni del payload

B8 RaceStudio3

* R BV L9 P
All [MXS 1.x Strada =

Save | SaveAs | Close | Transmit |

[m] e

= =
gﬁ\aula,mcanla\upo = @ % (fl_l/l_ﬁ

Channels | ECU Stream CAN2 Stream = CAN Expansions ~ Math Channels ~ Status Variables = Parameters  Shift Lights and Alarms  Trigger Commands  Icons Manager | Display = SmartyCam Stream |CAN Output

I

CAN1 | can2
Bit Rate Protocal (bitis) 500kbits % Name
: B
A STATIC cH —NO OUTPUT —
Add New Payload | Export | Import |
Set CAN Payload Details 7% Select Channel o x Set CAN Payload Details
Num Bytes 2bytes * Source Channel Num Bytes 2 bytes *
GPS 2 Water Temp
AD Channels
© Use channel — Not Set— — © Use channel Water Temp (#) —_ d
Odometer | l“—
Internal
Channel Ex
O Use static value [ 5 O Use static value 0
RIO 02 Exp.
TC-HUB Exp.
0 LCU-One CAN Exp. | Co—
O Use counter step 0 O Use counter step 0
0 Math Channels i
Status Variables
oK | Cancel | oK | Cancel |
OK | Cancel |

Quando tutti i canali sono stati impostati la configurazione é terminata:
e premere “Save” sulla tastiera in alto alla pagina
e  premere “Transmit” per trasmettere la configurazione ad MX Strada

Save Save As Close Transmit
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6.2.14 - Trasmettere la configurazione ad MX Strada

Come detto i logger MX1.3 Strada non supportano il collegamento alle termocoppie se non attraverso un TC Hub quindi se avete

impostato questi sensori dovete aggiungere un TC Hub alla rete AiM.

Per questa ragione se la vostra configurazione include una o entrambe queste funzioni ma non vi & un TC Hub collegato quando
trasmettete la configurazione allo strumento verra mostrato il messaggio sotto a sinistra. Quando la configurazione ¢ stata trasmessa

verra mostrato il pannello sotto a destra.

[ AiM - Race Studio 3

~ the channels configured as thermocouples

Channels configurad in this way will not work properly

ol

AiM - Race Studio 3 >

Configuration has been successfully transmitted to your
system
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5.3 - Gestire una pista sugli MX Strada con Race Studio 3

Con la funzione Track Manager di Race Studio 3 & possibile creare, cancellare e modificare le piste trasmesse e ricevute a/da MX Strada.
Premere I'icona “Tracks".
Si ricordi: & necessario un Modulo GPS08 opzionale.

X 1 2 (3 L € &

La pagina principale e divisa in tre colonne; a sinistra:
e inalto, i filtri che permettono di riunire pili piste seguendo criteri personalizzati; di default, tutte le piste sono mostrate.
e inbasso a sinistra i dispositivi collegati
La colonna centrale mostra:
e inalto una barra diricerca rapida, per selezionare piste che soddisfino criteri di ricerca personalizzati; premendo “?” appare un
messaggio he spiegai criteri di ricerca (evidenziata in rosso sotto), ovvero:
o long name e il nome in grassetto nel riquadro di ogni pista
o shortname ¢ il nome della pista mostrato sul display degli MX Strada ed in alto a destra del riquadro di ogni pista
o trackcity € il nome della citta nella quale la pista si trova
e tutte le piste contenute nel database di Race Studio 3; esso si aggiorna automaticamente lanciando il software se c’é una
connessione Internet.
La colonna a destra mostra:

e il datasheet della pista sulla quale si sta passando il mouse.
S RaceStudio3 - u} X
* % @ @ g}; :HJF" ﬁg; @ g\aura,lncama\upo "f_-"‘ @ 8 (f_‘l[-’fﬁ
‘i:‘, All Tracks (1875 of 5336) @ New Import | Export | Receive | Transmit | Delete | Tracks

Track | Weather Forecast

Words entered in the Search Box are matched against: Barber Motorspol‘ts Park
- track long name contains ... Track Hame on Device: BIP Short )
- track short name contains 6040 Barber Motorsports Parkway - 35094 - Birmingham UE ﬁégvﬁk«l};
 track city begins with ... R i NOTORIORTS Fax

+1 205 296 9040

https://barberracingevents.comi

search Box‘ Time Zone: (UTC-06:00) Central Time (US Canada) (CST)

Local: 2022, Dec 12 5:56 AM (DST currently OFF)

~ [ N i)
Avenger Motor Speedway Avenger AL s
Greenville, AL, Alabama, United States

4/10 mi Oval Dirt

> O

Bailey's Motor Speedway BaileysMS AL
Woodland, Alabama, United States
1/6 mi Oval Dirt

-~ O

Barber Motorsports Park BMP Main AL
Birmingham, Alabama, United States
3.72 km Race Track Paved

Barber Motorsports Park BMP Short AL
Birmingham, Alabama, United States Ly @
237 km Race Track Paved

o O

e O

o

Barber Motersports Park BMP Club AL
Birmingham, Alabama., United States
1.24 km Race Track Paved

] wixs sirada ID 6801000

4

=l

Beaver Creek Speedway BeaverCr AL
Toney, AL, Alabama, United States
1/5 mi Oval Dirt

O

"

Dothan Motor Speedway DothanMs AL Bl Longttude
Cottonwood, Alabama, United States Start/Finish 33.6326382° N 86.6196716° W

318 mi Oval Dirt

12
East Alabama Motor Speedway East Al S AL

Phenix City, Alabama, United States
38 mi Oval Dirt

O

ﬁ Trash 13
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Quando un MX Strada é collegato esso compare in basso a sinistra della pagina. Cliccandoci sopra le piste in esso contenute compaiono
nella colonna di destra della pagina.

= RaceStudiod - [m] X
= =
* ‘b @ @ ﬁ :E: ‘6 Q g laura.incantalupo ’—:-‘ < 8 (I[»IP
'ﬂg All Tracks (1875 of 5336) o New | Import | Export | Receive | Transmit | Delete |
(@  search Box Track Weather Forecast |MXP Strada ID 6801000 (USB)

Refresh | Delete | Delete All | Save All | Load Savedl

== - East Bay Raceway Park East Bay FL.
L ot =
360 516 mi Oval Dirt @ Arizona Motorsports Park West Track AMP WestaZ

O Litchfield Park, Arizona, United States
Emerald Coast Dragway EmeraldCoast FL. 31 1.82 km Race Track Paved
0O / Holt, Florida, United States
370 118 mi Drag Strip Paved d AMZS AMZS
Slovenia
F1 Miami GP F1 Miami FL 24 (*) This track is OLDER than what stored on PC
O @ Miami, Florida. United States
371 5.39 km Race Track Paved Autédromo Pedro Cofifio APCVar1
O Escuintla, Guatemala
Firestone Grand Prix of St. Petersburg cpspete FL 33 2.26 km Race Track Paved
O St. Petersburg, Florida, United States.
372 2 67 km Race Track Paved Autédromo Pedro Cofific APCVar2
D @ Escuintla, Guatemala
Five Flags Speedway FiveFlags FL 34 1.03 km Race Track Paved
D Q Pensacola, Florida, United States
37 4/10 mi Oval Paved Autodromo Pedro Cofifio 2 APCVar3.
O Q Escuintia, Guatemala
Florida Custom new track 01 FL 35 974 m Race Track Paved
D Florida, United States
a7h Race Track Paved user] o Autédrome Pedre Cofifio APCVars.
C \é- = Escuintla, Guatemala
Florida Dirt Motor Speedway FDMS FL 36 1.68 km Race Track Paved
Land Q' Lakes, Florida, United States
115 mi Qval Dirt APEXRT APEXRT
O Mexico
Florida International Rally & Motorsport ... FIRMFL a1 (") This track is DLDER than what stored on PC
O Starke, Florida, United States
376 2.45 km Race Track Paved Auto Paradise Gotenba Tec APG_Tec
D Oyama, Sunto District. Shizuoka. Japan
Gainesville Raceway GainesvilleR FL. 38 988 m Race Track Paved
o— — Gainesville, Florida, United States
377 14 mi Drag Strip Paved O Autédromo ASA de San Rafael ASA
San Rafael, Mendoza Province, Argentina
Hendry County Motorpspert Park Hendry FL. 30 3.21 km Race Track Paved
D O Clewiston, Florida, United States
§ asn ik 144 mi Oval Dirt 0 :SE ASEl .
neher Canada

Le piste create dall'utente sono etichettate “User” e se la pista contenuta nel dash MX Strada e diversa da quella contenuta nel database
AiM questo é notificato come mostrato sopra.

Le tastiere presenti nella pagina servono per gestire le piste. La tastiera sopra il database del software permette di:

New Import Export Receive Transmit Delete

New: creare una nuova pista

Import: importare una o piu piste contenute nello strumento o in un altro dispositivo esterno

Export: esportare una o pil piste in una specifica cartella del PC o in un‘altra periferica esterna

Receive: ricevere dallo strumento collegato le piste create dall’'utente (se nessuno strumento & collegato il tasto € disabilitato)
Transmit: trasmettere uno o piu piste dal PC allo strumento collegato (se nessuno strumento ¢ collegato il tasto & disabilitato)
Delete: cancellare uno o pil piste dal database di Race Studio 3
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La tastiera sopra il database dello strumento permette di:
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Refresh |

Delete

Delete All

Load Saved

Refresh: aggiornare la lista delle piste contenute nello strumento collegato

Delete: cancellare una o piu piste dalla memoria dello strumento

Delete All: cancellare tutte le piste contenute nella memoria dello strumento
Save all: salvare tutte le piste contenute nello strumento; crea un file zip che si puo caricare su un altro strumento AiM.

Load Saved: carica le piste salvate nella memoria dello strumento

Il software & in costante aggiornamento; nuove informazioni/funzionalita potrebbero essere disponibili in seguito. Si veda il manuale
“Track Manager” disponibile nell'area documentazione software/firmware del sito www.aim-sportline.com.

5.4 - ECU Driver builder

Rl

Con la funzione CAN Driver builder & possibile creare un protocollo CAN specifico o aggiungerne uno ad un produttore esistente.

Nota: questa funzione di Race Studio é solo per utenti esperti.

E possibile aggiungere un nuovo produttore ECU e/o un nuovo modello ECU. Per farlo:
premere “New” sulla tastiera superiore centrale

appare il pannello “New Custom CAN Protocol”

premere “Add Manufacturer” per aggiungere un nuovo Produttore ed apparira il pannello “Custom Protocol Manufacturer Manager”
Inserire il nome produttore (“John” nell'esempio sotto) e premere “OK”
premere “OK”
per aggiungere un modello ECU ad un produttore esistente selezionare il produttore e riempire la casella “Edit new model name”.

k| 0| BB ] L[] F]

45 All Custom CAN

Clone |

Import | Export |

Delete |

Authorizations

Custom CAN Protocols

28| e

New Custom CAN Protocol

Select a Manufacturer

Edit New Model Name

None

2D

ot »

ABIT

ADAPTRONIC

AEM

Al

ALFA ROMEO

APRILIA

ARCTIC_CAT

ASTON_MARTIN

AUDI

AURION

AUTRONIC

BENTLEY

BLACK_BOX

:| Add Manufacturer

|

CAN Device Type
ECU

o

CAN Bus Speed

1 Mbit/sec

[ Use as Silent by Default

Custom Manufacturers

Current Manufacturer

Q@

J

Cancel

ﬁ Trash

[ custom

Add Current Item

Remove Current ltem

Empty The List

OK Cancel
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Il software torna a “New Custom CAN Protocol”:

selezionare il Produttore ECU creato precedentemente
inserire il nome Modello nella casella in alto a destra del pannello
selezionare il tipo di dispositivo CAN; le opzioni disponibili sono:
o ECU
o altri dispositivi CAN (other CAN Devices)
selezionare la velocita del CAN Bus; le opzioni disponibili sono:
o 125 Kbit/sec
250 Kbit/sec
500 Kbit/sec
1 Mbit/sec

O O O

Manuale Utente

se ci sono diversi dispositivi sulla rete suggeriamo di abilitare la casella “Use as Silent by Default”

Premere “OK” ed il nuovo CAN Driver viene aggiunto

=3

& Trasn (1)

M RaceStudio3 (64 bi

¥ @@ £ S 9

‘a All Custom CAN New | Clone Import Export

Delete

Authorizations.

=
=
g laura.incantalupo  “F

Custom CAN Protocols

<&

ECU

[m
leled

Search Box|

S New Custom CAN Protocol

Select a Manufacturer

Edit New Model Name

Add Manufacturer

oK

GINETTA # | WMustang Custom
oM
HALTECH CAN Device Type
HELFTEC Ecu N
HEWLAND

ECU
HOLLEY

Other CAN Device
HONDA
ey CAN Bus Speed
HYDRA_EMS 1 Mbitlsec -
FIER 125 Kbitisec
i 250 Kbitsec
[ZZE RACING

500 Kbit/sec
s

1 Mbitisec
JD Racing
John

[ Use as Silent by Default

KAWASAKI
wno 2

Cancel

Qo

Per ulteriori informazioni relative a come impostare il nuovo CAN Driver si faccia riferimento al manuale utente di CAN Driver builder

scaricabile dall'area documentazione software/firmware del nostro sito www.aim-sportline.com.
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5.5 - La finestra dello strumento (device window)
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% RaceStudio3

* B @ %
[AI] mxs 1 xstrada
% All Configurations

£ %

&

ﬁ

- (m) X
g\auramcamalupn "‘f-‘\ <@ % (fl_i'lﬁ
MXS Strada ID 6801000 (USB)
[Live-Measures—pi a Frock PredictiveR L " L
T THFep 9 i
T 1n @ a/’ my s}

RPM
LoggerTemp
Channel01

Channel02

Lap - Lap Number

Lap - Run Number

GPS

GPS - Altitude

GPS - Latitude 45.537774 N deg

s

] wixs strada ID 6801000

Channel03 Channel07

Channel04 -104 mv Channel08

Channel05 7 External Voltage

Channel06 -102 mV Luminosity
Lap channels

Lap - Split Number Lap Time

Lap - Split Time

GPS channels

GPS - Longitude 9.33544 GPS - Spd Accuracy

GPS - Pos Accuracy

T GPS - Speed

GPS - Sat Number

ICFG

E

ch
‘ IA'Z ‘ [Tv

Click to start

live measure stream from device
[z[3)

Click to stop

live measure stream from device

& Tesha)

Sort by Configuration
Sort Alphabetically

Sort by Channel Type

@‘ ? mY

[Click to select a channel and perform its calibration|

Click to make my device blink|

[Click to perform autocalibration for all channels|

Click to show also mV values

Cliccando sullo strumento in basso a sinistra della pagina del software si entra nella pagina dello strumento. In alto alla vista ci sono sei
tasti, alcuni dei quali cambiano funziona premendoli come spiegato nell'immagine sopra. La pagina € composta di diversi tab elencati

sotto:

e Live Measures: per controllare i canali dello strumento e forzare i valori per:

o start/stop la visualizzazione delle misure dal vivo

o ordinare la visualizzazione canali come desiderato: come gestito dal firmware (sort by configuration), in ordine

alfabetico, per tipo canale (mostrati per strumento, per tipo canale e per tipo misura)

o calibrare i sensori che necessitano di calibrazione
o mostrare le misure in Mv

e  Properties: per dare un nome allo strumento, inserire nome pilota e veicolo o numero, campionato e tipo di gara (generico,

qualifiche test, warm up, gara, tipo test)

e  Settings per impostare la datae ora cose come il giro di riferimento per il tempo sul giro previsto
e  Tracks: mostra tutte le piste contenute nella memoria dello strumento
e Predictive reference lap: qui e possibile gestire il giro da utilizzare come riferimento per il calcolo del tempo sul giro previsto (si

veda il paragrafo 5.5.4 per ulteriori informazioni)
e  Counters: per azzerare gli odometri dello strumento

Logo: trasmettere/ricevere il logo che appare all’accensione; formati di immagini supportate sono JPEG o BMP; si usino sempre le
versioni di Windows™ piu recenti (Windows8 or Windows10) le cui librerie grafiche sono piu aggiornate
e  Firmware: per controllare o aggiornare la versione di firmware degli MX Strada.
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5.5.1 - Layer live measures

Quando la configurazione é stata trasmessa la pagina “Live Measures” mostra anche i Canali ECU ed é possibile compiere alcune
operazioni, come avviare e fermare live measures fare lampeggiare lo strumento: premere il tasto in alto a destra della pagina. Queste
operazioni sono il modo piu facile di testare la comunicazione PC-strumento.

5.5.2 - Forzare i valori online (online measure value forcing)

Il tab Live measures della pagina strumento offre la possibilita di forzare i valori online (online measure value forcing), permettendo
all’'utente di simulare uno o piu canali per testare icone, allarmi, uscite di potenza e comportamento dei cablaggi.

Con riferimento alla configurazione che abbiamo creato ¢ possibile verificare, per esempio, se la variabile di stato Water Alarm funzioni.

Le condizioni impostate (paragrafo 5.2.6) sono: Temperatura acqua maggiore di 100°C +RPM maggiori di 2000. Per forzare questi valori:

e passare col mouse sui valori da forzare e cliccare I'icona di impostazione
e appare un popup: selezionare “Force Value” e riempire il pannello che appare
e cliccare "OK" ed il LED si accende fisso come da configurazione dello strumento

= RaceStudio3 - [m) X
* % @ @ ‘?;1') :_F: 59 g laura.incantalupo "-f:\ ? % ({‘I{:’ﬁ
% All Configurations MXS Strada ID 6801000 (USB)
Live Measures | Properties | Setlings Tracks  Predictive Reference Lap | Counters Logo Firmware
| T @ P Y o
Steering Angle -1deg Channel06 -97 mv Fuel Level =281
Oil Pressure -2 bar Channel07 -101 mv Gear 1gear
LoggerTemp 38.4C Channel08 -99 mv Luminosity 4%
Channel05 -105 mv/ External Voltage 133V
ECU channels
Fuellnst1 TyreSize —#
= Choose value X
Fuellnst2 # RPM —rpm
RPM Insert forced values .
FuelLevelMean B SpeedFL Can't show other decimal places
2000
PedalPosition SEllis e : SpeedFR SEEDEIT T I
LateralAcc # SpeedRL — km/h
SWAngle — # SpeedRR — km/h
oK | Cancel |
YawRate — # SpeedVeh — km/h
I —— R —
[ wmixs strada ID 6801000 % ABSEvent —# TCSBrakeEvent =3 WaterTemp =&
ABSTelTal —# TCSEngEvent —# TrgAct — Nm
AxleRatio —# TrqSource —# FuelFlow —1
BrakeLampSw —# TurboBoost —# Gear gear
BrakeWrnTelTal —# TyreRvMile —#
Calculated channels
Bias Front Speed —% Bias Speed — %
=
s Trasn(7) Bias Rear Speed —% Water Temp 0# v
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Come mostrato nell'immagine sotto, una volta che i valori sono stati forzati essi vengono mostrati a destra della pagina riquadrati in rosso.

Con i due tasti laterali “+" e “-* & possibile cambiare i valori forzati.

S RaceStudio3 - u} X
b3 % @ {3 E}, ____F, o @ ég laura incantalupo "f? ? 8 (flllﬁ
% All Configurations MXS Strada ID 6801000 (USB)
,m‘ Properties  Settings Tracks Predictive Reference Lap | Counters | Logo  Firmware
oeviess [N M Stop Forcing &
o MG12 (1) o
LoggerTemp 384C Channel08 -100 mv Luminosity 4% RPM +
O WP (1) I
S Channel05 somv External Volta... 132V 2500 rpm ]
&) MXS12Strada (1) Eddzmnds W
Fuellnsti —% ClutchPedalSw —# TyreSize —# o
104 # -
Fuellnst2 —% ESPEvent —# RPM 2500 rpm —
FuelLevelMean —% ETCTelTal —# SpeedFL — km/h
PedalPosition —% FailSafeCool —# SpeedFR — km/h
LateralAcc —g MILTelTal —# SpeedRL — km/h
SWAngle —deg StabCtrIMTXT —# SpeedRR — km/h
YawRate - degis StabCtriTeltal —# SpeedVeh - km/h
ABSEvent —# TCSBrakeEve... —# WaterTemp —C
_ ABSTelTal —# TCSEngEvent —# TrqAct —Nm
| Connected Deviees | AxleRatio —# TrqScurce —# FuelFlow —1
[ wxs straga ID 6801000 ‘ BrakeLampSw —# TurboBoost —# Gear gear
BrakeWrnTelTal —# TyreRvMile —#
Calculated channels
Bias Front Sp... —% Bias Speed —%
Bias Rear Spe... —% \Water Temp 104 #
Lap channels
Lap - Lap Num... 0 Lap - Split Nu... 0 Lap Time 0:00.000
ﬁ Trash (7) Lap - Run Nu... 12 Lap - Split Time 0:00.000 v
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5.5.3 - Impostare il giro di riferimento (Setting reference lap)

Come spiegato nel paragrafo 4.4 e possibile decidere quale giro utilizzare come riferimento per calcolare il tempo sul giro previsto. Le
opzioni disponibili sono:

e Dbestlap of the test (miglior giro del test)

e  Best lap of today (migliot giro di oggi)

e  Previous Lap (giro precedente)

e  User reference lap (giro di riferimento personale)

Una volta selezionato il tempo sul giro desiderato e possibile utilizzare la/e freccia/e a sinistra del menu per cambiare I'impostazione.
Perché I'impostazione sia operative & necessario trasmetterla ad MX Strada; ovviamente & sempre possibile cambiare le impostazioni dalla
tastiera dello strumento. Lo strumento salva sempre 'ultima impostazione selezionata.

= RaceStudio3 - [m) x
* % @ @ i}e ;E—,— .8 S g laura.incantalupo "-f-‘\ ? % ({I[ID
% All Configurations MXS Strada ID 6801000 (USB)

Live Measures ~ Properties |Settings | Tracks  Predictive Reference Lap  Counters | Logo Firmware

Refresh Transmit

MXG 1.2 (1)
. Date Time
. MXP (1)
) Date Format + MNM/DDIYY =
3] MXP Strada (1)
& MXS 1.2 Strada (1) Time Format + 24H =
Time / Date Synchronization + by GPS Track =
11:17:31 12/16/2022 =
Predictive Time
Reference Lap + + Best Lap of Test =
Best Lap of Test
Best Lap of Today
Frevious Lap b
User Reference Lap
- — |
[ wixs Strada ID 6801000 %

& Tash
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5.5.4 - Impostare il giro di riferimento predittivo (Setting Predictive Reference Lap)

MX Strada puo calcolare e mostrare il tempo sul giro previsto utilizzando un giro di riferimento salvato nella sua memoria o un tempo sul
giro generato. Nota: il tab “Predictive and Reference Lap” appare nella pagina dello strumento solo se il firmware dello strumento
collegato lo supporta come mostrato sotto. Nel caso esso non compaia sara necessario aggiornare il firmware (capitolo 8).

Come mostrato sotto questa vista ha tre utili tastiere:
e inalto asinistra la tastier ache gestisce le proprieta del file
e al centro la tastiera che sposta i(l) file di riferimento dal PC allo strumento e vice versa.

La vista ha due colonne:
e asinistrail/i giro/I di riferimento salvati nel PC
e adestrail/l giro/l di riferimento memorizzati nello strumento

La prima volta entrambe lo colonne sono vuote salvo che non ci sia un file generato dal firmware sullo strumento. Il firmware genera
automaticamente un file di riferimento come il miglior giro del testo o di oggi cosi come il giro precedente ed essi possono essere caricati
sul software utilizzando la tastiera.

= RaceStudio3 - [m) x
* % @ @ i}e ;E—,— .8 S & laura.incantalupo "-f-‘\ @ E%? ({I[ID
% All Configurations MXS Strada ID 6801000 (USB)

e LiveMeasures Properties Seftings Tracks|| Predictive Reference Lap | [counters | Logo Firmware
+ <oe

Files On PC, sorted by Track Name, then Date/Time

Files On Device, sorted by Track Name, then Date/Time

O Track Name DateiTime A lap Time File Name [] TrackName Date/Time /A Lap Time File Nam

- +« O @ D

Click te copy to your device all the selected files from PC| [Click to save all predictive reference laps from device to a file]

Click to copy on PC all the selected files from your device| Click to load all predictive reference laps from a file to your device|

Click for tx/n< operations with your device

[ wixs Strada ID 6801000 % ﬁ d [:
g2, > F B
Click to change file name or comment... [Click to make selected file the default choice for track
[Click to delete selected file(s)| [Click to import file(s) from disk

Click to export selected file(s) to disk

g Trasn

61



% /4

Manuale Utente

Quando il file generato dallo strumento viene copiato dallo strumento al PC & necessario dargli un nome riempiendo il pannello che
compare ed & anche possibile inserire un commento.

=2 File name

File name

hodayost

Comment

0K Cancel

E anche possibile generare un nuovo giro di riferimento in Race Studio 3 Analysis. Questa funazione & molto utile se volete utilizzare un
particolare giro come riferimento per una specifica pista. Per generarlo:

e lanciare Race Studio Analysis 3
e aprire una sessione
e cliccareil tasto “Laps”

e fare clic col tasto destro sul giro desiderato e selezionare “Generate predictive reference lap from this lap”

e riempireil pannello che appare

Matt Romanowski - 2021, Jun 13 11:07 AM

=
& laura incantaiupo "5 L]

- o

ECU

Laps | &

& @

x

% RaceStudio3
&
A e EEDT L% &
All ‘Analysis-ﬂﬂm - Watkins Glen 3@‘
@ M@ D E W EE e WL
Data-Movies *
Channels| Laps fere ¥
P I
x| @[ g@matt -2021, 3un 13 11:07 A
[m] 4:23 580 - out
[u] 223704-1 0:07.637
[u] 222609-2 0:08.084
[u] 223317-3 0:07.718
& Wl z13257-vest 0.07.425
=] 2:18984-5 Generate precictve reference lop from tislsp
o 2:19.072-6
Add Panel
[m] 2207657
o T Remove Panel
a 2:32.459-9 Choose Panel
211961310

8 Settings
a 2:20226- 11
[m] 211972812 0:07.708
a 2:20010-13 0:07.865
a 2:20515-14 0:07.680

=r Predictive lap files for track Watkins Glen

File name (max 8 chars)

Comment (max 250 chars)

[[iename}

R T C

Files On PC, sorted by Track Name (Watkins Glen always on top), then Date/Time

O Track Name Date/Time

ALap Time File Name

oK Cancel

AiM - Race Studio 3

Please go to the device page to transmit this reference lap to
—— B oy compatible device.
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E possibile salvare diversi giri di riferimento e mandarli allo strumento che li raggruppera per pista.
I Lap files mostrati in blue sono quelli di default (uno per ogni pista) che il firmware utilizzera come riferimento per calcolare il tempo sul

giro previsto su in quella ista.

E possible cambiare il file selezionato dalla tastiera dello strumento o cliccando col tasto destro sul file. Con la tastiera centrale & possibile
esportare tutti | file da uno strumento e caricarli su di un altro utilizzando le relative icone mostrate all'inizio di questo paragrafo.

* B RET E%S S

% All Configurations

e

- o x
& laura.incantalupo "f? L] EC:L? (flllﬁ
MX$ Strada ID 6801000 (USB)
Live Measures  Properties | Seftings TracKcnumers Logo  Firmware
ARG 0 + « & D - A N E Y
TrackName  DatelTime AlapTime File Name TrackName  DatelTime ALapTime File Name
Estoril 2018, Nov 03 9:23 AM 132848 BestSess D i} Watkins Glen 2021, Jun 13 11:07 AM 218257 Best
D %:'-‘I Estoril 2018, Nov 03 9:23 AM 1:33.065 SecondBs Watkins Glen 2021, Jun 13 11:07 AM  2:18.257 BstOfSes
D Watkins Glen 2021, Jun 13 11:07 AM  2:18.257 Best D Watkins Glen 2021, Jun 13 11:07 AM  2:18.983 SecondB
D Watkins Glen 2021, Jun 13 11:07 AM 218257 BstOfSes D Watkins Glen 2021, Jun 13 11:07 AM 2:18983 SecondBs
D Watkins Glen 2021, Jun 13 11:07 AM 2:18.983 SecondB
D ﬁ Watkins Glen 2021, Jun 13 11:07 AM 2:18.983 SecondBs

6 - In pista

Gli MX Strada possono mostrare sino ad otto pagine. Per scorrerle premere il tasto laterale “>>". Le pagine possono cambiare a seconda

della configurazione impostata.
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Alla fine del test i dati acquisiti possono essere richiamati premendo “MEM/OK".

La prima pagina e “Today” (Oggi).
Premere “TESTS”

La seconda é la pagina di sommario delle sessioni di test che
mostra tutti gli ultimi test con data e luogo. Selezionare il giorno
che si vuole vedere e premere “ENTER".

La terza & una pagina sommario dei test del giorno che mostra
tutti i test in riquadri con ora del test, numero dei giri e miglior
giro del test.

Selezionare il test da vedere e premere “ENTER”".

Questa pagina & un sommario in forma di istogramma. Muovendo
il cursore a sinistra e a destra vengono mostrati tutti i giri ed i
relativi tempi.

TODAY

MAX RPM
10048

Best Laps
1:57:56
1:57:94

1:58:02

TEST SESSIONS

21/07/2018: Albany GA
21/07/2018: Albany GA
20/07/2018: Albany GA

20/07/2018: Albany GA

TODAY: COTA Austin

02.02 PM
17 Laps
B 1.57.56

09.52 AM
7 Laps
B 1.55.56

07/23/2018 02.02 PM

02.02PM

MAX SPEED

RPM

10048
5592

10100
5450

10300
5700

12.02 AM
10 Laps
B 1.50.46

09.02 AM
9 Laps
B 1.53.46

282
Km/h

280
73

277
70

278
69

10.43 AM
11 Laps
B 1.54.14

7.39 AM
10 Laps
B 1.55.16

BEST LAP
Lap 4: 1:57:56
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2

I nostri tecnici ed ingegneri sono costantemente al lavoro per migliorare sia il firmware ('applicazione che gestisce lo strumento) che il

software (I'applicazione installata sul PC).

Ogni volta che una nuova versione di firmware e/o di software € disponibile I'icona mostrata sopra appare con una freccia ad indicare che

e disponibile qualcosa da scaricare (altrimenti I'icona mostra solo la nuvola).

Cliccarla e scaricare gratuitamente la nuova applicazione.

s RaceStudio3 (64 bit) 3.55.05

¥ @@ k% Y
[ wxP strada ID 6801000 ¥
Killer E2600 Gigabit Ethernet Controller

[E EVOS5 ID 5100868 E‘é
u SmartyCam 3 Dual ID 5170

Download Updates | Install SW | Export | Import | Update Device |

Software - Installed versicn: '‘RaceStudio3 (64 bit) 3.55.05"

|

] RacesStudio3 (64 bity

o 3 1 o i [

MXS Strada
MyChron3
SmartyCam HD
MX2E

MXG 1.2

MXG 1.2 Strada
MXG 1.3

MXG 1.3 Strada
MXK10
MXK10(11-15)
MXP

MXP 1.3

MXP 1.3 Strada
MXP Strada
MXS 1.2

MXS 1.2 Strada
MXS 1.3

MXS 1.3 Strada
MX UTV

MXm

MXs|
MyChron5-660

MuChronAS

i = &
=
. laura.incantalupo A3

=ef

3.55.05 3.55.05
013216 o1zt @
01.32.08 otazos @
010456 otosss (@)
0240 26 oza026 @
02.40.40 ozd040 @
024040 oza040 @
024047 oza047 @
02.40.47 0z4047 @
022858 oz2855 @)
022858 oz2856 @
02.40.40 ozd040 @
024047 oza047 @
024047 oz4047 @
02.40.40 ozd040 @
024040 oza040 @
0240 40 oz4040 @
02.40.47 024047 @

o
0240 40 oz4040 @
02.40.40 c24040 @
024040 oza040 @
02.40.00 02.40.00 El
N2 40 40 N2 40 4n Ell

]
Ecu

[m]

X

leied

Quando il nuovo firmware é stato scaricato collegare lo strumento al PC usando il cavo USB incluso nel kit per aggiornare il firmware. In

pochi secondi lo strumento sara pronto.
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9 - RPM

Gli MX Strada possono ricevere il valore RPM dalla ECU. Se il veicolo non ha una ECU, il valore RPM puo essere acquisito dal filo etichettato
“RPM” (corrispondente al pin 21 del connettore a 23 pin degli MX Strada).

9.1 - RPM da ECU

Per acquisire gli RPM dalla ECU collegare gli MX Strada alla ECU ed essi lo acquisiranno automaticamente.
Nota: se la ECU del veicolo & collegabile via OBDII, un cablaggio dedicato per il connettore AMP a 14 pin degli MX Strada é disponibile
come mostrato alla fine di questo manuale.

9.2 - RPM via onda quadra 5-50V o bobina (150-400V)

Se il veicolo non ha una ECU collegare il filo etichettato “RPM” (corrispondente al pin 21 del cablaggio per il connettore a 23 pin dello
strumento) al sistema di accensione. In questo modo gli MX Strada possono leggere il segnale dal basso voltaggio della bobina (il cui
picco puo variare da 150 a 400 V) o da una possibile onda quadra (il picco puo essere da 5 a 50 V).

L'immagine sotto mostra un esempio di cablaggio del sistema di accensione.

= [ Ay, GRAY TACH —
e LRI —
ang ‘E | :..'$- RED o
e [ u — PO TS (NOT USED) =y
iy e o — fo |5 o,
T E “E-"’ )
| | D&; '
WA BLACK 1) e © mrrml;f:,. OR 3
\ i smn .:._‘f=§'| p— mnMMEl WD CAANN ,
Do TREUT
DETEETOE -
T ir
wagwETE PCRUP

L'uscita etichettata “GRAY TACH” ha una uscita 5-50V che puo essere direttamente acquisita dagli MX Strada.

Se il sistema di accensione del veicolo non ha un’uscita gli MX Strada possono essere collegati al basso voltaggio della bobina come
mostrato nelle immagini seguenti.

Punto 1: basso voltaggio della bobina

Punto 2: collegato al cavo candela

Punto 3: collegato al +12V della batteria

Spark

= GND

— GND

e +1v

66



/ /

Manuale Utente

Una volta collegati gli MX Strada al segnale RPM abilitarlo ed impostarne i parametri nella pagina canali di Race Studio 3, come spiegato

nel paragrafo “Configurazione canali”.

R RaceStudiod
T EREN
Al [MXS Strada |

SaveAs |

=
& laura.incantaiupo " L]

Display = SmartyCam Stream  CAN Output

Save Close | Transmit |
[Channels | ECU Stream | CANZ Stream | CAN Expansions  Math Channels | Status Variables Parameters | Shift Lights and Alarms | Trigger Commands | lcons Manager
ID_ Name Function Sensor u Freq
RP RPM Engine RPI RPM Sensor pm 20Hz max: 16000 ; factor: M1 ;
pd ] Speed Vehicle Spd Speed Sensor km/h 0.1 20Hz wheel: 1600 ; pulses: 1 ;
0 Qil Pressure Qil Pressure 0-5 bar abs (X05PSAD0005Bxe] bar 1Hz
0 Steering Angle Steering Pos Angular Pat. AutoCal deg 20Hz max travel: 1;
0 Fuel Level Fuel Level Fuel Level I 2Hz
04 Gear Gear Gear gear 20Hz
0 Channel05 2 Channel Settings X
06 Channel06 Name
‘ Channel07 Function Engine RPM =
08 Channel08
PA GPS PosAccuracy
pd GPS Speed Sensor RPI Sensor
i Sampling Frequency 204z s
0dD [}
L
O Fuelused RPW Parameter
o0 LoggerTemp RPM Max 16000 Z
RPM Factor n =
Save Cancel

[

ECU

o x
P
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10 - Collegamenti con le espansioni

Gli MX Strada possono essere collegati al Modulo GPS08, ad LCU-One CAN, a Channel Expansion, a TC Hub, a SmartyCam per aumentarne
le funzionalita.

Nota: LCU-one, Channel Expansion, TC HUB e Smartycam HD devono essere configurati con il software Race Studio 3 come gia spiegato
nel paragrafo relativo (“Configurazione Espansioni CAN", “Configurazione canali” e “impostazione SmartyCam stream”).

Per informazioni relative alle espansioni AiM e a SmartyCam si faccia riferimento ai relativi manuali scaricabili dall'area documentazione
prodotti di www.aim-sportline.com.

10.1 - Collegamento e gestione retro camere

Gli MX Strada possono gestire le retro camere attraverso il connettore Binder 712 — 5 pin femmina etichettato “VIDEO IN” e posto
centralmente dietro come mostrato sotto. Si veda il pinout dello strumento riportato nel capitolo 11 (Specifiche e disegni tecnici) per
ulteriori informazioni relative al pinout del connettore Binder.

Il connettore permette il collegamento di fino a due retro camere analogiche.

R R

ad ad ad ol of ol o

od ad of of of of &l &

Le retro camere devono essere collegate al logger, impostate nella relativa configurazione con il software Race Studio 3 ed avviate con la
tastiera dello strumento. Di seguito la spiegazione di come fare queste operazioni.

68



72/ / Manuale Utente

Le retro camere analogiche compatibili con gli MX Strada sono numerose sia PAL che NTSC e sono disponibili diversi cavi di collegamento
compatibili. Si faccia riferimento al nostro sito www.aim-sportline.com per ulteriori informazioni.
Nota: le dimensioni delle retro camere ed i pinout degli MX Strada sono mostrati nel capitolo 11.

Una volta impostato il canale “Gear” & necessario creare un nuovo "Trigger command”. Per farlo:

e premere “Add new command”
e riempire il pannello che appare, nell’esempio:
o descrizione (Description): park assistance
o canale (channel): “Gear equal to R”
o trigger the command: “First camera input” (ingresso prima telecamera)

8 RaceStudio3 (64 bit) 3.55.05 - u} X
o« 4 - V7,
* h @ @ g}a ;_F~ o !\aula,mcanla\upo = o :%3 ((I_ll_ﬁ
All |MXP Strada *
Save | Save As | Close | Transmit |
Channels | ECU Stream CAN2 Stream = CAN Expansions ~ Math Channels ~ Status Variables = Parameters  Shift Lights and Alarms | Trigger Commands | [cons Manager | Display = SmartyCam Stream | CAN Output
—_r . —wma
p,ﬁw il Temp Le
) b
Water Le
a]
RPI Lo
B
Parking Assistance First Camera Input te o
Add New Command | | 29 commands currently available Import Command | Export Command |
= Modify Output Command X
Description [ Parking Assistance | Import Expot |
It Al - ofthe fallowing conditions are true:
| Gear 2 e=— equalto A R E i+
then trigger the following action(s):
- Command actions in INXP Strad:
First Camera Input H
—
- Command actions in Steering Wheel
commands not yet assodiated to this event H
Save | Cancel
L'
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Per eseguire il comando sul dash premere “MENU" e scorrere sino a “VIDEO IN”.

VIDEO IN

Impostare la telecamera come spiegato nel paragrafo 4.3. Se non viene premuto alcun tasto entro 5 secondi, il menu sparisce ed il dash
mostra I'immagine della telecamera in diretta, il che € molto utile per controllarne la posizione. Le immagini sotto mostrano 'immagine
della telecamera impostata a sinistra e I'immagine in tempo reale a destra.

Input:
Format: =~
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11 - Specifiche e disegni tecnici

Dimensioni display
Risoluzione display
Contrasto
Luminosita

Sensore di luce ambientale

Icone allarme display
LED RGB di allarme
Shift light

Pagine display
Collegamenti CAN
Secondo CAN
Collegamenti ECU
Moduli esterni
Ingressi analogici
Ingressi digitali
Uscite digitali
Retro illuminazione
Tasti

Connettori

Telaio

Peso

Dimensioni

Impermeabilita

5” TFT (MXS Strada), 6” (MXP Strada), 7" (MXG Strada), 10" (MXT Strada)
800x480 pixel (MXP Strada, MXG Strada, MXS Strada), 1280X480 pixel (MXT Strada)
600:1 (MXP Strada, MXS Strada), 1000:1 (MXG Strada), 1,100 (MXT Strada)
700cd/m? - 1,100 Lumen (MXP Strada, MXG Strada, MXS Strada), 800cd/m? (MXT Strada)
Si

Si, configurabili

5 (MXP Strada), 8 (MXG Strada), 6 (MXS Strada ed MXT Strada), configurabili
10 LED RGB configurabili

fino ad 8 configurabili

3

Si

CAN, RS232, Linea-K con pit d 1.000 ECU

GPS Module, Channel Expansion, TC Hub, Lambda Controller, SmartyCam
8 configurabili, max 1.000 Hz ognuno

1 ingresso velocita, ingresso bobina, RPM

1 (1A ognuno)

Si

Metallici

2 AMP + 1 Binder

Alluminio anodizzato

480g (MXS Strada)

640g (MXP Strada)

9509 (MXG Strada)

1,100g (MXT Strada)

169.4x97x23mm (MXS Strada)

189.6x106.4x24.9mm (MXP Strada)

237x127.6x26mm (MXG Strada)

278x135x43.2mm (MXT Strada)

IP65
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11.1 - Dimensioni e pinout degli strumenti MX Strada

Dimensioni MXS Strada in mm [pollici]

166 [6.53] 7B [0.7] 129 D51, 23 [0.8]

41pag
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Dimensioni MXP Strada in mm [pollici]

4.1 129 489
1896 [7.48] [0.96) [0.51)  [0.98)

p—
7B
S 0.7
il
= n 1391 [5.48] | m 25
= [ [a.1]
g = L=
- o
o £
B £ - o
([~ - @
b &y v, 118
[0.48]
A o
II ‘3, 57.8[2.27) "a‘l
I I
I |
|| "
g o |
2 [2.83]

E

62 [2.44]

P
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Dimensioni MXG Strada in mm [pollici]

127.6(5.02

152.8(6.01)

-l

7 5[3.44]

-

55459

178 128 %
07 051 (102

4.1
[0.16]
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Dimensioni di MXT Strada in mm [pollici]

a0
—- -
4 oo ooo
)
135 531 a4 3.6
e Hew
| 2438 [9.60] -
o
(|- .
1 /
&D p—
!
- 85 13.35] - .
S8 .

B0 13.54]

23 Fing AMP maks

(&) ® connecior

14 Ping ANF
maie cannector

5 Fing Binder 112

| temaie cormoster
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Pinout MX Strada
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Pinout connettore
Binder 712 - & pin femmina
vista esterna

Pinout connetlore
AMP 23 pin maschio

Manuale Utente

Pinaut connettore
AMP 14 pin maschio

vista estema (ingresso retro cam era) vista estemna

Pin Funzione Pin Funzione Pin Funzione

1 Canale Analogico 1 1 Video input 1 1 9-15v Power input

2 GND Analogico 2 | GND 2 Battery GND

3 +Vb output 3 | +Vb output camera 3 CAN+ Exp

4 +Vreference 4 | GND 4 GND

5 Canale Analogico 2 5 | Video input 2 5 +Wb out CAN

(5 Canale Analogico 3 G CAN- Exp

7 GND Analogico 7 +Wh Ext CAN

8 +Vb output 8 CAN1+/ECU RS232TX
g +Vreference : 9 CAMN1-/ECU RS232RX
10 | Canale Analogico 4 10 | K Line ECU

11 Canale Analogico 5 11 USE D+

12 | GND Analogico 12 USB D-

13 E‘v’refleerinceb B 13 | USB GND

14 anake Anangco 14 | Riservato

15 Canale Analogico 7

16 +reference

17 Canale Analogico 8
18 | Speed nput

19 GND

20 Low Side output
21 RPM 'nput

29 CAN 2+

23 CAN 2-




Manuale Utente

11.2 - Cablaggi MX Strada

Cablaggio connettore AMP 14 pin MX Strada - versione standard

M. rere | Rew. M| Descnziane | Descrighon DCrata / dane Firma ! Sgn.  |Conir. da/ Cad. by
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E E
E E
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g 5z se3
c
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o [ o2
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I £ °
| Rit. / Raf. Ot Qfy Materiaka | Material M. articolo ¢ Bam N,
| ngnllilodlalbnsgmd by | Conr. da' Chd. by Approvata dad Approsed by Homa Be ! File name lJaIﬂ { Daba Scala /| Scale

131272017

Ttk Titkes

D.B.
~ - Cablaggio standard sannattons AMP 14 pin par MXS1.2 SradaMEP Siradamixg 1.2 Siiada
’ Im digagnn | Drawing M Faw, | Foene Foglia / Shesl
04.573.32 3 1di2
e
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|Da|a I taba |I=hna.'59'| Canir da / Cad by
Tabella dati cavi terminati con connettori Binder 719 - 4 pin femmina
Pin Connettore Colore Pin connettore " £
AMP 14 pin cavo di destinazione | PO dicavo Lunghezza Canale Etichetta
1 Bianco twistala 1 USB D+
15 Neso 2 twistato ; USB GND
2 EI:E twistalo 3 2%0.35+1x0.35 100m m :EBD- UsE
Tabella dati cavi terminati con connettori Binder 712 - 5 pin femmina
Pin Connettore Colore Pin connettore
AMP 14 pin cave di destinazione Tipo di cavo Lunghezza Canale Etichetta
3 Blanco 1 CAN+ Exp
4 Mero 2 GND
5 Rosso 3 3 Whoaut CAN Ex
s 8l 2 5x0.25 mim 350mm CAM- Exp 4]
T Arancio 5 Whoaxt CAN
Tabella dati cavi non terminati
Pin Connettore Colore
AMP 14 pin cavo Tipo di cavo Lunghezza Etichetta
2 Nero 120.5 mm? GND batteria
1 Rosan 1%0.5 mm? S80mm 9-15V Power input
2| Branco 1%0.5 mm? CAN1+/ECU RS232TX
a Blu 1x0.5 mm? 550mm CAM1-ECU RS232RX
14 Giallo 1x0.5 mm? S50mm RISERVATO
Ril. i Raf, Qta/ ey Materiak | Material M. articolo !/ Bam N
Progatiale da / Desigred by | Contr. da! Ok, by Approvatn OA/ARpFOVEA bY | Heena B | Fils name s { Date Boaka | Boals
1322017
- | TiakaTitke
- Cablaggo standard connaticng AMF 14 pin par MXE 1.2 Sieda/MEF Strada®l<s 1.2 Sirada
’ . dissgne ¢ Direwing N Rev. (Rev | Fogio / Shest
04.573.32 3 2diz
——
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Cablaggio connettore AMP 23 pin MX Strada - versione standard

. rer | Ry, M| Descrizione § Dascription |Data  date [Frma s Sign. [Cantr. da i Cadl. by
£
:
c
o
B
24
Ex
85
o 8
Z@ g
HE
— o £ 3
=
® oy £&k
: oaf) 8%
n8 2 32 E
22 . £ 2
o
2g g 23
88 - o m
- = bt
Z= g

Finout connettore

00000000
OO00O000O
OOO00OO0CO
L2

AMP 23 pin fermmina
vista lato inserzione contatti

|

Cablaggio standard connettore AMP 23 pin per MXS Strada 1.2

z
och
5ag
Wy !
= 1]
c =
Q= =
o= £

["an rrer, [amiary [ Matertate § Matestal [, artiesia  mam 1

Progatiats da / Desigred by | Contr. dad Chd. by | Approvata dad Approved by | Nome B ! Flie name Data ! Dake Soala ! Soake

13122017

| ekt

D.B.
- ‘ Cablaggo standand connattors AMF 23 pin per MXS1 2 SadaMXP Sadamixg 1.2 Sirada
’ M, dissgno | Drswing N Ry, | Rav Foglio § Shesl
04.573.33 1di2
—
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N.rey { Rev. N Descrizione § Deseription Duata | date Firma / Sign.  |Carir, da/ Chd. by
Table of cables ending with 4 pins Binder 719 female connectors
23 pins AMP Cable Destination
Connettor pin colour | connector pin Cable type Length Channsl Label
; White ; +Analog channel 1
Black 5 Analog GND
3 Red 3 4x0.35mm 340mm +Vb output Channel 1
4 Blue 4 +Vreference
5 White 1 +Analog channel 2
2 Black 2 Analog GND
3 Red 3 4x0.35mm? 340mm +Vb output Channel 2
4 Blue 4 +Vreference
6 White 1 +Analog channel 3
T Black 2 2 Analog GMD
8 Red 3 4x0.35mm 360mm +Vb output Channel 3
g Blue 4 +Vreference
10 White 1 +Analog channel 4
7 Black 2 Analog GND
8 Red 3 4x0.35mm? 360mm +Vb output Channel 4
g Blue 4 +Vreference
11 White 1 +Analog channel 5
2 Black 2 2 Analog GND
ne e 3 3x0.35mm 380mm ne Channel 5
13 Blue 4 +Vreference
-11; White ; +Analog channel 6
Black Analog GMD
he ne 3 3x0.35mm? 380mm ne Channel &
13 Blue 4 +\reference
15 White 1 +Analog channel 7
12 Black 2 2 Analog GND
ne n.e. 3 3x0.35mm 400mm ne Channel 7
16 Blue 4 +Vreference
1; White ; +Analog channel 8
Black 2 Analog GMD
ne ne 3 3x0.35mm 400mm ne Channel 8
16 Blue 4 +Vreference
18 White 1 Speed 1
19 Black 2 3 GND
3 Blua 3 3x0.35mm 320mm Wb output Speed
n.c. 4 ne
Table of not cabled cables
23 pins AMP Cable
connector pin | colour Cable type Length Label
20 Red 1x0.5 mm* Low Side digital output
21 White 1x0.5 mm?* 550mm RPM Input
22 White 1x0.5 mm? CANZ2+
23 Blue 1x0.5 mm® CAN2-
| Rif. / Raf. Qb | City Matariale | Material M, articoda | Ibem M
| Frogattate da / Dasigned by - Conir. da! Ckd. by Approvato dal Approved By | Kome file/ File rame - Digta / Date Scala / Scala
D.B. 131212017

Tibalo' Thie:

Cablagyo standard connatiore AMP 14 pin per MXS 1.2 Strada®KP SredaMXG 1.2 Sireda

l [w disagno § Drawing N, Rev. /Rev | Fogio/ Sheet
04.573.33 Zof2
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Cablaggio per connettore AMP 14 pin MX Strada con connettore OBDII

Firma ! Sign.  |Conir. da f Cad. by

Darta [ date

M. re | By, W | Descriziong ¢ Dasoription
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M, articolo / am N

Materiaks | Material

Qi Gy

R, / Rat,

Data ' Date

Contr, dal Ghd. by

| Progatiato da / Gesigred by

Soala ! Soale

Wome B ! Flla nams

Aqprovata dad Approved by

13122017
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P rerw  Rew. WL | Descrzione ¢ Description Diata 1 ek Firma | Sgn,  |Conlr. da §Cad. by

Tabella dati cavi terminati con connettori Binder 719 - 4 pin femmina

Pin connettore Colore Pin connettore " -
AMP 14 pin cavo di destinazione Tipe di cavo Lunghezza Canale Etichetta
11 Bianco twistato 1 USB O+
Mero 2 twistato USE GMD
3 Bl twistato a 2x035+1x0.3s)  100mMM | epp LsB
n.G. 4 | ne
Tabella dati cavi terminati con connettori Binder 712 - 5 pin femmina
Pin connettore | Colore . Pin connettore Ti . ' [
"+ o di cavo Lunghezza
AMP 14 pin cave di destinazione P na Canale Etichatta
3 Blanco 1 CANt Exp
4 Mera 2 GMD
5 Rasso 3 Sx0.25 mm? 350 mm Vb outl CAN Exp
i3 Bl 4 CAN- Exp
T Arancio a Wb ext CAN
[ R, { R, [ Qb Doty [ Materiak § Mabaral [ M. arfkecle | Bam N
Progetiain da § Desigred by | Conr, da' Sk, by | Anprovata dad Approvad by Hioena B | Fila nams Diats | Daba Scalka | Soale
D.B. 13122017
_ Traka Tk
- Cablaggo standard connattara AMF 14 pin par MXS 1.2 Strada/MXF Sirada®ios 1.2 Sirada

’ M. dissgno | Drawing N [ Rew. iRew | Fogito i Sheet
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Cavo USB MX Strada
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11.3 - Retrocamere per MX Strada: collegamenti, dimensioni, pinout e cablaggi

Ingresso retrocamera MX Strada

Connettore Binder 712 - 5 pin

Pin 1: Video input 1
Pin 2: GND
Pin 3: +Vb output Camera

Pin 4: GND @

Pin 5: Video Input 2

Retro camera opzionale
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Dimensioni retro-camere in mm [pollici]
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Cavo MX Strada per retro-camera AiM

Pl reve { Ry, M| Descrizione ¢ Desoriplion

Manuale Utente

Dt [ date Firma ! Sgn. | Conir. da f Crd. by

6000 [236,21)]
Z i
A ¥
Connettore Connefiore
Binder 712 - 5 pin Binder 712 - 5 pin
fernmina maschio
Blanco
0] [
Mero
© e © Rosso ° ® 9
@ ® @ B o o o
D @ o 9
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® @
Pincut connettorne Pinout connettore
Binder 712 = 5 pin femmina Binder 712 - 5 pin maschic
vista lato lerm inazioni di saldatura visla lalo tlerminazioni di saldatura
| Rif. { Rat. Ota /Gty Materiak: f Material M. articodo  Bam N
| F'm-gnll:lod.n I Dasigresd by | Contr. da' Ckd. by Anprowata dad Approsed by Nomie Bz ! Flia nams | Oata ! Date Soala ! Soake
D.B. 04/10M8
B | Mok
- Prolunga CAN singe camera
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Cavo MX Strada per n.2 retro-camere AiM
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Cavo MX Strada per retro-camera non AiM singola
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Cavo MX Strada per n.2 retro camere non AiM
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